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Giris
Bu kilavuzda, Microtech III Kontrol Birimini kullanan 1, 2 ve 3 devreli Daikin Hava Sogutmali Sogutucu i¢in kurulum,
calistirma, ariza giderme ve bakim bilgileri yer almaktadir.

Tehlike Tammmlama Bilgileri

/N TEHLIKE

Tehlike, kaginilmamas1 durumunda 6liim veya ciddi yaralanma ile sonuglanacak tehlikeli
durumlara isaret eder.

/A UYARI

Uyart, kacinilmazsa miilk hasarina, ciddi fiziksel yaralanmalara veya 6liimle sonuglanabilecek
potansiyel olarak tehlikeli durumlara igaret eder.

/N DIKKAT

Dikkat, kaginilmazsa fiziksel yaralanmayla veya ekipman hasariyla sonuglanabilecek potansiyel
olarak tehlikeli durumlara isaret eder.

Yazilim Siiriimii: Bu kilavuz, XXXXXXX Yazilim Siiriimiine sahip iiniteler ile ilgilidir. Unitenin yazilim siiriim
numarasina herhangi bir parola olmadan erisilebilecek “Sogutucu Hakkinda” menii baslig1 secilerek goriintiilenebilir.
Ardindan, MENU tusuna basilarak Menii ekranina déniilebilir.

Minimum BSP Strimda: 9.22

A UYARI

Elektrik carpma tehlikesi fiziksel yaralanmaya veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir. Bu
ekipman, diizgiin bir sekilde topraklanmalidir. MicroTech III kontrol paneli baglantilar: ve servis
islemleri sadece bu ekipmanin ¢alismasinda deneyim sahibi personel tarafindan gergeklestirilmelidir.

/\ DIKKAT

Statige karsi duyarli bilesenler. Elektronik devre kartlar1 lizerinde islem yaparken, statik bosaltma
bilesenlerin hasar gormesine neden olabilir. Herhangi bir servis ¢aligmasi gerceklestirmeden 6nce,
kontrol paneli igerisindeki ¢iplak metale dokunarak statik elektrik yiiklemesini bosaltin. Panel {izerinde
gii¢c uygulanirken, kablolari, devre karti terminal bloklarini veya gii¢ kablolarini higbir sekilde
¢ikarmayin.
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NOT

Bu ekipman radyo frekansi enerjisi iiretir, kullanir ve yayabilir ve bu kullanim kilavuzuna uygun olarak kurulmaz veya
kullanilmaz ise, telsiz haberlesmesinde girisime neden olabilir. Yerlesim bolgesinde bu ekipmanin galigtirtlmasi zararlt
girisimlere neden olabilir. Bu durumda, kullanicinin masrafi kendisine ait olmak iizere bu girisimi diizeltmesi gerekir.
Daikin, girisim nedeniyle ortaya ¢ikan yiikiimliiliikleri veya bunlarin diizeltilmesini kabul etmemektedir. Calisma
Sinirlarr:

e Maksimum bekleme ortam sicakligi, 57 °C
e Minimum ¢alistirma ortam sicaklig1 (standart), 2 °C

e Minimum ¢alistirma ortam sicaklig1 (opsiyonel diisiik ortam kontrolii), -20 °C

Cikan soguk su sicakligi, 4°C ila 15°C

Cikan soguk siv1 sicakliklari (antifrizli), 3°C ila -8°C. Bosaltma iglemine -1 °C sicakligin altinda ekipmandan
¢ikan sivilar i¢in izin verilmez.

e Calisma Delta-T araligi, 4 °C ila 8 °C
e Calisma durumunda maksimum giris siv1 sicakligi, 24°C

e Calismama durumunda maksimum giris siv1 sicakligi, 38°C

1.1 Kontrol Birimi Ozellikleri
Asagidaki sicaklik ve basing degerleri i¢in okunan degerler verilir:

Giren ve ¢ikan soguk su sicakligi

Doymus evaporator sogutucu akigkan sicaklik ve basinct

Doymus kondenser sogutucu akiskan sicaklik ve basinci

Dis hava sicakligi

Emme hatt1 ve desarj hatt1 sicakliklar1 — desarj ve emme hatlari i¢in hesaplanmis kizginlik

Birincil ve yedek soguk su pompalari otomatik kontrolii. Kontrol iglemi, iinite ¢alismak {izere etkinlestirildiginde
(sogutmak amaciyla galismasina gerek yoktur) ve su sicakliginin donma ihtimali olan bir noktaya ulagtiginda
pompalardan birini ¢alistirir (en diisiik ¢aligma saatine gore).

Ayar noktalarmin ve diger kontrol parametrelerinin yetkisiz degisimine karsi iki asamal1 giivenlik korumasi.

Operatorlere basit bir dille uyar1 ve ariza kosullarini bildiren uyari ve ariza tespitleri. Tilim olaylar, ariza durumunun ne
zaman ¢iktigini belirleyebilmek igin saat ve tarih damgalidir. Ayrica, alarm kapatmanin hemen 6ncesinde mevcut
¢aligma kosullari, problemin sebebinin belirlenmesi amaciyla tekrar hatirlanabilir.

Yirmi bes adet eski alarm ve ilgili ¢aligma kosulu kullanilabilir.
Soguk su ayarlama, talep sinirlama ve {inite etkinlestirme i¢in uzak giris sinyalleri.

Test modu, servis teknisyeninin manuel olarak kontrol birimlerinin ¢ikiglarini kontrol etmesini saglar ve bu iglem
sistemin kontrolii i¢in faydalidir.

Tum BAS {reticileri icin LonTalk®, Modbus® veya BACnet® standart protokolleri araciligiyla Bina Otomasyon
Sistemi iletisim olanagi.

Sistem basincinin dogrudan okunmasi igin basing transdiiseri. Herhangi bir ariza agmasinda diizeltici eylemlerde
bulunmak i¢in, diisiik evaporator basing kosullarinin ve yiiksek desarj sicaklik ve basincinin 6nceden kontrolii.
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2 Sisteme Genel Bakis

2.1 lletisim bilesenleri

Unite gesitli iletisim bilesenleri kullamir ve bunlar iinitedeki kompresorlerin sayisia bagldir. Kullamlacak bilesenler
asagidaki tabloda tanimlanmustir. Ayrica, asagidaki sema bu modiillerin nasil baglandigini da gosterir.

BAS araylizu

(Lon, BacNet, Modbus)
POL687

(MTI1I Ana Kontrol Birimi)
POL965

(HP 1/O uzatma moduli)
POL94U

(EXV 1 1/O uzatma modulu)
POL94U

(EXV 2 1/O uzatma modulu)
POL965

(OPZ 2 1/O uzatma moduli)

18

X | X | X | X
X | X | X | X

3

5 N/R N/R

21 opz opz opz opz opz

Not: “x”, bir {initenin o bileseni kullanacagi anlamina gelir.

“W” yapilandirmal1 2 devreli bir iinitenin 6rnek bir bilesen baglantisi semasi burada belirtilmistir.

BAS araylizii MicroTech 11 ana kontrol birimi
POL687
1/0 uzatma POL94U 1/0 uzatma POL94U 1/0 uzatma POL965
(Adres: 3) (Adres: 5) (Adres: 18)

1/0 uzatma POL965
(Adres: 21)

2.2 Unite I/O Eslestirme

Asagidaki tablo, kontrol birimi donanimindan makinedeki bilesene fiziksel olarak saglanan baglantiy1 temsil eder.

Adres KONTROL BIiRIMIi EWY Q-F- Is1 Pompasi
Model  Bolim  1/O Tipi [RIeRNI] Deger

POLG687 T2 Dol Do Devre 1 Kompresor 1
POL687 Do2 Do Devre 1 Kompresor2
POL687 T3 Do3 Do Devre 2 Kompresor 1
POL687 Do4 Do Devre 2 Kompresor 2
POLG687 Do5 Do Devre 1 Fan 1
POLG687 Do6 Do Devre 1 Fan 2
POL687 Do7 Do Devre 1 Fan 3
POL687 Do8 Do Devre 2 Fan 1
POL687 Do9 Do Devre 2 Fan 2
POL687 Dol0 Do Devre 2 Fan 3
POL687 Di5 Di Unite Anahtari
POL687 Di6 Di Cift ayar noktasi
POL687 All Al Evap EWT
POL687 Al2 Al Evap LWT
POL687 Al3 Ai Dis Ortam Sicakligi
POL687 X1 Ai Devre 1 Emme Basinci

POL687 X2 Ai Devre 1 Bosaltma Basinct
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POL687 X3 Ai Devre 1| Emme Sicakligt
POL687 X4 Di Devre 1 Kompresor 1 Korumasi
POL687 X5 Ai Devre 2 Emme Basinci
POL687 X6 Al Devre 2 Bosaltma Basinci
POL687 X7 Ai Devre 2 Emme Sicakligi
POL687 X8 Do Unite Alarmi

POL687 T10 Dil Di Devre 1 Kompresor 2 Korumasi
POL687 Di2 Di Evaporator Akig Anahtari
POL687 T10 Di3 Di Devre 1 anahtari
POL687 Di4 Di Devre 2 anahtari
POL687 T12  Modbus
POL687 T13 KNX
POL94U T1 Dol Do Devre 1 Kompresor 3

POL94U T2 Dil Di Devre 1 Mekanik Yiiksek Basing Anahtari
POL94U X1 Di Devre 1 Kompresor 3 Korumasi
POL94U T3 X2 Do Devre 1 Fan 4

POL94U X3 Di Devre 2 Kompresor 1 Korumasi
POL94U

POL94U M1-
POL94U

POL94U M2-
POL94U Do Devre 2 Kompresor 3

POL94U Di Devre 2 Mekanik Yiiksek Basing Anahtari
POL94U Di Devre 2 Kompresor 2 Korumasi
POL94U Do Devre 2 Fan 4

POL94U Di Devre 2 Kompresor 3 Korumasi
POL94U
POL94U
POL94U
POL94U

POL965 Do Devre 1 Sivi Hatt1 Solenoid Valfi
POL965 Do Devre 2 Sivi Hatt1 Solenoid Valfi
POL965 Do MESGUL (Is1 Geri Kazanimi Pompasi)
POL965 Kullanilmaz

POL965 Do Evaporator Pompasi 1
POL965 Do Evaporator Pompasi 2
POL965 Di Cift Ayar Noktasi
POL965 Di Harici Alarm

POL965 Al PVM

POL965 Ai Talep Sinir1

POL965 Di Kullanilmaz

POL965 Ao Devre 1 Fan 1 Vfd
POL965 Ao Devre2 Fan Vfd
POL965 Ai CSS Ayarlama

POL965 Di Kullanilmaz

POL965 Do Su Bosaltma Isiticis1 (Kuzey AB Kiti)
POL965 Do Devre 1 4 Yollu Valf
POL965 Do Kullanilmaz
POL965 Do Devre 1 4 Yollu Valf
POL965 Do Devre 1 Gaz Bosaltma Valfi
POL965 Do Devre2 Gaz Bosaltma Valfi
POL965 Di Is1 Pompasi Anahtari
POL965 Kullanilmaz
POL965 Kullanilmaz
POL965 Ai Devre 1 Bosaltma Sicaklig
POL965 Ai Devre 2 Bosaltma Sicaklii
POL965 Kullanilmaz
POL965 Kullanilmaz
POL965 Kullanilmaz
POL965 Kullanilmaz
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2.3 Unite Modu
EWYQ-F- iinitesi, asagidaki gibi farkli bir caligma modu vardir:

e SOGUTMA, iinite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktas 4,0°C'dir (39,2°F);

e SOGUTMA, GLIKOLLU, tnite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktasi glikol ile -
15,0°C'dir (5°F);

e SOGUTMA/BUZ, GLIKOLLU, iinite sadece sogutucu olarak galisir ve minimum ayar noktas1 glikol ile -
15,0°C'dir (5°F);

e BUZ, linite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktasi glikol ile 15,0°C'dir (5°F)

3 Unite Fonksiyonlari

3.1 ISITMA, Unite Modu
EWY Q-F- iinitesi, asagidaki gibi farkli bir ¢alisma modu vardir:

SOGUTMA, (inite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktas1 4,0°C'dir (39,2°F);
SOGUTMA, GLIiKOLLU, iinite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktas glikol ile -
15,0°C'dir (5°F);

SOGUTMA/BUZ, GLIKOLLU, iinite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktasi glikol ile -
15,0°C'dir (5°F);

BUZ, linite sadece sogutucu olarak ¢aligir ve minimum ayar noktasi -15,0°C'dir (5°F);

ISITMA, Unite sadece 1s1 pompasi olarak ¢aligir, maksimum ayar noktas1 50°C'dir ( 122°F ) ve {inite
SOGUTMA modundaki ile aym bigimde sogutucu olarak ¢alisir;

3.2 ISITMA/SOGUTMA, GLIKOLLU UNIiTE MODU
EWY Q-F- iinitesi, asagidaki gibi farkli bir ¢alisma modu vardir:

e SOGUTMA, iinite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktast 4,0°C'dir (39,2°F);
SOGUTMA, GLIiKOLLU, iinite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktasi glikol ile -
15,0°C'dir (5°F);

SOGUTMA/BUZ, GLIKOLLU, iinite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktasi glikol ile -
15,0°C'dir (5°F);

BUZ, Uinite sadece sogutucu olarak ¢aligir ve minimum ayar noktasi -15,0°C'dir (5°F);

ISITMA, Unite sadece 1s1 pompasi olarak ¢aligir, maksimum ayar noktasi 50°C'dir ( 122°F ) ve {inite
SOGUTMA, GLIiKOL ile modundaki ile ayni bigimde sogutucu olarak ¢alisir;

3.3 ISITMA/BUZ, GLIKOLLU UNIiTE MODU
EWY Q-F- iinitesi, asagidaki gibi farkli bir ¢alisma modu vardir:

SOGUTMA, (inite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktasi 4,0°C'dir (39,2°F);
SOGUTMA, GLIiKOLLU, iinite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktasi glikol ile -
15,0°C'dir (5°F);

SOGUTMA/BUZ, GLIKOLLU, iinite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktas1 glikol ile -
15,0°C'dir (5°F);

e BUZ, lnite sadece sogutucu olarak ¢alisir ve minimum ayar noktasi glikol ile 15,0°C'dir (5°F);

Unite 1s1 pompast olarak ¢alisir, maksimum ayar noktas1 50°C'dir (122°F) ve iinite BUZ, GLIKOL ile
modundaki ile ayn1 bigimde sogutucu olarak ¢alisir;

e TEST, iinite otomatik olarak baslatilacak bi¢imde etkinlestirilmez.

ISITMA modu se¢ilmisse, 1s1 pompasindan sogutucuya gegis igin, Uinite anahtart KAPALI konumundayken elektrik
kutusundaki manuel anahtarin kullanilmasi gerekir.

3.4 Hesaplamalar

Bu boliimdeki hesaplamalar {initenin seviye kontrol mantiginda veya tiim devrelerdeki kontrol mantiginda kullanilir.

3.4.1 Evaporator Delta T

Evaporator suyu Delta T degeri, giren su sicakligi mutlak degerinden ¢ikan su sicakligi mutlak degeri ¢gikarilarak
hesaplanir.
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3.4.2 CSS Egimi
CSS egimi, egimin bir dakikalik zaman diliminde CSS'de meydana gelen tahmini degisimi temsil edecegi bicimde
hesaplanir.

3.4.3 indirme Hizi

Yukarida hesaplanan egim degeri, Isitma veya Sogutma Modunda su sicaklig: diistiikce negatif bir degeri olacaktir.
SOGUTMA modunda, indirme hizi, egim degerinin ters ¢evrilmesi ve 0°C/dak asgari degeriyle
siirlandirilmasi suretiyle hesaplanir.

ISITMA modunda, indirme hizi, egim degerinin kullanilmasi ve 0°C/dak asgari degeriyle sinirlandirilmasi
suretiyle hesaplanir.

3.4.4 CSS Hatasi
CSS Hatasi su sekilde hesaplanir:

GSS - CSS hedefi

3.4.5 Unite Kapasitesi
Unite kapasitesinde, tahmini devre kapasiteleri temel alinacaktir.

Unite kapasitesi, ¢alisan kompresor sayisinin iinitede bulunan kompresor sayisina béliiniip (pompalama yapmayan
iinitelerde) 100 ile carpilmasi seklinde bulunan degerdir.

3.4.6 Kontrol Bandi

Kontrol Bandj, {inite kapasitesinin artirilacagi veya azaltilacagi bandi tanimlar.

SOGUTMA modunda Kontrol Bandr su sekilde hesaplanir:
Tki kompresorlii {initeler: Kontrol Band1 = Nominal Evap Delta T Ayar Noktas1 * 0,50
Ucg kompresérlii {initeler: Kontrol Band1 = Nominal Evap Delta T Ayar Noktas1 * 0,50
Dort kompresorli Uniteler: Kontrol Bandi = Nominal Evap Delta T Ayar Noktas1 * 0,30
Altt kompresorlii iiniteler: Kontrol Bandi = Nominal Evap Delta T Ayar Noktast * 0,20

ISITMA modunda Kontrol Band: su sekilde hesaplanir:
Iki kompresérlii {initeler: Kontrol Bandi = Nominal Kondenser Delta T Ayar Noktas1 * 0,50
Ug kompresorlii r iiniteler: Kontrol Bandi = Nominal Kondenser Delta T Ayar Noktas1 * 0,50
Dort kompresorlii iiniteler: Kontrol Bandi = Nominal Kondenser Delta T Ayar Noktast * 0,30
Alt1 kompresorlii iiniteler: Kontrol Band1 = Nominal Kondenser Delta T Ayar Noktas1 * 0,20

3.4.7 Kademelendirme Sicakliklari

SOGUTMA modunda:
Unite glikolsiiz kullanim i¢in yapilandirilmissa:
3,9°C'nin (39,0°F) lizerindeyken CSS hedef degeri Kontrol Bandinin yarisindan fazlaysa
Kademe Yukar Sicakligi = CSS hedefi + (Kontrol Bandi/2)
Kademe Asag Sicakligi = CSS hedefi - (Kontrol Band1/2)

3,9°C'nin (39,0°F) lizerindeyken CSS hedef degeri Kontrol Bandinin yarisindan azsa
Kademe Asagi Sicakligi = CSS hedefi - (CSS hedefi - 3,9°C)
Kademe Yukar1 Sicakligi = CSS hedefi + Kontrol Band: - (CSS hedefi - 3,9°C)

Unite glikol ile kullamlacak bigimde yapilandirilmissa, kompresér kademelendirme sicakliklari asagidaki gibi
hesaplanir:
Kademe Yukar Sicakligi = CSS hedefi + (Kontrol Band1/2)

Tiim durumlarda, baglatma veya kapatma sicaklig1 asagidaki gibi hesaplanir:
Baslatma sicakligi = Kademe Yukari sicakligi + Baslatma delta T.
Kapatma sicakligi = Kademe Asagi sicakligi — Kapatma delta T.

ISITMA modunda:
Kademe Yukar1 Sicakligi = CSS hedefi - (Kontrol Band1/2)
Kademe Asagi Sicakligi = CSS hedefi + (Kontrol Band1/2)

Tim durumlarda, baglatma veya sonlandirma sicakligi asagidaki gibi hesaplanir:

Baslatma sicakligi = Kademe Yukar1 sicakligi - Baglatma delta T.
Kapatma sicakligi = Kademe Asag sicakligi + Kapatma delta T.
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3.5 Unite Durumlari

Unite her zaman igin asagidaki ii¢ durumdan birinde olacaktir; bu durumlar, iinitenin Sogutucu veya Is1 Pompasi olarak
caligmasi fark etmeksizin aynidir:
Kapal — Unite ¢alismak igin etkinlestirilmemistir (kompresorler baslatilmak i¢in etkinlestirilmemistir)
Otomatik — Unite ¢aligmak igin etkinlestirilmistir (kompresorler gerekli oldugu takdirde galisacak bigimde
etkinlestirilmistir)
Basin¢ Azaltma — Unite normal bir kapanma islemi gergeklestirir

Bu durumlar arasindaki gegisler asagidaki semada gosterilmistir; bu gegisler, bir durum degisiminin tek nedenleridir:

POWER |
ON
A
> S
=
PUMPDOWN T2 AUTO

T1 - Kapalidan Otomatige

KAPALI durumundan gegis yapilmasi igin agagidakilerin hepsi gereklidir:

Unite anahtar1 Lokal veya Uzak konumunda; Uzak konumundaysa uzak ACMA/KAPATMA "ACIK"
olarak ayarlanir.

Unite Alarmi Yok

En az bir devre ¢alismak iizere etkindir

Unite Modu "Buz" olarak ayarlanmissa Buz Gecikmesi etkin degildir

Yapilandirma ayarlarinda degisiklik olmaz

T2 - Otomatikten basin¢ azaltmaya

OTOMATIK durumundan BASINC AZALTMAYA gegis yapilmast icin asagidakilerin herhangi biri
gereklidir:
Unite Anahtar1 "Lokal" olarak ayarlanmis ve {inite insan-makine arayiiziiyle devre dis1 birakilmus
CSS hedefine herhangi bir iinite modunda ulagilmis
Unite basing azaltma alarmi aktif
Unite anahtar1 Lokal veya Uzak konumundan KAPALI konumuna getirilmis

T3 — Basing azaltmadan kapaliya

BASINC AZALTMA durumundan KAPALI durumuna gecis yapilmasi i¢in asagidakilerin herhangi biri
gereklidir:
Unite ani durma alarmu aktif
Tiim devrelerde basing azaltma tamamlanmig

T4 - Otomatikten Kapahya
OTOMATIK durumundan KAPALI durumuna gegis yapilmas i¢in asagidakilerin herhangi biri gereklidir:

Unite ani durma alarmi aktif
Higbir devre etkinlesmemis ve higbir kompresor ¢alismiyor

3.6 Unite Durumu
Goriintiilenen devre durumu, asagidaki tablodaki kosullara gore belirlenir:

Durum Kosullar

Otomatik Unite ¢alismasi

Motor Koruyucusu Baslatma Unite, geri doniisiim zamanlayicisi igin beklemeye devam
Gecikmesi ediyor

Kapali: Buz Modu Zamanlayici Unite, buz zamanlayici igin durmaya zorlamir
Kapali:DHS Kilitleme Dis sicaklik ¢ok diisiik oldugundan iinite baglatilamiyor
Kapali: Tiim Devre Devre Dist Tiim devre anahtarlar1 Kapali konumunda
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Kapali: Unite Alarmu Unite kapalidir ve aktif alarm nedeniyle baslatilamaz.

Kapali: Tus Takimi Devre Disi Unite tus takimindan devre dis1 birakilir
Kapali: Uzak Anahtar Unite uzak anahtardan devre dis1 birakilir
Kapali: BAS Devre Disi Unite ag denetleyicisinden devre dis1 birakilir
Kapali: Unite Anahtar1 Unite yerel anahtardan devre dis1 birakilir
Kapali:Test Modu Unite test modundadir

Unite galisabilir durumdadir, ancak sicaklik diizenleme igin
hicbir kompresor ¢aligmamaktadir

Unite calismaya hazirdir, ancak evaporatdr geri doniisiim
zamanlayicisi aktiftir

Unite ¢alismaya hazirdir, ancak akis anahtarinin kapanmasini
beklemektedir

Otomatik:Yukleme icin bekleme

Otomatik:Evap. Devridaimi

Otomatik: Akis i¢in bekleme

Basing azaltma Unite basing azaltimi yapmaktadir

Otomatik: Maks. indirme Unite ¢alismaktadir, ancak CSS indirme hiz1 ¢ok yiiksektir
sinirlanmistir

Otomatik:Unite Kpst Limiti Unite ¢aligmaktadir ve kapasite sinirina ulagilmistir
Kapali:Yapilandirma Degistirilmis, Degistirilen bazi parametrelerin etkinlesmesi igin sistemin
Yeniden Baslatma yeniden baglatilmasi gerekir

Buz ¢ozme Unite buz ¢c6zme modunda

3.7 Acilma Gecikmesi

Uniteye gii¢ verildikten sonra, 150 saniyeye kadar olan siire boyunca motor koruyucular diizgiin calismayabilir. Bu
nedenle, kontrol Unitesine glg¢ verildikten sonra 150 saniye boyunca hi¢bir kompresor baglatilamaz. Ayrica, yanls bir
alarm tetiklenmesini 6nlemek i¢in bu siire boyunca motor koruma girisleri yok sayilir.

3.8 Evaporatdor Pompa Kontroli
Unitenin sogutucu veya 1s1 pompasi olarak ¢alistigma bakilmaksizin, evaporatdr pompasi kontroliiniin {i¢ modu vardir.
Kapali - Hi¢bir pompa agik degildir.
Baglat — Pompa aciktir, su dongiisii devridaim olmakta.

Caligma — Pompa agiktir, su devresi devridaim ettirilmistir ve gerektigi takdirde devreler baslatilabilir.

Bu durumlar arasindaki gecisler asagidaki semada gosterilmistir.

POWER |
ON

T1 - Kapalidan Baglatmaya
Asagidakilerden herhangi biri gerekir

Unite Durumu Otomatik

CSS "Evap Donma ayar noktasi - 0,6°C (1,1°F)" degerinden diisiik ve CSS sensor arizasi aktif degil

Donma Sicakligi "Evap Donma ayar noktast - 0,6°C (1,1°F)" degerinden diisiik ve Donma Sicakligi sensor arizast aktif
degil

T2 — Baglamadan Calismaya
Asagidakiler gereklidir

Akis anahtar, evaporatdr devridaim zamani ayar noktasindan uzun bir siireligine kapatilmis

T3 — Caligmadan Kapatmaya
Asagidakilerden tiimii gerekir
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Unite durumu Kapalidir
CSS "Evap Buz ayar noktasi"ndan daha yiiksek veya CSS sensor arizasi aktif

T4 — Baglatmadan Kapatmaya
Asagidakilerden tlimii gerekir

Unite durumu Kapalidir
CSS "Evap Buz ayar noktasi"ndan daha yiiksek veya CSS sensor arizasi aktif

3.9 Evaporator Pompasi Yapilandirma
Unite bir veya iki su pompasin yonetebilir; calisma modunu ydnetmek igin asagidaki ayar noktalar1 kullanilir:

Sadece no 1 — 1. pompa her zaman kullanilir

Sadece no 2 — 2. pompa her zaman kullanilir

Otomatik — Birincil pompa en az ¢aligma saatine sahip olandir, digerleri yedek olarak kullanilir
No 1 Birincil — 1. pompa normal bir sekilde kullanilir, 2. pompa ise yedek olarak kullanilir

No 2 Birincil — 2. pompa normal bir sekilde kullanilir, 1. pompa ise yedek olarak kullanilir

3.9.1 Birincil/Yedek Pompa Kademelendirme

Birincil olarak belirlenen pompa dncelikli olarak caligir.

Evaporatdr durumu devridaim zaman asimindan daha uzun bir siire boyunca baslat durumundaysa ve herhangi bir akis
yoksa, birincil pompa kapanir ve yedek pompa galisir.

Evaporatdr ¢calisma durumunda oldugunda, akis deneme ayar noktasinin yarisindan daha fazla kaybolursa, birincil
pompa kapanir ve yedek pompa galisir.

Yedek pompa ¢alistiginda, akisin evaporator baslatma durumunda belirlenememesi veya akisin evaporator ¢alisma
durumunda kaybolmasi halinde akig kayip alarm mantig1 uygulanir.

3.9.2 Otomatik Kontrol

Otomatik pompa kontrolii se¢ildiginde, yukarida belirtilen birincil/yedek mantik yine de kullanilir.
Evaporatérin ¢calisma durumunda olmamasi halinde, pompalarin ¢alisma saati karsilagtirilir. En az ¢aligma saatine
sahip pompa bu sefer birincil olarak belirlenir.

3.10 CSS Hedefi
CSS Hedefi, ayarlara ve girislere bagl olarak degisir

Temel CSS Hedefi asagidaki gibi secilir:

SOGUK CSS
HEDEF 1
SOGUK CSS
HEDEF 2
BUZ CSS Hedefi
ISITMA CSS
HEDEF 1
ISITMA CSS
HEDEF 2

SOGUTMA

SOGUK, Glikol ile

SOGUK/BUZ, Glikol ile

BUZ

ISITMA

ISITMA/SOGUTMA,
GLIKOL ile

X | X | X | X | X|X]|X
X | X | X | X | X|X]|X

ISITMA/BUZ, GLIKOL ile
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3.10.1 Cikig Suyu Sicakhgi (CSS) Sifirlama

Temel CSS hedefi, tinite Sogutma modunda oldugunda ve CSS sifirlama islemi ayar noktasi ile etkinlestirildiginde
stfirlanabilir.

Sifirlama miktari, 4 ila 20 mA sifirlama girisine gore ayarlanir. Ayarlama sinyali 4 mA'den az veya buna esit ise
stfirlama miktar1 0'dir. Sifirlama sinyali 20 mA veya daha fazlaysa sifirlama miktar1 5,56°C'dir (10,0°F). Sifirlama
sinyali 4 mA ve 20 mA arasinda olursa, sifirlama miktar1 lineer olarak bu u¢ noktalar arasinda degisir.

Sifirlama miktar1 artinca, aktif CSS Hedefi 10 saniyede bir 0,1°C degisir. Aktif sifirlama azaldiginda, Aktif CSS
Hedefi tiimiiyle degisir.

Sifirlama uygulandiktan sonra, CSS hedefi hi¢bir zaman 15,56°C (60°F) degerini gecemez.

3.10.2 Cikis Suyu Sicakhgini (CSS) Gegersiz Kilma

Unite Isitma modundaysa ve dis ortam sicaklig1

-2°C'nin altina diiserse, temel CSS hedefi asagidaki gibi degisir:

Bu otomatik kontrol, kompresoérlerin normal ve giivenli ¢aligma kilifi i¢inde ¢aligmasini saglar ve motor arizalarini
onler.

3.10.3 4-20mA Sifirlama

Aktif Cikis Suyu degiskeni 4 ila 20mA ayarlama analog girise gore ayarlanir.
--- Sogutma igin ---

Aktif CSS Hedefi

CSS ayar noktasi
+ Maks Sifirlama  ----7

»
»

4mA (DC) 20mA (DC) Sifirlama Sinyali (mA)

--- Isitma igin ---

Aktif CSS Hedefi
A

CSS ayar noktast - -___

CSS ayar noktas1 + Maks.  ----% L--
sifirlama

e eeeead e --------

»
>

4mA (DC) 20mA (DC) Sifirlama Sinyali (mA)

3.10.4 Dig Ortam Sicakhgini Sifirlama

Aktif Cikis Suyu degiskeni, dis ortam sicakligina gore ayarlanir.
--- Sogutma i¢in ---
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Aktif CSS Hedefi

A
CSS ayar noktas1
+ Maks Sifirlama ----7 .
Maks Sifirlama ------ |
CSS ayar noktast  ----X [__ .i
Maks. Dis Ortam Sicakligi Di1s Ortam Sicakligt DOS
Sifirlama (Sogutma) Sifirlamay1 Baglat (Sogutma)

--- Isitma igin ---

Aktif CSS Hedefi

A
CSS ayar noktast  ____
Maks Sifirlama ------ |
CSS ayar noktast1  ____\ | __ .i
- Maks Sifirlama i |
Di1s Ortam Sicakligt Maks. D1 Ortam Sicaklig1 DOS
Sifirlamay1 Baslat (Isitma) Sifirlama (Isitma)
Maks. Dis Ortamv Sicakligr Sifirlama Birim oc 15.0 10.0 30.0
(Sogutma)
Dis Ortam Slcakhjgl Sifirlamay1 Baslat Birim oc 230 10.0 30.0
(Sogutma)
Maks. Dig Ortam Sicakligi Sifirlama Birim °C 23.0 10.0 30.0
(Isitma)
Dis Ortam Sicakligi Sifirlamay1 Baslat Birim °C 15.0 10.0 30.0
(Isitma)

3.11 Unite Kapasite Kontroli

Unite kapasite kontrolii bu boliimde tarif edildigi sekilde gergeklestirilecektir. Asagidaki béliimlerde agiklanan tiim
iinite kapasitesi sinirlari, agiklandigi gibi uygulanmalidir.

3.11.1 Sogutma Modunda Komprestér Kademelendirme

pa i}

Unite {izerindeki ilk kompresdr, evaporatdr CSS degeri "Baslatma Sicakligi"ndan yiiksek oldugunda ve Evaporator geri
doniisiim stiresi doldugunda baglatilir.

Evaporator CSS'si Kademe Yukar1 Sicakligindan yiiksek oldugunda ve Kademe Yukar1 Gecikmesi aktif olmadiginda
ilave kompresorler baslatilabilir.

Birden fazla kompresor galisiyorsa, evaporatdr CSS degeri Kademe Asagi Sicakligindan diisiik olunca ve Kademe
Asag1 Gecikmesi aktif olmayinca bir kompresor kapanr.

Evaporatdr CSS'si Kapatma Sicakligindan diisiik oldugunda, ¢aligan tiim kompresorler kapanir.

3.11.2 Isitma Modunda Kompresor Kademelendirme

i}

Unite iizerindeki ilk kompresor, evaporatdr CSS degeri "Baslatma Sicakligi"ndan diisiik oldugunda baslatilir.
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Evaporator CSS'si Kademe Yukar1 Sicakligindan diisiik oldugunda ve Kademe Yukar1 Gecikmesi aktif olmadiginda
ilave kompresorler baslatilabilir.

Birden fazla kompresdr ¢alisiyorsa, evaporatdr CSS degeri Kademe Asagi Sicakligindan diisiik olunca ve Kademe
Asag1 Gecikmesi aktif olmayinca bir kompresor kapanir.

Evaporator CSS'si Kapatma Sicakligindan yiiksek oldugunda, ¢aligan tiim kompresorler kapanir.

3.11.3 Kompresor Kademelendirme Gecikmesi

Hem Sogutma hem de Isitma modunda, siralama asagidaki gecikme zamanlarina sahiptir

3.11.3.1 Kademe Yukar1 Gecikmesi

Kapasite kademesindeki artiglar arasinda, Kademe Yukar1 Gecikmesi ayar noktasiyla tanimlanan minimum bir siire
gecer. Bu gecikme, sadece en az bir kompresdr galistiginda gegerli olur. Birinci kompresor ¢alisir ve herhangi bir
nedenle hemen kapanirsa, bu minimum siire gegmeksizin baska bir kompresor galisabilir.

3.11.3.2 Kademe Asag1 Gecikmesi

Kapasite kademesindeki azaliglar arasinda, Kademe Asagi Gecikmesi ayar noktasiyla tanimlanan minimum bir siire
gecer. Bu gecikme, CSS'nin Kapanma Sicaklig altina diigmesi durumunda gegerli degildir (iinite hemen kapatilir).

Ad Unite/Devr | Varsayila | Olgek

e n min maks delta
Kademe Yukar1 Gecikmesi Birim 60 sn 60 sn 300 sn 1
Kademe Asagi Gecikmesi Birim 60 sn 60 sn 300 sn 1

3.11.3.3 Buz Modunda Kompresor Kademelendirme

Unite iizerindeki ilk kompresdr, evaporatdr CSS degeri "Baslatma Sicakligi"ndan yiiksek oldugunda baslatilir.
Ilave kompresorler, Kademe Yukar1 Gecikmesine bagli olarak olabildigince cabuk baslatilirlar.

Evaporator CSS'si CSS hedefinden diisiik oldugunda iinite kapanir.

3.11.3.4 Kademe Yukar1 Gecikmesi
Bu modda kompresorleri baslatma arasinda bir dakikalik sabit kademe yukar1 gecikmesi kullanilir.

3.11.3.5 Kademelendirme Sirasi

Bu béliimde, hangi kompresériin ¢alisma veya durdurma igin sirada oldugunu tarif eder. Genel olarak, daha diisiik
¢aligmaya sahip kompresorler normalde 6ncelikli olarak baslar, daha fazla ¢aligma saatine sahip kompresérler normalde
oncelikli olarak durur.

Miimkiinse, kademelendirme sirasinda devreler dengelenir. Devre herhangi bir nedenden &tiirii kullanilamiyorsa, diger
devrelerin tim kompresorleri Agik olarak kademelendirmesine izin verilir. Kademe diisiirme sirasinda, her devredeki
bir kompresor, her devrede ¢aligan sadece bir kompresor kalana kadar agik birakilir.

3.11.3.6 Calistirma Sirasi

Her iki devredeki ¢alisan kompresor sayisi ayniysa veya devrelerden birinde baglatilabilecek hi¢bir kompresor yoksa:
e en az calisma sayisina sahip kullanilabilir kompresor, baslatilacak bir sonraki kompresor olur
e bagslatma sayilari esitse, en az ¢aligma saatine sahip kompresor baslatilacak bir sonraki kompresor olur
e caligma saatleri esitse, en diisiik rakama sahip kompresor baslatilacak bir sonraki kompresor olur

Devrelerdeki ¢aligan kompresor sayisi esit degilse, baglatilabilecek durumda en az bir kompresore sahip olmasi sartiyla,
baslatilacak bir sonraki kompresor en az sayida ¢alisan kompresore sahip devredeki bir kompresor olacaktir. O devre
icinde:

e en az ¢alisma sayisina sahip kullanilabilir kompresor, baslatilacak sonraki kompresor olur

e Dbaslatma sayilari esitse, en az caligma saatine sahip kompresor baglatilacak bir sonraki kompresor olur

e calisma saatleri esitse, en diisiik rakama sahip kompresor baglatilacak bir sonraki kompresor olur

3.11.3.7 Durdurma Sirasi

Her iki devredeki ¢alismakta olan kompresor sayisi esitse:
e en ¢ok caligma saatine sahip ¢alismakta olan kompresor, durdurulacak bir sonraki kompresor olur
e calisma saatleri esitse, en fazla ¢aligma sayisina sahip kompresor durdurulacak bir sonraki kompresor
olur
e Dbaslatma sayilar esitse, en diisiik rakama sahip kompresor durdurulacak bir sonraki kompresor olur
Devrelerdeki ¢alisan kompresor sayisi esit degilse, durdurulacak bir sonraki kompresor en ¢ok sayida caligan
kompresore sahip devredeki bir kompresor olacaktir. O devre iginde:
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e en ¢ok calisma saatine sahip ¢aligmakta olan kompresor, durdurulacak bir sonraki kompresor olur
e calisma saatleri esitse, en fazla ¢aligma sayisina sahip kompresor durdurulacak bir sonraki kompresor

olur

e Dbaslatma sayilari esitse, en diigiik rakama sahip kompresor durdurulacak bir sonraki kompresor olur

Unite Kapasite Gegersiz Kilma

Sadece 1sitma veya sogutma modunda, toplam iinite kapasitesi sinirlanabilir. Birden fazla limit herhangi bir zamanda

aktif olabilir ve en diisiik limit {inite kapasite kontroliinde her zaman i¢in kullanilir.

3.11.4 Talep Siniri

Maksimum iinite kapasitesi, Talep Sinir1 analog girisinde 4 ila 20 mA ile sinirlanabilir. Bu islev sadece Talep Sinir
Segenegi ayar noktast ETKIN olarak ayarlanirsa etkin hale gelir. Maksimum iinite kapasitesi kademesi, asagidaki

tablolarda gosterildigi gibi belirlenir:

iki kompresor:

Talep Simir Sinyali (%) Talep Sinir1 (mA) Kademe Sinirn
Talep Sinir1 > %50 Talep Sinir1 > 12 mA 1
Talep Sinur1 < %50 Talep Sinir1 < 12 mA Yok

Uc kompresor

Talep Sinir Sinyali (%) Talep Sinir1 (mA) Kademe Sinir1
Talep St > %66,6 Talep Sinir1 > 14,6 mA 1
%66,6 > Talep Smir1 > %33,3 14,6 mA > Talep Smur1 > 9,3 mA 2
Talep Sinurt < %33,3 Talep Sinirt1 <9,3 mA Yok

Dort kompresor

Talep Simir Sinyali (%)

Talep Sinir1 (mA)

Kademe Siniri

Talep Sinir1 > %75 Sinir > 16 mA 1
%75 > Talep Sinir1 > %50 16 mA > Sinir > 12 mA 2
%50 > Talep Sinir1 > %25 12 mA > Sinir > 8 mA 3

Talep Sinir1 < %25 Talep Sinir1 <8 mA Yok

Alt1 kompresor

Talep Siir Sinyali (%) Talep Sinir1 (mA) Kademe Simir1
Talep Sinirt > %83,3 Talep Sinir1 > 17.3 mA 1
%83,3 > Talep Smir1 > %66,7 17,3 mA > Talep Smnir1 > 14,7 mA 2
%66,7 > Talep Sinir1 > %50 14,7 mA > Talep Smir1 > 12mA 3
%50 > Talep Sinir1 > %33,3 12 mA > Talep Sinir1 > 9,3 mA 4
%33,3 > Talep Smir1 > %16,7 9,3 mA > Talep Sinir1 > 6,7 mA 5
Talep Sinirt < %16,7 Talep Sinirt < 6,7 mA Yok

3.11.5 Ag Siniri

iki kompresor:

Maksimum iinite kapasitesi ag sinyali ile sinirlanabilir. Bu islev sadece kontrol kaynagi ag olarak ayarlanirsa ve Ag
Sinir1 Segenegi ayar noktast ETKIN olarak ayarlanirsa etkinlesir. Maksimum iinite kapasitesi kademesinde BAS'den
alinan ag sinir1 degeri temel alinir ve kademe asagidaki tablolarda gosterildigi gibi belirlenir:

Ag Sinir1 Kademe Sinir1
Ag Sinir1 > %100 Yok
Ag Sinirt < %50 1

Uc kompresor
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Ag Siir1 Kademe Simir1
Ag Sinir1 > %100 Yok
%66,6 > Ag Sinir1 > %33,3 2
Ag Sinirt < %333 1
Dort kompresor
Ag Sinir1 Kademe Sinir1
Ag Siir1 > %100 Yok
%100 > Ag Siir1 > %75 3
%75 > Ag Smir1 > %50 2
Ag Smir1 < %50 1
Alt1 kompresor
Ag Sinir1 Kademe Sinir1
Ag Siir1 > %100 Yok
%100 > Ag Simir1 > %83,3 5
%383,3 > Ag St > %66,7 4
%66,7 > Ag Sinir1 > %50 3
%50 > Ag S > %33,3 2
Ag Smir1 < %33,3 1

3.11.6 Maksimum CSS Dusme/Yukselme Hizi

Cikis suyu sicakliginin diisebilecegi maksimum hiz, sadece {inite modu Sogutma oldugunda Maksimum Diigsme Hiz1
ayar noktastyla sinirlandirilir; Isitma modundaysa, ¢ikis suyu sicakliginin yiikselebilecegi maksimum hiz Maksimum
Yiikselme Hizi ile siirlandirilir.

S6z konusu hiz bu ayar noktasini gegerse, diisme veya ylikselme hizt Sogutma veya Isitma modunda ayar noktasindan
diisiik olana kadar daha fazla kompresor baglatilmaz.

Maksimum diisme veya yilikselme hizinin asilmasinin bir sonucu olarak, ¢caligmakta olan kompresorler
durdurulmayacaktir.

3.11.7 Yuksek Ortam Sicakhigi Sinir

Tek noktal1 gii¢ baglantilariyla yapilandirilmig tinitelerde, yiiksek ortam sicakliklarinda maksimum yiik (amper)
asilamaz. Tim kompresorler devre 1'de galisiyorsa veya bir kompresor disinda hepsi devre 1'deyse, gii¢ baglantist tek
noktali ise ve dig ortam sicaklig1 46,6°'den (115,9°F) yiiksekse, devre 2 bir kompresor hari¢ tiim kompresdrlerin
calismasina sinirlandirilir. Bu sinir, {initenin 46,6°C'den (115,9°F) yiiksek sicakliklarda ¢alismasina izin verecektir.

3.11.8 “V” yapilandirmasinda Fan Kontrolu

EWY Q-F- iinitesinin fan kontrolii {initenin yapilandirilmasina baglidir; iinite "V" tipi olarak yapilandirilirsa fan
kontrolii {initeden yonetilir, iinite "W" olarak yapilandirilirsa her devre kendi fanlarini kontrol edecektir.

Fan kontrolil, ISITMA modunda en iyi buharlasma basincinin, SOGUTMA, SOGUTMA/glikol ile veya BUZ modunda
ise en iyi yogusma basincinin korunmasi i¢in kullanilir; tiim kontrol modlarinda, gazin doymus sicakligi temel alinir.

3.11.8.1 Fan Kademelendirme

En az bir kompresér ¢alismakta oldugu siirece fanlar gerektigi gibi kademelendirilebilir. SOGUTMA modundayken
daha yiiksek doymus yogusma sicakligina ISITTMA modunda ise daha diisiik doymus buharlagma sicakligina sahip
devre i¢in dogru bir kademelendirme yapilmasi gerektiginden; her iki devre de agik oldugu takdirde bunlara ayni
referans doymus yogusma/buharlasma sicakligi verilir, bu sicaklik da her devrenin doymus yogusma/buharlasma
sicakliginin yiiksek/diisiik degeri olarak hesaplanir:

Ref Sat Con T = MAX (T_Sat_Cond_T_Cir#1, T_Sat Cond_T_Cir#l)
Ref Sat Evap T = MIN (T_Sat Evap T _Cir#l, T_Sat Evap T_Cir#1)

Fan kademelendirmesi 4 ila 6 ortak fan arasindaki herhangi bir yeri igerir ve kontrol i¢in maks. 4 ¢ikis kullanilir.
Calisan toplam fan sayis1 asagidaki tabloda gosterildigi gibi ayni anda 1 veya 2 fan degisimiyle ayarlanir:

4 FAN

Cikis | Cikis | Cikis | Cikig
1 2

3 4
L L O | O 0000

Fan Kademesi Cikislara Her Kademe icin Gii¢ Verilir
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: 12 O | O 0000
3 L3 O | O |00|0O
4 123 O | O 00
5 FAN
Fan Kademesi Cikislara Her Kademe icin Gii¢ Verilir Cl]l_ﬂ $ Cgﬂ $ Cl;’(ls Cliﬂs
L L O | O 00|00
: 12 O | O 00|00
3 L3 © | O 00|00
4 123 O | O 0000
5 1,234 O| O 00|0
6 FAN
Fan Kademesi Cikislara Her Kademe icin Gii¢ Verilir Cl]l_“ $ Cgﬂ $ Cl;(ls Cl‘l{ls
1 1 O | O |00|00
: 12 O | © |[00|00
; 13 O | O |00|00
: 123 O | © 00|00
5 1,34 O O OO OO
6 12,34 O | O |[OCO|0O

3.11.8.2 Kondenser Hedefi

Kondenser hedefi, gergek iinite kapasitesi yiizdesi (¢calisan kompresorlerin sayisi/iinitedeki toplam kompresdr sayisi)
temel alinarak ayar noktalarindan (bkz. ayar noktasi tablolar1 "Kondenser Hedefi x%") otomatik olarak se¢ilir. Bir
devredeki her kapasite kademesi farkli bir yogusma hedefi ayar noktas1 kullanir.
Evaporator CSS'si temel alinarak hesaplanan minimum kondenser hedefinin bir sekilde uygulanmasi gerekir.
Bu durumda, Kondenser hedefi, secilen ayar noktasi ile hesaplanan nokta arasindaki maksimum deger olacaktir.
"V" tipi ¢ift devreli iinitelerde, devrenin doymus yogusma sicakliklart arasinda dnemli farklarin miimkiin kilinabilmesi
icin daha fazla hedef ayarlamasi gereklidir. Bu, devreler arasinda tinite yiikii dengesiz oldugunda (bir devre tam yiik
altinda ve diger kapaliyken %25, %75 veya %50) meydana gelir.
Bu kosulda, baska bir kompresor kademe yukar1 isleminin kesilmesini dnlemek i¢in Kondenser Hedefi(*) asagidaki gibi
gegersiz kilinr:

Yeni Kondenser Hedefi = Kondenser Hedefi + [30°C - MIN (Tcond#1, Tcond#2)]

Ad Unite/Devre Varsayil OI.QEK

an min maks delta
Kondenser Maks. Hedefi Devre 38°C 25°C 55°C 1
Kondenser Min. Hedefi Devre 30°C 25°C 55°C 1

3.12 Evaporator Hedefi

Evaporator hedefi 2°C'de sabitlenir (35,6°F). Bu sabit deger, R410a'nin mekanik ve termodinamik 6zelliklerini temel
alir.

3.12.1 Dengesiz yuk yonetimi

Unite yiikii %50 ise ve devrelerden biri kapali konumdan baglatma konumuna gidiyorsa, uygulama, kademe diisiirme
yoluyla iinite ylikii yeniden dagitimi uygular. Standart iinite kapasitesi kontrol mantigi, "sonraki kapali" kompresoriin
tam yiik devresinde durmasini ve neticede iinite yiikiiniin yeniden dengelenmesini saglar. Bu kosullar altinda, daha fazla
kompresdriin baglatilmastyla ilgili bir sorun kalmaz.
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3.12.2 Kademe Yukari

SOGUTMA modunda, evaporator basinci diisene veya Baslatmadan Sonra Basing Degisikligi Yok alarmi igin
kondenser basinci artig gerekliligi karsilanana kadar birinci fan ¢aligtirilmaz. Bu gereklilik karsilaninca, higbir fan
VFD'si yoksa,

doymus kondenser sicakligi kondenser hedefini aginca birinci fan agilir. Bir fan VFD'si varsa, doymus kondenser
sicakligi kondenser hedef sicakligindan 5,56°C (10°F) diisiik degeri asinca birinci fan agilir.

Bunun ardindan, dort kademeli 6lii bantlar kullanilacaktir. Birden dérde kadar kademeler ilgili 6li bantlarini kullanirlar.
Besten altiya kadar olan kademeler, Kademe Yukari Olii Band1 4'ii kullanirlar.

Doymus kondenser sicakligi Hedef + aktif 61ii bant iizerinde ise, Kademe Yukari hatasi olusturulur.

Kademe Yukar1 Hatas1 Adim1 = Doymus Kondenser Sicaklig: - (Hedef + Hedef Yukar1 6lii bandi)

Kademe Yukar1 Hatas1 Adim1 5 saniyede bir Kademe Yukar1 Biriktiricisine eklenir, ancak bunun i¢in Doymus
Kondenser Sogutucu Akiskan sicakligi diismiiyor olmalidir. Kademe Yukari1 Hatas1 Biriktiricisi 11°C'yi (19,8°F)
gegerse bagka bir kademe eklenir.

Bir kademe yukar1 durumu meydana gelince veya doymus kondenser sicaklig1 yeniden kademe yukar1 61ii bandinin
icine girince, Kademe Yukar1 Biriktiricisi sifirlanir.

ISITMA Modunda, birinci kompresor baglatilmadan dnce tiim fanlar bobini hazirlamak {izere agilir ve bu ¢evrimde bir
kondenser olarak caligir.

3.12.3 Kademe Asagi

Dért adet kademe 6lii bandi kullanilacaktir. Birden dorde kadar kademeler ilgili 6lii bantlarint kullanir. Bes ve alti
kademeleri Kademe Asagi Olii Band1 4'ii kullanirlar.

Doymus kondenser sogutucu akiskan sicakligi Hedef - aktif 6lii bant altinda ise bir Kademe Asagi hatasi olusturulur.

Kademe Asag1 Hatas1 Adimi = (Hedef - Kademe Asag1 Olii Band1) - Doymus Kondenser Sicaklig

Kademe Asagi Hatas1 Adimi, her 5 saniyede bir Kademe Asagi Biriktiricisine eklenir. Kademe Asagi Hatasi
Biriktiricisi 2,8°C'den (5°F) yiiksekse, farkli bir kondenser fan asamasi gikarilir.

Bir kademe asag1 durumu meydana gelince veya doymus sicaklik yeniden Kademe Asag 6lii bandinin i¢ine girince,
Kademe Asagi Biriktiricisi sifirlanir.

3.12.4 VFD

Kondenser basinct trim kontroli, birinci ¢ikislarda (Speedtrol) veya fan kontroliiniin tiim ¢ikislarinda (fan hizi
modiilasyonu) istege bagli VDF kullanilarak gergeklestirilir.

Bu VFD kontrolii birinci fanin veya tiim fanlarin hizin1 degistirerek doymus kondenser sicakligini hedef degerine
ayarlar. Hedef deger normalde doymus kondenser sicakligi hedefi ile aynidir.

Hiz, minimum ve maksimum ayar noktalar1 arasinda kontrol edilir.

Unite/Devr | Varsayila | Olcek
Ad -

e n min maks delta
VFD Maks Hiz Devre 100% 60% 110% 1
VFD Min Hiz Devre 25% 25% 60% 1

3.12.5 VFD Durumu

Fan kademesi 0 iken VFD hiz sinyali her zaman 0'dir.
Fan kademesi 0'dan biiyiik oldugunda, VFD hiz sinyali etkinlestirilir ve gerektigi sekilde hizi kontrol eder.

3.12.6 Kademe Yukari Dengeleme

Farkli bir fanin kademesi devre iken daha sorunsuz bir ge¢is temin etmek amaciyla, VFD baslangicta yavaslayarak
dengelenir. Bu ise, yeni fan kademe yukari 6lii bandin1 VFD hedefine ekleyerek saglanir. Daha yiiksek hedefler VFD
mantiginin fan hizin1 azaltmasina neden olur. Ardindan, her 2 saniyede bir, doymus kondenser sicakligi hedef ayar
noktasina esit olana kadar VFD hedefinden 0,1°C (0,18°F) ¢ikartlir.
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4 Devre Fonksiyonlari
4.1 Hesaplamalar

4.1.1 Sogutucu Akigskan Doymus Sicakligi

Sogutucu akiskan sicakligi, her devre i¢in basing sensor okumalarindan hesaplanacaktir. Bir fonksiyon, doniistiiriilen
sicaklik degerinin, REFPROP programinin iirettigi NIST degerleriyle eslestirilmesini saglar.

0,1°C araliginda, 0 kPa ila 2070 kPa basing girisleri i¢in.

0,2°C araliginda, -80 kPa ila 0 kPa basing girigleri i¢in.

4.1.2 Evaporator Yaklagimi

Evaporator yaklasimi her devre igin hesaplanacaktir. Denklem asagidaki gibidir:

SOGUTMA modunda: Evaporator Yaklagimi = CSS — Evaporator Doymus Sicaklik
ISITMA modunda: Evaporator Yaklasimi = DOS — Evaporatér Doymus Sicaklik

4.1.3 Kondenser Yaklasimi

Kondenser yaklasimi her devre i¢in hesaplanacaktir. Denklem asagidaki gibidir:

SOGUTMA modunda: Kondenser Yaklasimi = Kondenser Doymus Sicakligi — Dis Ortam Sicakligi
ISITMA modunda: Kondenser Yaklasimi = Kondenser Doymus Sicakligi — CSS

4.1.4 Emis Kizginhgi

Emis kizginlig1 asagidaki denklem kullanilarak her devre i¢in hesaplanacaktir:

Emis kizginligi (SSH) = Emis Sicakligi — Evaporatér Doymus Sicaklig

4.1.5 Basing Azaltma Basinci
Devrelerden birinin basing azaltmasi yapacagi basing, SOGUTMA modunda Diisiik Evaporatdr Basinei Yiik Bosaltma
Ayar Noktasini, ISSTMA modunda ise gergek buharlagma basincini temel alir, bunun nedeni ISITMA Modunda
buharlasma basincinin ¢ok diisiik olmasidir.
Denklem asagidaki gibidir:

SOGUTMA modunda: Basing azaltma basinci = Diisiik Buharlasma Basinc1 Yiik Bosaltma ayar noktasi —
103kPa

ISITMA modunda: Basing azaltma basinct = MIN (200 kPa, (Basing azaltma 6ncesi basing — 20 kPa), 650
kPa)

4.2 Devre Kontrol Mantigi

4.2.1 Devrenin Etkinlestirilmesi

Asagidaki kosullar dogru ise, devrenin ¢alistirilmasi etkinlestirilir:

Devre anahtari kapalidir

Devre alarmu aktif degildir

Devre Modu ayar noktasi Etkin olarak ayarlidir

En az bir kompresor, calistirilmak {izere etkinlestirilmistir (etkinlestirme ayar noktalarina gore)

4.2.2 Devre Durumlarn
Devre her zaman i¢in asagidaki dort durumdan birinde olacaktir:

KAPALLI, devre ¢alismiyor

ACILMA ONCESI, devre baslatilmaya hazirlaniyor

CALISMA, devre calisiyor

BASINC AZALTMA, devre normal bir kapanma iglemi gergeklestiriyor

Bu durumlar arasindaki gecisler asagidaki semada gosterilmistir:
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POWER T 1 e

PREOPEN
ot T6
N 7%, T2
PUMPDOWN T3

T1 - Kapahdan Acilma Oncesinde
Higbir kompresor ¢alismiyordur ve devredeki herhangi bir kompresore baglatma komutu verilmistir (Unitedeki
iinite kapasite kontroliine bakin)

T2 — Acilma ()nces_inden Calismaya
ACILMA ONCESI asamasindan itibaren 5 saniye ge¢mistir

T3 - Cahiymadan Basin¢ Azaltmaya
Asagidakilerden herhangi biri gereklidir:
Devredeki son kompresore durma komutu verilir
Unite Durumu BASINC AZALTMA'dir
Devre anahtar agiktir
Devre modu devre digidir
Devre BASINC AZALTMA alarmu aktiftir

T4 — Basing azaltmadan kapaliya
Asagidakilerden herhangi biri gereklidir:
Evaporator Basinci < Basing Azaltma Basinct Degeri1
Unite Durumu KAPALIDIR
Devre Ani Durdurma alarmi aktiftir

T5 — Cahiymadan Kapatmaya
Asagidakilerden herhangi biri gereklidir:
Unite Durumu KAPALIDIR
Devre Ani Durdurma alarmi aktiftir
Bir diistik ortam sicaklig1 baglatma girisimi basarisiz

T6 — Acilma Oncesinden Kapatmaya
Asagidakilerden herhangi biri gereklidir:
Unite Durumu KAPALIDIR
Unite Durumu BASINC AZALTMA'dir
Devre anahtari agiktir
Devre modu devre disidir
Devre Ani Durdurma alarmu aktiftir
Devre Basing Azaltma alarmi aktiftir

4.3 Devre Durumu

Gorintilenen devre durumu, agagidaki tablodaki kosullara gére belirlenir:

Durum Kosullar

! Sogutma modunda deger Diisiik Basing Bosaltma - 103,0 kPa'ye esittir
Isitma Modunda deger, Basing azaltma baslangici -20 kPa noktasinda Evaporatdr Basincina esittir )200 kPa ve 650
kPa simir1)
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Kapali: Hazir Gerekmesi durumunda devre ¢alismaya hazirdir.

Devre kapalidir ve tiim kompresorlerdeki aktif dongi
zamanlayicist nedeniyle baglatilamaz.

Devre kapalidir ve tiim kompresorler devre dig1 oldugundan

Kapali: Dongii Zamanlayicilari

Kapali: Tim Kompresorler Devre Dist

baslatilamaz.
Kapal: Tus Takimi Devre Digt Devre kapalidir ve devre etkinlestirme ayar noktast nedeniyle
baslatilamaz.
Kapali: Devre Anahtari Devre ve devre anahtar1 kapalidir.
Kapali: Alarm Devre kapalidir ve aktif devre alarmi nedeniyle baslatilamaz.
Kapali: Test Modu Devre test modundadir.
Acilma Oncesi Devre agilma 6ncesi durumundadir.
Calistir: Basing azaltma Devre basing azaltma durumundadir.
Devre ¢alisma durumundadir ve normal bir sekilde
Calistir: Normal
caligmaktadir.

Devre galistyor ve diisiik evaporatdr basinci nedeniyle

yuklenemiyor.

Devre ¢alistyor ve yliksek kondenser basinct nedeniyle

yiklenemiyor.

Devre calistyor ve iinite kapasitesi lizerindeki yiiksek ortam

Calistir: Yiiksek Ortam Sicakligi Sinir1  sicakligi sinir1 nedeniyle daha fazla kompresor eklenemiyor.
Sadece devre 2 i¢in gecerlidir.

Calistir: Buz ¢ozme Buz ¢6zme islemi devam ediyor

Calistir: Evap Basinct Diigiik

Calistir: Kondenser Basinci Yiiksek

Basing¢ Azaltma Proseduru

Basing azaltma asagidaki gibi yapilir:

e  Birkac kompresor ¢alisiyorsa, siralama mantigina gore uygun kompresorleri kapatin ve calisan sadece bir tane
kompresdr birakin;

e Sivi hatt1 ¢ikigini kapatin (valf varsa);

e  Evaporatdr basinci basing azaltma basincina ulasana kadar ¢alistirmaya devam edin, ardindan da kompresorii
durdurun;

e  Evaporator basinci iki dakika i¢inde basing azaltma basincina ulagsmazsa kompresorii durdurun ve basing
azaltma basarisiz uyarisi iiretin;

4.4 Kompresor Kontrolu

Kompresorler sadece devrenin ¢aligmasi veya basing azaltma durumunda olmasi halinde ¢alisir. Devre baska bir
durumdaysa caligmazlar.

4.4.1 Kompresor Kullanilabilirligi

Asagidaki kosullarin tiimii dogru ise kompresdriin kullanilabilir oldugu kabul edilir:

Ilgili devre etkinlestirilmis

[lgili devre basing azaltma modunda degil

Kompresor i¢in hi¢bir ¢evrim zamanlayicisi aktif degildir

Ilgili devre icin hicbir smirlama olay1 aktif degil

Kompresor, etkinlestirme ayar noktalar araciligiyla etkinlestirilmis
Kompresor zaten ¢aligmiyor

4.4.2 Bir Kompresorun Baslatilmasi

Unite kapasite kontrol mantigindan bir baslatma komutu aldig1 ya da buz ¢dzme rutini baslatma islemini ¢agiriyorsa
kompresor baglar.

4.4.3 Bir Kompresorun Durdurulmasi

Asagidakilerden herhangi biri gergeklesirse kompresdr durdurulur (kapatilir):
Unite kapasitesi kontrol mant1g1, durdurulmasi yoniinde komut verirse
Bir yiik bosaltma alarmi meydana gelir ve siralama bu kompresoriin kapatilacak sonraki kompresor olmasini
zorunlu kilar
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Devrenin durumu basing azaltmadir ve siralama bu kompresoriin kapatilacak sonraki kompresor olmasini
zorunlu kilar
Buz ¢6zme islemi bir durdurma ¢agris1 yapmustir

4.4.4 Dongiu Zamanlayicilari

Kompresor baglatmalari arasinda minimum siire ve kompresor kapanma ile calistirma arasinda minimum siire
gerceklestirilir. Zaman degerleri Baslat-Baslat Zamanlayicisi ve Baslat-Durdur Zamanlayicisi tarafindan belirlenir.

6 min 6 15 1
2 min 1 10 1

Devre
Devre

Bagslat-Baglat Zamani
Durdur-Baglat Zamani

Bu doéngii zamanlayicilari, sogutucuya giic ¢evrimi yapilmasiyla etkinlestirilmezler. Yani, gii¢c ¢evrimi yapildigt
takdirde dongii zamanlayicilar: aktif degildir.

Bu zamanlayicilar, insan-makine araylzindeki ayar ile silinebilir.

Buz ¢6zme islemi aktifken zamanlayicilar buz ¢6zme fazi mantigi tarafindan ayarlanir.

4.5 “W” yapilandirmasinda Fan Kontroli

Unite bir "W" ya da "V" tekli devre tipi olarak yapilandirildiginda Kondenser Fani Kontrolii bu seviyede yonetilir.
Buradan sonraki bilgiler bu tip {initeleri kapsar. "V" tipi ¢ift devre yapilandirmali Kondenser Fani Kontrolii, bu
dokiimanin 6nceki kisimlarinda bulunan "Unite Islevleri" boliimiinde agiklanmistir.

45.1 Fan Kademelendirme

Devrede kompresorler ¢alistyorken fanlarin gerektigi gibi kademelendirilmesi gerekir. Devre kapali durumuna gegince,
tiim caligan fanlar kapanir.

Fan kademelendirmesi, kontrol i¢in maks. 4 ¢ikis kullanilan bir devrede 3 ila 6 fan arasindaki herhangi bir yeri igerir.
Calisan toplam fan sayisi asagidaki tabloda gosterildigi gibi ayni anda 1 veya 2 fan degisimiyle ayarlanir:

1 1 OO
2 12 O | O |00
3 13 O | O |00

1 1 O | O |OO|0O
2 12 O | O |OO|0O
3 13 O | O |0O0|00O
4 123 O | O |00

1 1 O O

1 1 O | O 0000
2 1.2 O | O 0CO0O
3 13 O | O |00 00O
4 123 O | 00000
5 12,34 O| O 1000

OO |00
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2 1.2 O | O 10000
3 13 O | O 00|00
4 123 O | O 00|00
5 134 O | O 00|00
6 1234 O | O |0O|00
1 1 O | O |0OO|00O
2 1.2 O | O |OO|0O
3 13 O | O |00|00
4 123 O | O 00|00
5 134 O | O |00|00O
6 1234 O | O 00|00
7 1234 O | O |0O0O0O

4.5.2 Fan Kontrolu Hedefi
SOGUTMA modunda, yogusma sicaklig1 hedefi asagidaki formiil kullamlarak otomatik hesaplanr:

Yogusma Sicakligi Hedefi = (0,5 * Kondenser Doymus Sicakligi) — 30,0

Bu deger, arayiiz tarafindan ayarlanan Min. Yogusma sicakligt hedefi ile Maks. Yogusma hedefi arasinda sinirlandirtlir.
ISITMA modunda, buharlagsma sicakligi hedefi 2°C olarak sabitlenir.

4521 SOGUTMA Modunda Yukari Kademelendirme

Evaporator basinci diisene veya Baslatmadan Sonra Basing Degisikligi Yok alarmu i¢in kondenser basinci artig
gerekliligi karsilanana kadar birinci fan ¢alistirilmaz. Bu gereklilik karsilanirsa ve hi¢bir fan VFD'si yoksa, doymus
kondenser sicakligi kondenser hedefini aginca birinci fan agilir. Bir fan VFD'si varsa, doymus kondenser sicakligi
kondenser hedef sicakligindan 5,56°C (10°F) diistik degeri aginca birinci fan agilir.

Bunun ardindan, dort kademeli 6lii bantlar kullanilacaktir. Birden dérde kadar kademeler ilgili 6lii bantlarini kullanir.
Besten altiya kadar olan kademelerin tiimii, Kademe Yukar1 Olii Band: 4'ii kullanirlar.

Doymus kondenser sicakligi Hedef + aktif 6lii bant iizerinde ise, Kademe Yukar1 hatas1 olusturulur.

Kademe Yukar1 Hatas1 Adimi1 = Doymus Kondenser Sicakligi - (Hedef + Hedef Yukar1 6lii bandi)
Kademe Yukar1 Hatas1 Adimi 5 saniyede bir Kademe Yukar: Biriktiricisine eklenir, ama bunun i¢in Doymus Kondenser
Sogutucu Akisgkan sicakligi diismiiyor olmalidir. Kademe Yukar: Hatasi Biriktiricisi 11°C'yi (19,8°F) gecerse baska bir

kademe eklenir.

Bir kademe yukar1 durumu meydana gelince veya doymus kondenser sicaklig1 yeniden kademe yukari 61ii bandinin
icine girince, Kademe Yukar1 Biriktiricisi sifirlanir.

45.2.2 SOGUTMA Modunda Asag Kademelendirme

Dért adet kademe 6lii bandi kullanilacaktir. Birden dorde kadar kademeler ilgili 6lii bantlarini kullanir. Bes ve alti
kademeleri Kademe Asagi Olii Band1 4'i kullanirlar.

Doymus kondenser sogutucu akiskan sicakligi Hedef eksi aktif 6lii bant altinda ise bir Kademe Asag1 hatasi olusturulur.

Kademe Asagi Hatast Adimi = (Hedef - Kademe Asag1 Olii Bandr) - Doymus Kondenser Sicakli

Kademe Asagi Hatasi Adimu, her 5 saniyede bir Kademe Asagi Biriktiricisine eklenir. Kademe Asagi Hatasi
Biriktiricisi 2,8°C'den (5°F) yiiksekse, farkli bir kondenser fan agamasi gikarilir.
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Bir kademe asag1 durumu meydana gelince veya doymus sicaklik yeniden Kademe Asagi 6lii bandinin icine girince,
Kademe Asag Biriktiricisi sifirlanir.

45.2.3 ISITMA Modunda Yukar1 Kademelendirme

Devre "Agilma Oncesi" asamasindaysa, bobinin ¢evrimin buharlastirma fazina hazirlanmasi igin tiim fan kademeleri
acilir.

Sogutucu akiskan doymus buharlasma sicakligi Hedef eksi aktif 6lii bant altinda ise bir Kademe Uyar1 hatast
olusturulur.

Kademe Yukar1 Hatas1 Adimi = Doymus Buharlagsma Sicakligi - Hedef

Kademe Asag1 Hatas1 Adimi, her 5 saniyede bir Kademe Asag Biriktiricisine eklenir. Kademe Asagi Hatasi
Biriktiricisi 11,0°C'den (51,8°F) yiiksekse, farkli bir kondenser fan agsamasi eklenir.

Bir kademe asag1 durumu meydana gelince veya doymus sicaklik yeniden Kademe Asagi 6lii bandinin igine girince,
Kademe Asag: Biriktiricisi sifirlanir.

45.2.4 1ISITMA Modunda Asag Kademelendirme

Dért adet kademe 6lii band: kullanilacaktir. Birden dérde kadar kademeler ilgili 6lii bantlarini kullanir. Bes ve alti
kademeleri Kademe Asagi Olii Band1 4'ii kullanirlar.

Doymus sogutucu akigskan buharlagma sicakligi Hedef eksi aktif 6lii bant altinda ise bir Kademe Asag1 hatasi
olusturulur.

Kademe Asagi Hatast Adimi1 = Doymus Buharlagma Sicakligi - Hedef

Kademe Asagi Hatast Adimi, her 5 saniyede bir Kademe Asagi Biriktiricisine eklenir. Kademe Asagi Hatasi
Biriktiricisi 2,8°C'den (5°F) yiiksekse, farkli bir kondenser fan agamasi ¢ikarilir.

Bir kademe asag1 durumu meydana gelince veya doymus sicaklik yeniden Kademe Asag 6lii bandinin i¢ine girince,
Kademe Asagi Biriktiricisi sifirlanir.

4525 VFD

Bobin basinct trim kontrolii, birinci ¢ikiglarda (Speedtrol) veya fan kontroliiniin tiim ¢ikislarinda (fan hizi modiilasyonu)
istege bagli VDF kullanilarak gergeklestirilir.

Bu VFD kontrolii birinci fanin veya tiim fanlarin hizin1 degistirerek doymus kondenser/buharlagma sicakligini hedef
degerine ayarlar. Hedef deger normalde fan kontrol hedefi ile aynidir.

Hiz, minimum ve maksimum ayar noktalar1 arasinda kontrol edilir.

45.2.6 VFD Durumu

Fan kademesi 0 iken VFD hiz sinyali her zaman O olur.
Fan kademesi 0'dan biiyiik oldugunda, VFD hiz sinyali etkinlestirilir ve gerektigi sekilde hiz1 kontrol eder.

45.2.7 Kademe Yukari Dengeleme

Farkl1 bir fanin kademesi devre iken daha sorunsuz bir gecis temin etmek amaciyla, VFD baslangicta yavaslayarak
dengelenir. Bu ise, yeni fan kademe yukari 6li bandin1t VFD hedefine ekleyerek saglanir. Daha yiiksek hedefler VFD
mantiginin fan hizini azaltmasina neden olur. Ardindan, her 2 saniyede bir, doymus kondenser sicaklig1 hedef ayar
noktasina esit olana kadar VFD hedefinden 0,1°C (0,18°F) ¢ikarilir.

4.6 EXV Kontroll

EWYQ-F-, asagidaki gibi 6nceden ayarlanmig parametrelere sahip bir Elektronik Genlesme Valfi ile donatilmistir:
e Maks. Kademeler: 3530

Maks. hizlanma: 150 adim/sn

Tutma akimi: 0 mA

Faz akimi: 100 mA

Ayrica, elektronik genlesme valfinin ¢alismasi asagidaki durum mantigi seklinde oldugu gibi yonetilir; durumlar
sunlardir:
o  KAPALLI, bu konumda valf tamamen kapatilir ve higbir diizenleme aktif degildir;

e ACILMA ONCESI, bu konumda valf, devre kompresorlerinin baslatmaya hazirlanmasi igin sabit bir konuma
getirilir;
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e BASLATMA, bu konumda valf, kompresérlere siv1 geri doniisiiniin &nlenmesi i¢in ACILMA ONCESI
asamasindan daha biiyiik bir sabit konuma kilitlenir;
e BASINGC, bu konumda valf, PID diizenlemesiyle buharlasma basincini kontrol eder; bu asamanin 3 farkli
kontrol tipi vardir:
o Baslatma basinci kontrolii: her zaman BASLATMA asamasindan sonra olmak iizere, genlesme valfi
tinite baglatilirken 1s1 aligverisini maksimize etmek i¢in basinci kontrol eder;
o Maks. buharlagsma basinci kontrolii: buharlagma basinct Maks. Caligma Buharlagma Basincinin
tistiine ¢ikinca yapilir;
o Buz ¢ozme basinci kontrolii: buz ¢dzme islemi sirasinda yapilir.

e SSH, bu asamada valf, PID diizenlemesiyle Emme Kizdirmasini kontrol eder; bu kizdirma sicakligi, "Emme
Sicakligr - Doymus Buharlagma Sicakligl" biciminde hesaplanir;
e MANUEL, bu asamada valf, insan-makine arayiizii araciligryla belirlenen bir basing ayar noktasini PID

diizenlemesi araciligiyla kontrol eder.

e e L —" (preopEN ) T 72 pa —
ﬁ CLOSE )" ( START )

\ P
1\ !

MANUAL i “PRESSURE )
714 \ ‘7/

T1- Kapatmadan Acilma Oncesine .
Devrenin durumu ACILMA ONCESI'dir;

T2 - A¢ilma Oncesinden Baslatmaya i
EXV ACILMA ONCESI fazindan Ag¢ilma Oncesi ayar noktasina esit bir siire geger;

T3 — Baslatmadan Basing Uygulamaya
EXV BASLATMA fazindan Baslatma Zamani ayar noktasina esit bir siire gecer;

T4 — Basin¢tan SSH'ye
Kontrol BASINC asamasindayken SSH ayar noktasindan en az 30 saniye daha diistiktiir;

T5 — SSH'den Basin¢ Uygulamaya
Basglatma Basinci kontrolii gegmisse,
VEY A buharlagma basinci en az 60 saniye boyunca maks. buharlasma basincindan yiiksekse,
VEYA Buz Cézme durumu 2'ye esit veya daha fazlaysa;

T6 — Acilma Oncesinden Kapatmaya
Devre durumu KAPALI veya BASINC AZALTMA'dir ve Exv durumu ACILMA ONCESI'dir

T7 — Baslatmadan Kapatmaya
Devre durumu KAPALI veya BASINC AZALTMA'dir ve Exv durumu BASLATMA'dir

T8 — Basin¢tan Kapatmaya
Devre durumu KAPALI veya BASINC AZALTMA'dir ve Exv durumu BASINC'tir

T9 — Manuelden Kapatmaya
Devre durumu KAPALI veya BASINC AZALTMA'dir ve Exv durumu MANUEL'dir

T10 — SSH'den Manuel'e 5
Manuel ayar noktasi, insan-makine arayiiziinde DOGRU olarak agilir;

T12 — Basingtan Manuel'e 5
Manuel ayar noktasi, insan-makine arayiiziinde DOGRU olarak agilir;

T13 - SSH'den Kapatmaya
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Devre durumu KAPALI veya BASINC AZALTMA'dir ve Exv durumu MANUEL'dir

T14 —Manuel'den SSH'ye
Manuel ayar noktasi, insan-makine arayiiziinde YANLIS olarak acilir;

4.6.1 EXV Konum Araligi

EXV araligi, calismakta olan her kompresor ¢ifti ve tinitedeki toplam fan sayisi i¢in %12 ila %95 arasinda degisir.

Bir kompresorde kademe azaltma yapilirken, kompresorlere sivi akigkan girmesini 6nlemek amaciyla maksimum
konum bir dakika boyunca %10 azaltilir. Bu bir dakikalik gecikmeden sonra, valfin maksimum konumunun alt1
saniyede %0,1'lik bir hizla normal degerine geri donmesine izin verilir. Maksimum konum iizerinde yapilan bu
ayarlama, s6z konusu kademe azaltmanin bir diisiik basingli yiik bosaltmasi nedeniyle yapilmis olmast durumunda
gergeklesmemelidir.

Ayrica, iki dakika sonra hem emme kizdirmasi 7,2°C'den (13°F) yiiksek olursa hem de genlesme valfi mevcut
maksimum konumunun %>5'i icinde olmussa genlesme valfi maksimum konumu artirilabilir. Maksimum konum, maks.
%> ilaveye kadar her alt1 saniyede bir %0,1 hizla artar. Maksimum konum tizerinde yapilan bu ayarlama, EXV'nin
artik Kizdirmaz Kontrolii durumunda olmamasi veya bir kompresoriin devre kademelerinde olmasi durumunda
sifirlanir.

4.6.2 Baslatma Basinci Kontroli

Basing Kontrolii modlarindan biri baslatma sirasinda yapilandir ve bu modda elektronik genlesme valfinin kumandasi
su ile (SOGUTMA c¢evrimi) ya da harici hava sicakligi ile (ISITMA ¢evrimi) 1s1 aligverigini maksimize etmek i¢in
kullanilir; hedef deger su sekildedir:

EXV Kontrolii - Sogutma
1200

1000 -

800 o

/
600

/
400 ~

200

-20 -15 -10 -5 0 5 10 15 20 25
Cikis Suyu Sicakhigi (°C)

Buharlagma Basinci Hedefi (kPa)

Cikis Suyu Sicakliginin degeri temel alinarak baslangi¢ basinct kontroliiniin ayar noktasi hesaplanir; caligma araliklari
asagidaki degerler arasindadir:

Maks. ¢alisma buharlagsma basincinda (980 kPa) CSS = 20°C ( 68°F )

Min. ¢alisma buharlasma basincinda (280 kPa) CSS = -15°C ( 5°F )

EXV Kontroli - Isitma

— 1100
< %
T -

(¥

3 300 /7/

£ 700 =——

S 600 -

2 500 =

@ 400 ==

©

£ 300 —

& 200

ki 20 15 -10 -5 0 5 10 15 20 25
>

o0

Disg Ortam Sicakhigi (°C)

Dis Ortam Sicakligr degeri temel alinarak baslangi¢ basinci kontroliiniin ayar noktasi hesaplanir; calisma araliklar
asagidaki degerler arasindadir:
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Maks. ¢alisma buharlagma basincinda (980 kPa) DOS = 20°C (68°F)
Min. ¢aligma buharlasma basincinda (280 kPa) DOS = -17°C ( 5°F)

Bu 6zel Basing Kontroli, iinite her baslatildiginda caligir.

SSH 5 saniyeden uzun siire boyunca ayar noktasindan diisiikse veya alt rutin 5 dakikadan uzun siire boyunca aktif
olmugsa Exv kontrolii bu alt rutinden ¢ikar.

Bu agamadan sonra kontrol mutlaka SSH kontroliine geger.

4.6.3 Maks. Basing Kontrolui

Bu basing kontrolii, buharlasma basinci 60 saniyeden uzun siire boyunca maks. buharlagma basincina yiikselince
baslatilir.

Bu siire dolunca, valf kontrolii, basinct maks. buharlagma basinci ayar noktasina ayarlamak i¢in ayrilmig PID
kontroliine gegis yapar (varsayilan: 980 kPa).

SSH 5 saniyeden uzun siire boyunca ayar noktasindan diisiikse Exv kontrolii bu alt rutinden ¢ikar.

Bu asamadan sonra kontrol SSH kontroliine gecer.

4.6.4 Manuel Basing Kontroli

Bu islem, Exv kontrolii basing ayar1 noktasint manuel olarak yonetmek icin tasarlanmigtir. Bu islem etkinlestirilince,
valfin baslangi¢ noktasi otomatik kontrolde tutuldugu en son noktada kalir ve bu sayede valf hareket ederek
"kademesiz" bir degisime neden olmaz.

Exv kontrolli manuel basing konumundayken, ¢alisma basincinin maksimum ¢aligma basincini agmasi halinde mantik
otomatik olarak Maks. Basing Kontroliine gegis yapar.

4.7 Dort Yollu Valf Kontrolt

Dort yollu valf, 1s1 pompasinin termodinamik dongiisiinii ve dolayisiyla ¢alisma modunu sogutucudan 1s1 pompasina (ve
sonra tersine) ¢eviren bilesenidir.

Kontrol biriminin igindeki mantik bu ¢evrim degisimini yoneterek valfin kazayla gegis yapmasini 6nler ve valfin insan-
makine arayiiziinde segilen gevrime gore dogru konumda kalmasini saglar.

4.7.1 DOrt Yollu Valf Durumu

Dort yollu valfin durumu asagidaki tabloya goredir:

KAPALI

SOGUTMA ST N ISITMA

Bu sadece “Buz C6zme” igin gegerlidir.

Caligma modu, kontrol panelindeki manuel anahtar ile segilir.

Valf gecisinin etkinlesebilmesi i¢in tiim kompresorler kapali olmalidir; sadece buz ¢dzme asamasinda valf ¢aligsmakta
olan bir kompresdre gegis yaptirabilir.

Normal calisma sirasinda mod degistirmek igin anahtar kullaniliyorsa yiiksek basing anahtar1 tetiklenir. Unite normal
bir basing azaltma gerceklestirip kompresorii kapatir. Tiim kompresorler kapatilinca 10 saniyelik bir zamanlayici

baslatilir ve bunun ardindan valf gecisi yapilir.

Kompresorlerin baslatilmasi, normal devridaim zamanlayicisini takip eder.

Valf gegisi ayni zamanda dort yollu valfin fark basinci sinirlartyla da sinirlandirilir. Ornegin fark basinci 300 kPa ila
3100 kPa olmalidir.
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Valf, asagidaki mantikla bir dijital ¢ikis tarafindan kontrol edilir.

_ KAPALI ACIK

KAPALI Son ¢aligma ¢ikisini tut.
SOGUTMA Sogutma cikigini tut
ISITMA Isitma ¢ikigini tut

4.8 Gaz Bosaltma Valfi

Bu valf, stv1 alicisindaki gazi bosaltmak ve dogru dolumu temin etmek i¢in kullanilir. Bu islem sadece makine ISITMA
modundayken aktiftir.

Valf su durumlarda agiktir:
e ISITMA modundayken Exv Kontrolii "Agilma Oncesi" asamasindaysa;
¢ ISITMA modundayken Devre Kontrolii "Basing Azaltma" asamasindaysa;
e ISITMA modundayken devrenin baslatiimasindan sonraki 5 dakika boyunca;
e  Dort yollu valf ISITMA moduna dondiikten sonra buz ¢6zme islemi agsama 7'nin baglatilmasindan sonraki 5
dakika boyunca;

Valf su durumlarda kapatilir:
e  Devrenin durumu KAPALL,
e (Calisma modu ISITMA'dan farkli bir mod;
e Buz ¢ozme islemi sirasinda dort yollu valf SOGUTMA konumunda;

4.9 Kapasite Gegersiz Kilma — Calisma Sinirlan

Asagidaki kosullar, agiklandig1 gibi otomatik kapasite kontroliinii gegersiz kilacaktir. Bu gecersiz kilma iglemleri
sayesinde, devrenin ¢aligmak iizere tasarlanmadigi kosullara girmesi Onlenir.

4.9.1 Duslik Evaporator Basinci

Diisiik Evaporator Basinci Tutma veya Diisiik Evaporator Basinei Birakma alarmlari tetiklenirse devre kapasitesi
azaltilabilir veya sinirlandirilabilir. Tetiklenme, sifirlama ve yapilan islemler hakkinda bilgi i¢in Devre Olaylar
boliimiine bakin.

49.2 Yiuksek Kondenser Basinci

Yiiksek Kondenser Basinct Birakma alarmi tetiklenirse devre kapasitesi azaltilabilir veya sinirlandirilabilir.
Tetiklenme, sifirlama ve yapilan islemler hakkinda bilgi i¢in Devre Olaylari boliimiine bakin.

4.9.3 Dusiik Ortam Sicakliklarinda Baglatma

Birinci kompresor baslatildiginda kondenser sogutucu akiskan doymus sicakligi 29,5°C'den (85,1° F) diisiikse, diisiik
DOS ile galistirma dongiisii baslatilir. Kompresor ¢alistirilinca, devre, Diisiitk DOS ile Calistirma Zamani ayar noktasina
esit bir silire boyunca diisiik DOS baslatma durumunda kalir. Diisiik DOS ile baslatma iglemleri sirasinda, diisiik
evaporatdr basinct alarmi i¢in donma baslatma mantig1 ve diisiik evaporatdr basinet tutma ve birakma alarmlart devre
dis1 brrakilir. Diigiik evaporatdr basinct i¢in mutlak sinir uygulanir ve evaporatdr basinci bu sinirin altina inerse diisiik
evaporatdr basinct miidahalesi tetiklenir.

Diisiik DOS Baslatma Zamanlayicisinin siiresi dolunca, evaporator basinci Diisiik Evaporatdr Basinct Birakma ayar
noktasina esit veya daha biiyiikse, baslatma iglemi basarili sayilir ve normal alarm ile olay mantig1 yeniden
etkinlestirilir. Diisiik DOS Baglatma Zamanlayicisinin siiresi doldugunda evaporator basinci Diisiik Evaporator Basinct
Birakma ayar noktasindan diisiikse baslatma basarisiz sayilir ve kompresor kapatilir.

Coklu Diisiik Ortam Sicaklig1 Baslatma girisimlerine izin verilmektedir. Ugiincii Diisiik Ortam Sicakligi Baslatma
girisiminin bagarisiz olmasi halinde Yeniden Baglatma Alarmu tetiklenir ve Yeniden Baglatma alarmi temizlenene kadar

devre yeniden baglatma tesebbiisiinde bulunmaz.

Baglatma iglemi girisimlerinden biri basarili olursa yeniden baslatma sayaci sifirlanir, Diigiik DHS Yeniden Baslatma
Alarmu baglatilir veya iinite zaman saati yeni bir giiniin basladigin1 gosterir.

Bu islem sadece SOGUTMA modunda etkindir.
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4.10 Yuksek Basing Testi

Bu islem sadece iiretimin ug hattindaki yiiksek basing anahtarini test etmek icin kullanilir.
Bu test tiim fanlar1 kapatir ve yiiksek basing birakma esigini artirir. Yiiksek basing anahtari tetiklenince islem devre dist
birakilir ve Ginite ilk ayarlarina geri doner.

Her kosulda, 5 dakika sonra iglem otomatik olarak devre dist birakilir.

4.11 Buz Cozme Kontrol Mantigi
Unite ISITMA modundaysa ve ortam sicakligi ¢iylenme noktasiin 0°C'den diisiik oldugu bir sicakliga diiserse buz

¢6zme isleminin gergeklestirilmesi gerekir. Bu kosulda, bobinin {izerinde buz olusabilir ve diisiik buharlagma
basinglarinin 6nlenmesi i¢in bunun diizenli olarak giderilmesi gerekir.

Buz ¢zme rutini bobindeki buz birikmesi durumunu algilar ve ¢evrimi tersine ¢evirir. Boylece, bobin artik kondenser
olarak calismaya baglar ve reddedilen 1s1 sayesinde buz ¢oziiliir.

Bu islem etkinlesince buz ¢zme kosulu algilandigindan ilgili devredeki kompresorlerin, fanin, genlesme valfinin, dort
yollu valfin ve solenoid valfin (varsa) yénetimi Gstlenilir.

Tiim islemler diisiik basing ve yiiksek basing transdiiserinin, harici hava sicakliginin ve St sicaklik sensérlerinin
kullanilmasiyla gerceklestirilir.

Yiiksek ve diisiik basing transdiiserleri ile sicaklik sensorlerinin kullanilmasi suretiyle buz ¢6zme kontrol modu
kompresorii, fanlari, dort yollu valfi ve sivi hatti solenoid valfini (varsa) yoneterek ters ¢evrimi ve buzun ¢dziilmesini
saglar.

Ortam sicakligi 8°C'den diigiikse tersine ¢cevrimli buz ¢6zme modu otomatik olarak ¢alisir; bu sicakligin {izerindeyken
(maks. 10°C'ye kadar) bir buz ¢bzme islemi yapilmasi gerekiyorsa insan-makine arayiizi devreleri bélimindeki bir
ayar noktasindan manuel olarak baslatilmalidir. 10°C'nin iizerindeki sicakliklarda ters ¢evrim modu kullanilamaz ve buz
¢ozme sadece {initenin kapatilip yiiksek ortam sicakliginda buzun erimesini beklemek suretiyle gerceklestirilir.

4.11.1 Buz Cozme Kosulunun Algilanmasi

Otomatik buz ¢6zme agagidaki algoritma temeline goére baslatilir:-

St < (0,7 * OAT) -DP ve St < 0°C
En az 30 saniye boyunca

Buradaki DP Buz C6zme Parametresidir, varsayilan olarak 10'a ayarlanir.

Buz ¢6zme islemi su durumlarda baslatilamaz:
e  Buz ¢6zme zamanlayicisinin siiresi dolunca (bir buz ¢ézme isleminin tamamlanmasi ile digerinin baglatilmasi
arasinda gecen siire);
e  Diger herhangi bir devrede aktif bir buz ¢6zme islemi varken (ayni anda sadece bir devre buz ¢6zme islemi
baglatabilir);

Yukaridaki ikinci durumda, buz ¢6zmenin baslatilmasini isteyen devre diger devredeki buz ¢6zme isleminin bitmesini
beklemek zorundadir.

4.11.2 Ters Cevrimli Buz C6zme

Bu Buz Cozme islemi sadece dis ortam sicakligi 8°C'den diisiik oldugunda ve diizenli buz olusmasi riski bulundugunda
kullanilabilir.

Bu modda iinite SOGUTMA modunda ¢alismaya zorlanir ve ¢alisma durumu tersine gevrilir. Buz ¢6zme islemi 8 farkli
asamadan olusur. Dort yollu valfin gecisi bir kompresor aktifken gergeklestirilir ve SOGUTMA MODU etkinken
Diisiik Buharlasma Basinci Alarmi 6nlenir,

Bu islemin baslatilabilmesi i¢in su kosullarin dogru olmasi gerekir:
e Buz Cézme Cevrimi Zamanlayicist 2 (varsayilan 30 dakika) siiresi dolmus;

2 Buz Cozme Cevrimi Zamanlayicist, buz ¢ozme islemi tamamlaninca baslayip bir devre durana kadar durmayan bir
zamanlayicidir.
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Baska hicbir devrenin buz ¢6zme islemi yapmiyor olmast;

Unite gevrimi ISITMA;

St< (0,7 * OAT ) — DP, buradaki DP buz ¢dzme parametresidir ve varsayilan olarak 10'a ayarlanr;
St<0°C;

DOS < 8°C

Bu kosullarin hepsi 30 saniye boyunca dogru olmalidir.

Asagidaki kosullardan en az biri dogruysa buz ¢6zme islemi sonlandirilir:
¢  Yogusma basinci > 2960 kPa;
e (SS<6°C;

e  Buz Cozme islemi Faz 3'iin baglamasindan itibaren 10 dakika ge¢mis;

Bu kosullardan biri dogruysa iinite Isitma Cevrimine geri doner ve buz ¢ézme islemi sona erer.

A 4

Isitma iglemi

* Baslatma kosullar1

Ha
Evet

Buz ¢6zme iglemi \

A 4
Ters gevrimli buz ¢ozme

A\ 4

Bu islem sirasinda devre durumu "Ters
¢evrimli buz ¢6zme" olacaktir.

* Sonlandirma kosullar1>
Ha
Evet

Isitma ¢evrimine gegis

A 4
Isitma iglemi i¢in 1sinma j

A 4
Isitma islemi

4.11.2.1 Asama 1: Buz Cézme Hazirhg:

Bu asamada, kontrol birimi devreyi ¢evrim doniistiirmeye hazirlar. Her bilesen, Buz C6zme kontrol mantig: tarafindan
yonetilir:

Bu asama, bir kompresoriin en az 10 saniye boyunca aktif olmasini gerektirir.

4.11.2.2 Asama 2: Cevrim Doniistiirme

Bu asamada, dort yollu valf gegici olarak ters ¢evrilir ve sogutucu sogutma modunda ¢alisir: yogusma bosaltma
gazindan gelen 1s1 bobinin digindaki buzu eritir.

Asagidaki kosullar saglanirsa sonraki asamaya ge¢is etkinlestirilir:
Fark Basinci ( DP ) > 400kPa (5 saniye boyunca)
VEYA

Asama 2'nin baslatilmasindan sonra en az 60 sanive gecmis
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4.11.2.3 Asama 3: Buz ¢cozme

Bu asamada buz ¢6zme islemi baslar.
Asagidaki kosullar saglanirsa sonraki agamaya gecis etkinlestirilir:

Asama 3"in baslatilmasindan sonra 20 saniye gecmis

GSS 14°C'den diisiikse buz ¢dzme kontrolii mantig1 faz 4'ii atlar ve dogrudan faz 5'e geger.

4.11.2.4 Asama 4: Buz Cézmenin Hizlandirilmasi

Bu asamada, Buz C6zme kontrolii mantig1, buz ¢ézme islemini hizlandirmak amaciyla yogusma basincini ve sicakligini
yiikseltmek i¢in tiim kompresorleri galistirir.

Asagidaki kosullar saglanirsa sonraki agsamaya gegis etkinlestirilir:
Asama 4'tin baslatilmasindan sonra 300 saniye gecmis

VEYA
En az 5 saniye boyunca yogusma basinct > 2620 kPa (45°C)

4.11.2.5 Asama 5: Buz Temizleme
Bu agsamada, artik buz giderilirken sabit bir bosaltim basinciyla ¢alisilmasi i¢in kompresériin giicii diigiiriiliir.

Asagidaki kosullar saglanirsa sonraki asamaya gegis etkinlestirilir:

Yogusma basinct > 2960 kPa
VEYA
CSS < 6°C
VEYA
Asama 3'tin baslatilmasindan sonra 10 dakika gecmis

4.11.2.6 Asama 6: Isitma Modunu yeniden etkinlestirmeye hazirlanma
Bu asamada, Buz C6zme Kontrolii mantig1 devreyi Isitma Moduna donecek bigimde hazirlar.

Asagidaki kosullar saglanirsa sonraki agamaya gecis etkinlestirilir:

Aktif kompresorlerin sayist en az 10 saniye boyunca 1

4.11.2.7 Asama 7: Cevrim Ters Cevirme, Isitma Moduna Geri Doniis
Bu asamada, dort yollu valf ters ¢evrilir ve devre yeniden Isitma moduna geri doner.

Asagidaki kosullar saglanirsa sonraki agsamaya gecis etkinlestirilir:
En az 25 sanive boyunca yogusma basinct > 400 kPa

VEYA
Faz 7 baslatildiktan sonra 60 saniye gecmis

Sogutucu akiskan sivisinin kompresoére geri donmemesi igin bir zaman gecikmesi uygulanir.

4.11.2.8 Asama 8: Isitma Modu

Bu asamada, termodinamik devre Isitma moduna, kumanda ise 1s1 ayar noktasina geri doner.
Asagidaki kosullar saglanirsa, devre normal Isitma Moduna geri doner ve buz ¢dzme islemi tamamlanir:

En az 10 saniye boyunca SSH < 6°C
VEYA

Asama 8"in baslatilmasindan sonra 120 saniye gecmis
VEYA

Bosaltma sicaklig1 > 125°C

Doniistiirme valfi gegisinden sonraki basing kontroliiniin maksadi kompresdrlere sivi doniisiinii dnlemektir.
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4.11.3 Manuel Buz Cozme

Manuel buz ¢6zme mantigi, buz ¢6zme mantigindaki tiim asamalar1 takip eder: bu islevin amaci, otomatik kriterler
yerine getirilmediginde bile buz ¢zme isleminin baglatilmasina olanak vermektir. Bu, makinenin kritik kosullarda test

edilebilmesini saglar.

Manuel buz ¢6zme islemi insan-makine arayiiziindeki manuel bir anahtarla etkinlestirilir ve sadece asagidaki kosullar

gergeklestigi takdirde baglar:

Devre Calisma durumunda ve isletim Isitma modunda

VE

Insan-makine arayviiziindeki Manuel Buz Cézme anahtari ACIK konuma dondiiriilmiis

VE
Emme sicakligi < 0°C
VE

Baska hicbir devre buz ¢cozme islemi yapmiyor

Manuel Buz C6zme anahtarinin etkinlestirilmesinden birkag¢ saniye sonra KAPALI konuma geger

Asama 1

Kademe

2,3,4,5,6,7 Yok sayilir

Kademe 8

Yok sayilir

Normal

Yok sayilir

Yok sayilir
Gegici Tetik 10
saniyeligine
OkPa olacaktir

Normal

4.12 Ayar Noktasi Tablolar

Ayar noktalar1 kalic1 bellekte saklanir. Bu ayar noktalarinin yazma ve okuma izni ayr1 bir insan-makine arayizi

parolastyla belirlenir.

Ayar noktalar1 baslangigta Varsayilan siitunundaki degerlere ayarlanirlar ve Aralik siitunu igindeki herhangi bir degere

ayarlanabilirler.

Unite Seviyesi Ayar Noktalart:

Aciklama | Varsayilan | Aralik

Mod/Etkinlestirme

Unite Etkin Etkin Devre Disi, Etkin

Ag Unitesi Etkin Devre Dis1 Devre Digi, Etkin

Kontrol kaynag: Yerel Yerel, Ag
Sogutma Isitma -

< - Isitma/Sogutma,

Sogutma, glikol ile glikol ile

Kullanilabilir Modlar Sogutma Sogutma/Buz, .
glikol ile iIIs;tma/Buz, glikol
Buz Test

Ag Modu Komutu Sogutma Sogutma, Buz

Kademelendirme ve Kapasite Kontroll

Soguk CSS 1 7°C (44,6°F) Bkz. b6lim 2.1

Soguk CSS 2 7°C (44,6°F) Bkz. b6lim 2.1

Buz CSS 4,0°C (39,2°F) -15,0ila 4,0 °C (5ila 39,2 °F)

Isitma CSS 1 45°C (113°F) Bkz. bolim 2.1

Isitma CSS 2 45°C (113°F) Bkz. bolim 2.1
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Ag Soguk Ayar Noktasi

7°C (44,6°F)

Bkz. bolim 2.1

Buz Ayar Noktasi 4,0°C (39,2°F) -15,0ila 4,0 °C (5ila 39,2 °F)
Calistirma Delta T 2,7°C (4,86°F) 0,6ila 8,3°C (1,08ila 14,94 °F)
Kapanma Delta T 1,7°C (3,06°F) 0,3ila 1,7 °C (0,54 ila 3,06 °F)

Maks. Indirme 1,7°C (3,06°F/dak) 0,1ila 2,7 °C/dak (0,18 ila 4,86 °F/dak)

Nominal Evap Delta T

5,6 °C (10,08°F)

Unite Kondenseri

Kondenser Hedefi %100 38,0°C (100,4°F) 25ila55 °C (77 ila 131 °F)
Kondenser Hedefi %67 33,0°C (91,4°F) 25ila55 °C (77 ila 131 °F)
Kondenser Hedefi %50 30,0°C (86°F) 25ila 55 °C (77 ila 131 °F)
Kondenser Hedefi %33 30,0°C (86°F) 25ila 55 °C (77 ila 131 °F)
Yapilandirma
Devre Sayisi 2 1.2
Kompresor/Devre Sayisi 3 2.3
Toplam Fan Sayist 5+5 4,5,6,3+3,4+4,5+5,6+6,7+7
Gii¢ Yapilandirmasi Tek Noktali Tek Noktali, Cok Noktali
Iletisim Modiilii 1 Yok IP, LON, MSTP, Modbus
Iletisim Modiilii 2 Yok IP, LON, MSTP, Modbus
Iletisim Modiilii 3 Yok IP, LON, MSTP, Modbus
Opsiyonlar
Fan VFD Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin
LLS Valfi Devre Disi Devre Disi, Etkin
Cift Ayar Noktasi Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin
CSS Ayarlama Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin
Talep Sinir1 Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin
Cikig Alarmi Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin
Giig Olger Devre Dis1 Devre Digi, Etkin
Retrofit Devre Disi Devre Disi, Etkin

) y Sadece No 1, Sadece No 2, Oto,
Evaporatdr Pompa Kontroli Sadece No 1 No 1 Birincil, No 2 Birincil
Zamanlayicilar
Evap. Devridaim Zamanlayicisi 30 sec 15 ila 300 saniye
Kademe Yukar1 Gecikmesi 240 sec 120 ila 480 sn
Kademe Asag1 Gecikmesi 30 sec 20ila 60 sn
Kademe Gecikme Temizleme Hayir Hayir, Evet
Calistirma-caligtirma zamanlayict | 15 min 10-60 dak
Durdurma-caligtirma zamanlayici | 5 dk 3-20 dak
Temizleme Dongu
Zamanlayicilar ’ Hayr Hayrr, evet
Buz Siire Gecikmesi 12 1-23 saat
Buz Temizleme Zamanlayici Hay1r Hayir, Evet
Sensor Ayarlari
Evap. CSS sensor ofseti 0,0°C (0°F) -5,0ila5,0°C (-9,0ila 9,0 °F)
Evap. GSS sensor ofseti 0,0°C (0°F) -5,0ila5,0°C (-9,0ila 9,0 °F)
DHS sensor ofseti 0,0°C (0°F) -5,0ila5,0°C (-9,0ila 9,0 °F)

Alarm Ayarlan

Diisiik Evaporatdr Basinci
Birakma

685.0 kPa (99,35 psi)

Bkz. Bolum 5.1.1

Diisiik Evaporatdr Basinci Tutma

698.0 kPa (101,23 psi)

Bkz. Bolum 5.1.1

Yiiksek Kondenser Basinci

4000 kPa (580,15 psi)

3310 ila 4300 kPa (480 ila 623 psi)

Yiiksek Kondenser Basinci
Birakma

3950 kPa (572,89 psi)

3241 ila 4200 kPa (470 ila 609 psi)

Evaporator Akis Deneme 5 sec 5ila 15 sn
Devridaim Zaman Asimi 3dk 1ila 10 min
Evaporator Su Donma 2,0°C (35,6°F) Bkz. B6lim 5.1.1
Diisiik DOS Baglatma Zamani 165 sn 150 ila 240 sn
Diisiik Ortam Sicakligr Kilidi -18,0°C (-0,4°F) Bkz. Bolum 5.1.1
Harici Alarm Yapilandirma Olay Olay, Alarm
Alarmlar1 Temizle Kapali Kapali, Agik

Ag Alarmlarin1 Temizle Kapali Kapali, Agik
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Asagidaki ayar noktalar1 her devre i¢in ayrica mevcuttur:

Aciklama Varsayilan Aralik

Mod/Etkinlestirme

Devre modu Etkin Devre Disi, Etkin, Test
Kompresor 1 Etkin Etkin Etkin, Devre Disi

Kompresor 2 Etkin Etkin Etkin, Devre Disi

Kompresor 3 Etkin Etkin Etkin, Devre Dis1

Ag Kompresorii 1 Etkin Etkin Etkin, Devre Dist

Ag Kompresorii 2 Etkin Etkin Etkin, Devre Dist

Ag Kompresorii 3 Etkin Etkin Etkin, Devre Dist

EXV kontroli Otomatik Otomatik, Manuel

EXV manuel basinci Bkz. Bolim 3.7.4

Emme SH Hedef Sogutmasi 5,0°C (41°F) 4,44 ila 6,67 °C (8ila 12 °F)
Emme SH Hedef Isitmasi 5,0°C (41°F) 4,44 ila 6,67 °C (8ila 12 °F)
Maks. Evap Basinci 1076 kPa (156,1 psi) 979 ila 1172 kPa (142 ila 170 psi)
Devre Kondenseri

Kondenser Hedefi %100 38,0°C (100,4°F) 25ila55 °C (77 ila 131 °F)
Kondenser Hedefi %67 33,0°C (91,4°F) 25ila55 °C (77 ila 131 °F)
Kondenser Hedefi %50 30,0°C (86°F) 25ila55 °C (77 ila 131 °F)
Kondenser Hedefi %33 30,0°C (86°F) 25ila55 °C (77 ila 131 °F)
VFD Maks Hiz 100% %60 ila %110

VFD Min Hiz 25% %25 ila %60

Fan Kademe Yukar1 Olii Bant 1 8,33°C (15°F) 0ila 15 °C (0 ila 27 °F)

Fan Kademe Yukar1 Olii Bant 2 5,56°C (10°F) 0ila 15 °C (0 ila 27 °F)

Fan Kademe Yukar1 Olii Bant 3 5,56°C (10°F) 0ila 15 °C (0 ila 27 °F)

Fan Kademe Yukar1 Olii Bant 4 5,56°C (10°F) 0ila 15 °C (0 ila 27 °F)

Fan Kademe Asagi Olii Bant 1 11,11°C (20°F) 0ila 15 °C (0 ila 27 °F)

Fan Kademe Asag Olii Bant 2 11,11°C (20°F) 0ila 15 °C (0 ila 27 °F)

Fan Kademe Asag1 Olii Bant 3 8,33 °C (15 °F) 0ila 15 °C (0 ila 27 °F)

Fan Kademe Asag1 Olii Bant 4 5,56 °C (10 °F) Oila15°C (0ila 27 °F)
Sensor Ayarlari

Evap basing ofseti 0 kPa (0 psi) -100 ila 100 kPa (-14,5 ila 14,5 psi)
Kond basing ofseti 0 kPa (0 psi) -100 ila 100 kPa (-14,5 ila 14,5 psi)
Emis sicaklik ofseti 0°C (0°F) -5,0ila5,0°C (-9,0ila 9,0 °F)

Not — Kondenser Hedefi %67 ve Kondenser Hedefi %33 sadece kompresor sayisi 3 (1 devre) veya 6 (2 devre)
oldugunda kullanilabilecektir. Kondenser Hedefi %50 sadece kompresor sayist 2 (1 devre) veya 4 (2 devre) oldugunda
kullanilabilecektir.

4.13 Otomatik Ayarh Araliklar

Bazi ayarlarin, diger ayarlara gore farkli ayar araliklari vardir:

Sogutma CSS 1, Sogutma CSS 2 ve Ag Sogutma Ayar Noktasi

Kullanilabilir Mod Se¢imi Aralik
Glikol Olmaksizin 4,0ila 15,0 °C (39,2 ila 59,0 °F)
Glikol ile -15,0 ila 15,0 °C (5 ila 59,0 °F)
Evaporatér Su Donma
Kullanilabilir Mod Seg¢imi Aralik
Glikol Olmaksizin 2,0ila5,6 °C (35,6 ila 42 °F)
Glikol ile -17,0ila 5,6 °C (1,4 ila 42 °F)
Diisiik Evaporator Basinc1 Tutma ve Birakma
Kullanilabilir Mod Se¢imi Aralik
Glikol Olmaksizin 669 ila 793 kPa (97 ila 115 psi)
Glikol ile 300 ila 793 kPa (43,5 ila 115 psi)
Diisiik Ortam Sicaklig Kilidi
Fan VFD Aralik
= tiim devreler i¢in degil -18,0 ila 15,6 °C (-0,4 ila 60 °F)
= her tlrlu devre icin evet -23,3ila 15,6 °C (-9,9 ila 60 °F)
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(*) Dogru miktarda antifriz kullanilmalidir

4.14 Ozel Ayar Noktasi iglemleri

Unite anahtar1 kapali olmadig takdirde asagidaki ayar noktalar1 degistirilemez:
Devre Sayisi
Kompresor Sayisi
Fan Sayist
Fan VFD etkin: havalandirmanin VFD ile yonetilmesini etkinlestirme
LLS Valfi etkinlestirme: S1vi Hatt1 Solenoid valfinin yonetimini etkinlestirme
Cift Ayar Noktasi etkinlestirme: ¢ift ayar noktasinin dijital bir girisle etkinlestirilmesini etkinlestirme

CSS Sifirlama etkinlestirme: CSS ayar noktasinin 4-20 mA harici sinyalle sifirlanmasini etkinlestirme
Talep Sinir1 etkinlestirme: Talep Sinir1 islemini etkinlestirme
Cikis Alarmu etkinlestirme: kontrol biriminin dijital ¢ikist olarak alarm sinyalini etkinlestirme

Giig Olgeri etkinlestirme: enerji 6l¢iim iinitesiyle iletisimi (Modbus) etkinlestirme

Retrofit etkinlestirme: EWYQ-F- C iinitesi tutma i¢in uygulama retrofit islemi olanaklarini
etkinlestirme

Dgili devre anahtar1 kapali olmadig takdirde Devre Modu ayar noktalar: degistirilemez:
Ilgili kompresor ¢alismadigi takdirde Kompresor Etkinlestirme ayar noktalar1 degistirilemez:
Asagidaki ayarlar, 1 saniye boyunca ACIK durumundan sonra otomatik olarak Kapali konumuna geri dondiiriiliir:

Alarmlar1 Temizle

Ag Alarmlarin1 Temizle
Temizleme D6ngil Zamanlayicilar
Buz Temizleme Zamanlayici
Kademe Gecikme Temizleme
Yiiksek Basing Testi

Test Modu Ayar Noktalari

Tiim gikislar test modu araciligiyla manuel olarak kontrol edilebilir; ayar noktalari sadece test modu etkin olunca
kullanilabilir.

Unite seviyesi ¢ikislar icin, test modu sadece iinite modu Test oldugunda etkinlesir. Unite modu veya devre modu Test
oldugunda Devre ¢ikislar1 i¢in test modu etkinlestirilir.

Kompresor ¢ikiglari 6zel bir durumdur ve bunlarin yeniden "kapali" konumuna getirilmeden 6nce sadece 3 saniyeligine
agik kalmalarina izin verilir.

Unite modu artik Test olmayinca tiim {inite test modu ayar noktalar1 yeniden "kapali" degerlerine déndiiriiliirler. Test
modu bir devre i¢in artik etkin olmayinca, o devreye ait tiim devre test modu ayar noktalar1 yeniden "kapali" degerlerine
donddrularler.

5 Alarm

Aksi belirtilmedikge, tinite durumu KAPALI oldugu siirece iinite alarmlar1 tetiklenmemelidir.

5.1 Unite alarmi agiklamalari

Ac¢iklama Tur Kapatma Sifirlama Not
Faz Volt Kaybi/GFP Arizasi Ariza Ani Otomatik
Su sicakligi donma kapatmasi Ariza Ani Manuel

Bu alarm, inite durumu ne
olursa olsun aktif olabilir.

Su akis kaybi Ariza Ani Manuel Sadece pompa durumuna
baglhdir
Su sicakligi ters ¢evrilmis Ariza Normal Manuel
- . : Unite OTOMATIK...Ariza
Dis Ortam Sicaklig kilitlemesi Ariza/Uyari Normal Otomatik Unite KAPALL..Uyar!
_ Bu alarm, tinite durumu ne
CSS sensor arizasi Arniza Ani Manuel olursa olsun aktif olabilir.
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Bu alarm, Gnite durumu ne
GSS sensor arizast Ariza Normal Manuel olursa olsun aktif olabilir
DOS sensér arizast Ariza Normal Manuel
o ) Bu alarm, Uinite durumu ne
Harici alarm Ariza Ani Manuel olursa olsun aktif olabilir
Kotii talep sinir1 girisi Uyart - Otomatik
Kot CSS sifirlama noktasi Uyart - Otomatik
Harici olay Olay - N/R
Unite istege bagli kontrolii hatasi Ariza - Otomatik
Exv Modiilii 1 arizasi Ariza - Otomatik
Exv Modiilii 2 arizasi Ariza Otomatik
Pompa 1 arizasi Ariza Otomatik
Pompa 2 arizasi Ariza Otomatik
Unite yapilandirma hatasi Ariza Otomatik
o ) Bu alarm, tinite durumu ne
Sogutucu ag iletisimi hatas1 Uyari - Otomatik | olursa olsun aktif olabilir
Caligma sirasinda gii¢ kayb1 Olay - N/R

5.2 Unite arizasi alarmlan

5.2.1 Faz Volt Kaybi/GFP Arizasi

[Amag]
Ters ¢evrilmis fazin, faz kaybinin ve dengesiz voltajin kontrol edilmesi.

[Tetikleyici]
« PVM / GFP girisi “diisiik”

[Islem]
Calisan tiim devrelerin hizlica durdurulmasi.

[Stfirlama]

PVM girisi yiiksek oldugunda veya PVM ayar noktasi en az 5 saniye boyunca tek noktaya esit olmadiginda
otomatik sifirlama.

5.2.2 Su donmasi nedeniyle kapatma

[Amac]
Donma nedeniyle sogutucunun hasar gérmesi riskini azaltma.
[Tetikleyici]
GSS < 2,8°C (5 saniye boyunca)
VEYA
GSS < 2,8°C (5 saniye boyunca)
[Islem]

Calisan tiim devrelerin hizlica durdurulmasi.
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[Stfirlama]
Tetikleme kosullar1 artik mevcut degilse bu alarm tus takimi veya BAS komutu araciligiyla manuel olarak
temizlenebilir.

Ad Simf Birim | Varsayilan Min. Maks.
Su donmast1 Birim °C 2.8 28 6.0
2.8 -18.0 6.0

5.2.3 Su akig kaybi

Bu alarm, (inite durumu ne olursa olsun aktif olabilir. Sadece pompa durumuna baghdir.

[Amag]
Donma veya stabil olmayan kosullar nedeniyle sogutucunun hasar gérmesi riskini azaltmak.
[Tetik 1]
Pompa durumu: CALISIYOR
VE
Akis anahtar1 agiktir
VE
15 saniye gecikme
[Tetik 2]
Pompa durumu: BASLATMA
VE
3 dakika gecti
[Islem]
Calisan tiim devrelerin hizlica durdurulmasi.
[Sifirlama]

Bu alarm, tus takimi1 veya BAS temizleme alarm komutu ile manuel olarak herhangi bir zamanda
temizlenebilir.

Tetik 1 ile aktif ise:

Bu baslatma nedeniyle alarm ortaya ¢ikarsa, ilkini giinde iki kez otomatik sifirlar, {i¢iinciisii manuel sifirlama
olur.

Otomatik sifirlama durumlart igin, evaporator durumu tekrar CALISMA olunca alarm otomatik olarak
stfirlanir. Bunun anlamu iinite akis i¢in hazir oldugunda ve ardindan akis tespit ettiginde devridaim siirecine
bittiginde alarmin aktif kalmasidir. Devridaim islemi tamamlandiginda, su pompasi Caligma durumuna geger
ve bu da alarmi temizler. Ug kez ortaya giktiginda, ortaya gikma sayist sifirlanir ve manuel sifirlama akis kayip
alarmi temizlendiginde dongii baslar.

Calistir

Pompa Baslat
. APA f Ry
Akif E
KAPA | i

1
Evaporator devridaim stresj
1

Alarm

Kapali
Acik

Akis anahtari

Tetik 2 ile aktif ise:
Bu baslatma nedeniyle herhangi bir akis kaybi alarmi ortaya ¢ikarsa, her zaman manuel sifirlama alarmi olur.

Ad Suf Birim Varsayilan Min. Maks.
Su akis denemesi Birim Sn. 15 5 15
Devridaim zaman agimi Birim Min. 3 1 10
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5.2.4 Pompa donma korumasi

[Amac]
Suyun donmasina karst koruma saglayin. Su sicaklig1 ayar noktasinin altina diiserse, sogutucunun ¢aligmasina
bakilmaksizin pompa ¢aligtiriimalidir.

[Tetikleyici]
CSS < Suyun donma ayar noktasi
VE
CSS sensor arizasi aktif degil
VE
Unite durumu KAPALI
3 saniye gecikme
[Islem]
Pompay1 ¢aligtir
[Sifirlama]

Tetikleme kosullart artik mevcut olmayinca otomatik temizlenir. Veya pompa kapatilir.

5.2.5 Su sicakhgi ters ¢evrilmis

[Amagc]
Kablolama hatalarini algilamak. CSS kumandasini dogru konumda tutun.
[Tetikleyici]
* GSS <SS - 1°C, sogutma modunda
VEYA
* CSS < GSS — 1°C, 1sitma modunda
VE
* En az bir devre CALISMA konumunda
* 60 saniye gecikme
[Islem]

Tiim ¢alisan devrelerin normal kapanmasi (basing azaltma)

[Sifirlama]
Tetikleme kosullar1 artik mevcut degilse bu alarm tus takimi veya BAS komutu araciligtyla manuel olarak
temizlenebilir.

[Maskeleme]
Asagidaki iglemler sirasinda bu alarm yok sayilir.
*  Buz¢ozme islemi
e 4 yollu valf degistirme islemi (4 yollu valf sabit konuma gidene kadar)

5.2.6 Dusuk Dig Ortam Sicakhg kilitlemesi

Bu alarmda, tetikleyicilere gore degisen iki islem yapilmasi gerekir. Ayar noktalari da Fan VFD yapilandirmasina ve
devrenin ¢alisma moduna gore temel alinir.

[Amagc]
Calisma kilifinin digindaki iinite ¢alismalarindan kaginmak.

[Alarm tipi]
Tetik 1 --- Ariza
Tetik 2 --- Uyarn
[Tetik 1]

DOS < Diisiik DOS kilidi ayar noktasi
VE
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En az bir devre ¢aligiyor

VE

20 dakika gecikme

[Tetik 2]

Arizali bir sensor kullanma hatasindan kaginilabilmesi i¢in, DOS aralik digindayken bu alarm

tetiklenmemelidir.

DOS < Diisiik DOS kilidi ayar noktasi

VE

Higbir devre ¢aligmiyor

VE

Unite durumu OTOMATIK

VE

DOS sensor arizasi aktif degil

VE

5 saniye gecikme

[Islem]
Tetik 1 ile aktif ise:

Tiim ¢alisan devrelerin ariza durumuyla kapatilmasi

Tetik 2 ile aktif ise:

Calismaya izin verilmez (Uyar1)

[Sifirlama]
DOS > Diigiik DOS kilidi ayar noktasi +2,5°C olunca otomatik temizleme
Ad Sumf Birim | Varsayilan Min. Maks. Not

2.0 2.0 15.0 Ayar noktas:

- - (Fan VFD'siz sogutma)
Diisiik D1s Ortam Sicakligi Birim oc Ayar noktas!

kilitlemesi 2.0 -20.0 15.0 (Fan VED'li sogutma)

-17.0 -17.0 0.0 Ayar noktasi (Isitma)

5.2.7 CSS sensor arizasi
Bu alarm, tinitenin durumu ne olursa olsun aktif olabilir.

[Aralik]

Minimum = -40°C, Maksimum = 100°C

[Tetikleyici]

1 saniye boyunca aralik disinda

[Islem]

Calisan tiim devrelerin hizlica durdurulmasi.

[Sifirlama]

Sensor 5 saniyeligine yeniden aralik i¢ine girerse bu alarm tug takim1 veya BAS komutu araciligryla manuel

olarak temizlenebilir.

5.2.8 GSS senso6r arizasi
Bu alarm, tnitenin durumu ne olursa olsun aktif olabilir.

[Aralik]

Minimum = -40°C, Maksimum = 100°C

[Tetikleyici]

1 saniye boyunca aralik disinda
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[Islem]
Calisan tiim devrelerin hizlica durdurulmasi.

[Stfirlama]

Sensor 5 saniyeligine yeniden aralik i¢ine girerse bu alarm tus takimi veya BAS komutu araciligiyla manuel
olarak temizlenebilir.

5.2.9 DOS sensor arizasi

[Aralik]
Minimum = -40°C, Maksimum = 70°C
[Tetikleyici]
1 saniye boyunca aralik disinda
VE
Unite durumu OTOMATIK
[Islem]

Calisan tiim devrelerin normal kapatilmasi

[Sifirlama]
Sensdr yeniden aralik igine girerse bu alarm tus takimi veya BAS komutu araciligiyla manuel olarak
temizlenebilir.

5.2.10 Harici alarm

Bu alarm, tinitenin durumu ne olursa olsun aktif olabilir.
[Tetikleyici]

Harici alarm girisi 5 saniyeligine agiktir

[Islem]
Calisan tiim devrelerin hizlica durdurulmasi.

[Sifirlama]
Tetikleme kosullar1 artik mevcut degilse bu alarm tus takimi veya BAS komutu araciligiyla manuel olarak
temizlenebilir.

5.3 Unite uyarisi alarmlari

5.3.1 Koti talep sinin girisi

[Tetikleyici]
Talep sinir1 girisi 1 saniye boyunca aralik diginda (aralik: 4-20mA)
VE
Talep smurt etkin
[Islem]

Talep smirin1 yok sayin.

[Sifirlama]
Talep smir1 devre dis1 birakildiginda veya talep sinir1 girisi 5 saniyeligine yeniden aralik i¢inde oldugunda
otomatik temizleme.

5.3.2 Koti ¢SS sifirlama noktasi
[Tetikleyici]

CSS sifirlama girisi 1 saniye boyunca aralik disinda (aralik: 4-20mA)
VE
CSS sifirlama ayar1 = 4-20mA
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[Islem]
CSS sifirlamasini yok sayin.

[Sifirlama]

CSS sifirlama ayar1 4-20mA iginde veya CSS sifirlama girisi 5 saniyeligine yeniden aralik iginde olunca
otomatik temizleme.

5.3.3 Kaoti linite akim okumasi

[Tetikleyici]
Akim girisi 1 saniye boyunca aralik diginda (aralik: 4-20mA)
Akim sm\l/rlE etkinlestirme dijital girisi kapali
Akim sm\llrlE tipi CT'ye ayarlanmis (4-20mA)

[fslem]

Akim siirim yok sayin.

[Sifirlama]
Tetikleme kosullart artik 5 saniye siireyle mevcut olmayinca otomatik temizlenir.

5.3.4 Sogutucu ag iletisimi hatasi

[Tetikleyici]
Sogutucu ag ayar noktasi Etkin olarak ayarlidir
VE
Islem veriyolu iletisimi basarisiz oldu
VE
30 saniye gecikme
[Islem]
Ana/Yardimei linite ayarina bagli olarak degisir.
Ana lnite igin

Unite en az bir yardimei {initeyle olan iletisimini siirdiiriiyorsa agda oldugu gibi ¢alismalidir. Aksi
takdirde bagimsiz iinite olarak ¢aligmalidir

Yardimet {inite igin
Unite ana {initeyle olan iletisimini siirdiiriiyorsa agda oldugu gibi ¢caligmalidir. Aksi takdirde bagimsiz
iinite olarak ¢aligmalidir

[Sifirlama]

Tetikleme kosullar1 artik 5 saniye siireyle mevcut olmayinca otomatik temizlenir.
5.4 Unite olaylari

5.4.1 Galigma sirasinda gli¢ kaybi
[Tetikleyici]

Kompresor ¢alisiyorken gii¢ kaybi yasandiktan sonra kontrol sistemi yeniden baslatilmisg

[Islem]
Yok
[Sifirlama]
N/R

5.5 Devre alarmi
Aksi belirtilmedikge, devre durumu KAPALI oldugu siirece devre alarmi tetiklenmemelidir.

5.5.1 Devre alarmi agiklamalari
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Mekanik Yiiksek Basing Anahtari Ariza Ani Manuel
Yiiksek Yogusma Basinci ile kapatma Ariza Ani Manuel
Yiiksek Yogusma Basinci ile tutma Olay - Otomatik
Diisiik Buharlagma Basinci ile kapatma Ariza Ani Manuel
Baglatmadan sonra basing degisikligi yok Ariza Ani Manuel
Yogusma Basinci sensor arizasi Ariza Ani Manuel
Buharlagsma Basinci sensor arizasi Ariza Ani Manuel
Emme sicakligi sensor arizasi Ariza Ani Manuel

6 saat icinde 3 defadan
Cx Motor Prot Ariza Ani Otomatik/Manuel | sonra
Yiiksek Bosaltma Sicakligi Alarm Ariza Ani Otomatik/Manuel
Basing Azaltma basarisiz Olay - Otomatik
l]))(:'i;i'ﬁiril;flarlasma Basinci yiik Olay ) Otomatik
Diisiik Buharlagsma Basinci tutma Olay - Otomatik

Ayrintili Devre alarmlari

5.5.1.1.1 Mekanik Yiiksek Basin¢ Anahtari

[Amagc]
Devrenin tasarim basincindan daha yiiksek basingla ¢alismasini dnlemek.

[Tetikleyici]
Mekanik Yiiksek Basing dijital girisi agik
Mekanik Yiiksek Basing ayar noktasi, emniyet valfinin %90"'ina esit (4500 kPa'nin %90'1 = 4100 kPa).

[Islem]
Devrenin derhal kapatilmasi

[Stfirlama]
Bu alarm, mekanik yiiksek basing dijital girisi kapali oldugunda manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir.

5.5.1.1.2 Yiiksek Kondenser Basinci - Kapatma/Bosaltma

[Amag]
Devrenin yiiksek basing nedeniyle kapatma arizasi alarminin tetiklenmesini dnlemek.

[Alarm tipi]
Kapatma --- Ariza
Yiik bosaltma, Yiikii engelleme --- Olay

[Tetikleyiciler, Islemler ve Sifirlamalar]
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Bagslatma: * 5 saniye boyunca yogusma basinci > maks. yogusma

basinct
Kapatma Yogusma basinci > yiiksek yogusma basinci nedeniyle
yiik bosaltma
VE
Islem: Devrenin derhal kapatilmast
v Sifirlama: Tetikleme kosullar1 artik mevcut degilse manuel olarak
A -
Baslatma: 5 saniye boyunca yogusma basinci > yiiksek yogusma basinci
Bosaltma nedeniyle yiik bosaltma

Islem: 10 saniyede 1 adim hizla yiik bosaltin

Sinir yok

v

[Hesaplamalar]
Sinirlar asagidaki tabloda listelenmigtir

Ad Simif Birim Varsayilan Min. Maks.
Yiiksek Yogusma Basinci Nedeniyle Birim kPa 4000 3900 4300
Durma
Yiiksek Basing
Yiiksek Yoglisma Basinci Nedeniyle Birim KPa 3900 3800 Nedeniyle
Yiik Bosaltma Durma ayar
noktasi - 20

5.5.1.1.3 Diusiik Buharlagsma Basinci Nedeniyle Durma/ Yiik Bosaltma / Yiik Engelleme
[Amac]

Sogutucu akiskan kaybi yasanmasi veya diisiik evaporator performansi goriilmesi halinde kompresorii

korumak. Bu alarm hem 1sitma hem de sogutma modunda ¢alissa da, 1s1 esanjorlerinin yeri degisir.
[Alarm tipi]

Kapatma --- Ariza

Yiik bosaltma, Yikii engelleme --- Olay

[Tetikleyiciler, Islemler ve Sifirlamalar]

Sinir yok

. . Basglatma: 5 saniye boyunca buharlagma basinci < diigitk buharlasma basinci
YUklemeyi nedeniyle yiik engelleme
Islem: Yiiklemeyi engelleme

Basglatma: 5 saniye boyunca buharlagma basinci < diigiitk buharlasma basinci
Bosaltma nedeniyle yiik bosaltma
Islem: 10 saniyede 1 adim hizla yiik bosaltin

Basglatma:

* 1 saniye boyunca buharlagsma basinci < diisiik buharlagma basinci
Kapatma VEYA
Buharlagma basinci < diisiik buharlagsma basinci nedeniyle
yiik bosaltma
VE

Islem: Devrenin derhal kapatilmasi

v Sifirlama: Tetikleme kosullar1 artik mevcut degilse manuel olarak

[Hesaplamalar]
Smirlar asagidaki tabloda listelenmistir
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Ad Simf Birim Varsayilan Min. Maks.

Diisiik Buharlasmzil Basinci Nedeniyle Birim kPa 670 630 793
Tutma, Sogutma modu

Diisiik Buharlagma Basinc1 Nedeniyle Birim kPa 325 300 400

Tutma, Isitma modu
Diisiik Basing I\Iedenlyle Yiik Birim kPa 650 600 793
Bosaltma, Sogutma modu

Diisiik Basing Nedeniyle Yiik Birim kPa 260 240 320
Bosaltma, Isitma modu

Diisgiik Basing Alarmi Birim kPa 200 200 630

[Maskeleme]
Asagidaki igslemler sirasinda bu mantiklar yok sayilir veya degistirilir.

Sogutucu ¢alismasi Kapatma Bosaltma Yiuklemeyi engelleme
Ters ¢evrimli buz ¢ézme
asamasi - 2,3,4,5,6 7 Yok sayilir
Yok sayilir Yok sayilir
Ters gevrimli buz ¢gozme
Normal

asamasi 8

5.5.1.1.4 Baslatma isleminden Sonra Basing Degisikligi Yok

[Amac]

Bu alarm, yetersiz bir pompalama (basing artist) olmasi halinde (bir kompresor arizasina isaret eder)
kompresdriin ¢altsmasini énler.

[Alarm tipi]
Kapatma --- Ariza
[Tetikleyiciler, Islemler ve Sifirlamalar]

Kompresor Baslatma sirasinda Buharlagsma Basinct - Gergek Buharlasma Basinct >= 7,0 kPa
VEYA

Baglatma swrasinda Gercek Yogusma Basinci — Yogusma Basinct >= 35,0 kPa
VE
Kompresoriin baslatiimasindan itibaren 30 saniye
[Islem]
Devrenin derhal kapatilmasi
[Sifirlama]
Sensor yeniden aralik igine girerse bu alarm tug takimi veya BAS komutu araciligtyla manuel olarak
temizlenebilir.

5.5.1.1.5 Kondenser Basinci Sensor Arizasi

[Aralik]
Minimum = 0 kPa, Maksimum = 5000 kPa
[Tetikleyici]
1 saniye boyunca aralik disinda
VE
Unite durumu OTOMATIK
[Islem]

Calisan devrelerin normal kapatilmasi

[Sifirlama]
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Sensor yeniden aralik i¢ine girerse bu alarm tug takimi veya BAS komutu araciligiyla manuel olarak
temizlenebilir.

5.5.1.1.6 Evaporator Basinci Sensor Arizasi

[Aralik]
Minimum = 0 kPa, Maksimum = 3000 kPa
[Tetikleyici]
1 saniye boyunca aralik disinda
) VE
Unite durumu OTOMATIK
[Islem]

Calisan devrelerin normal kapatilmasi

[Sifirlama]
Sensor yeniden aralik igine girerse bu alarm tus takimi veya BAS komutu araciligtyla manuel olarak
temizlenebilir.

5.5.1.1.7 Emis Sicakhigi Sensor Arizasi

Bu alarm, tinitenin durumu ne olursa olsun aktif olabilir.
[Aralik]
Minimum = -40°C, Maksimum = 100°C

[Tetikleyici]
1 saniye boyunca aralik diginda

[Islem]
Calisan devrelerin hizlica kapatilmasi

[Sifirlama]
Sensor 5 saniyeligine yeniden aralik i¢ine girerse bu alarm tus takimi1 veya BAS komutu araciligiyla manuel
olarak temizlenebilir.

5.5.1.1.8 Cx Motor Koruma Alarmi
Bu alarm, her kompresoriin elektrik motorunu korur.

[Tetikleyici]
Kriwan marka kompresérlerin dijital girisi aktif
VEYA
Termal devrelerin kesicisinden gelen dijital girig aktif
[Islem]

Calisan devrelerin hizlica kapatilmasi

[Sifirlama]
Bu alarm, alarmun tekrar etkin olmasindan itibaren 5 dakika gectikten sonra her kompresor i¢in 6 saatte ilk 3
defa otomatik sifirlama islevine sahiptir; bunun ardindan, tus takimi veya BAS komutu araciligiyla alarm manuel
olarak temizlenebilir.

5.5.1.1.9 Yuksek Bosaltma Sicakligi Alarmi

Bu alarm, kompresoérden ¢ok yiiksek bir bosaltma sicakligi meydana gelmesini 6nlemek igindir.

[Tetikleyici]
Bosaltma sicakhigi > 135,0 °C
VE
5 saniye
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[Islem]
Calisan devrelerin hizlica kapatilmasi

[Stfirlama]

Bu alarm, tus takimi1 veya BAS komutu araciligiyla manuel olarak temizlenebilir ya da bosaltma sicakligi
100,0°C'den yiiksek olunca otomatik temizlenir.

5.5.1.1.10 Basin¢ Azaltma Basarisiz

Bu alarm, basing azaltma isleminin dogru siire i¢cinde tamamlanip tamamlanmadigini izler.
[Tetikleyici]
Basing azaltma isleminin baslamasindan itibaren 2 dakika ge¢mis.

Ek A: Sensor dzellikleri, kalibrasyonlar

5.6 Sicaklik sensorleri

Aciklama Sensdr sayisi Tar Aralik Kalibrasyon Not
GSS Unite basma 1 | NTC10K | -40°C ila 100°C Ayar noktastyla Satict: Thermotech
ayarlama
CSS Unite bagma 1 | NTCI0K | -40°C ila100°C Ayar noktasyla Satict: Thermotech
ayarlama
DHS Unite basma 1 | NTC10K | -40°C ila 100°C Ayar noktastyla Satict: Thermotech
ayarlama
Emme Sicakligi Ckt bagina 1 NTC10K -40°C ila 100°C Ayzilg?ll;tr?];lyla Satict: Thermotech
Bosaltim Cktbasnal | NTCIOK | -40°Cilaisoec | Avarnoktasla | o rhermotech
Sicakligi ayarlama
5.7 Basing transduserleri
Agiklama Sensor sayisi Tar Aralik Kalibrasyon Not
Yogusma Ckt basina 1 500mV ~ OkPa ~ Ayar noktastyla Satici: Danfoss
Basinci 3 4500mV 5000.0kPa ayarlama Saginomiya
Buharlagma Ckt basina 1 500mV ~ OkPa ~ Ayar noktasiyla Satict: Danfoss
Basinci $ 4500mV 3000.0kPa ayarlama Saginomiya

6 Ek B: Sorun Giderme

Bir sorun yasandiginda olasi tiim arizalar kontrol edilmelidir. Bu boliim, arizalar i¢in nerelere bakilmasi gerektigi
hakkinda genel bir fikir vermektedir. Ayrica, sogutucu akiskan devresi onarimi ve elektrik devresi onarimu ile ilgili
genel prosediirler de agiklanmustir.

6.1 PVM/GFP ARIZASI (ekranda gosterilen ifade: PvmGfpAl)

Amag:

e kompresériin yanls yonde dénmesini énlemek.
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kisa devre nedeniyle emniyetsiz ¢calisma kosullar ortaya ¢ikmasint 6nlemek

Belirti: tim devreler durur ve kontrol biriminin ekraminda bir alarm zili (¢an seklinde)

simgesi hareket eder.

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Bir fazin kaybedilmesi; 1

2. Yanhs L1,L2,L3
baglanti sirast;

3. Unite panelindeki
gerilim seviyesi izin
verilen aralikta (+%10)
degil;

4. Unitede kisa devre var

Fazlarin her birinde gerilim
seviyesini kontrol edin;

Sogutucunun elektrik semasindaki
ilgili boltime bakarak L1, L2, L3
baglanti sirasin1 kontrol edin;

Her fazdaki gerilim seviyesinin,
sogutucu etiketinde gosterilen
aralik i¢inde oldugunu kontrol
edin;

Her fazdaki gerilim seviyesinin
sadece sogutucu c¢alistyorken degil
ayrica sogutucu minimum
kapasiteden tam yiik kapasitesine
dogru ¢alistyorken de kontrol
edilmesi gerekir. Bunun nedeni,
belli bir sogutma kapasitesi
seviyesinde gerilim diigiislerinin
yasanabilmesi veya bazi ¢aligma
kosullarinin (yiiksek DOS gibi)
gecerli olabilmesidir; bu tar
durumlarda sorunun elektrik
kablolarmin biiyiikligiinden
kaynaklandigindan
stiphelenilebilir.

Bir Megger test cihazi kullanarak
her unite devresinin elektrik
yalittmi durumunu kontrol edin.

Tum devreleri
hizlica
durdurma

SIFIRLAMA: Giris en az 5 saniye boyunca kapali olursa veya Gii¢ Yapilandirmasi = Cok

Noktal1 olursa otomatik sifirlama.

6.2

Amag:
[ ]

EVAPORATOR AKIS KAYBI (ekranda gésterilen: EvapFlowLoss)

Sogutucunun evaporatoriindeki suyun donmasi riskini onlemek;

Sogutucunun, evaporatore diizgiin su akisi kosullar: saglanmadan baslatilmasini onlemek.

Belirti: tiim devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde)

simgesi hareket eder.

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

5 saniye boyunca araliksiz
su akis1 olmamasi veya
¢ok diisiik su akist.

Su pompast filtresini ve su devresini
tikanmalara kars1 kontrol edin.

Tum devreleri
hizlica durdurma
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SIFIRLAMA: Sorunun nedeni bulunduktan sonra akis anahtar1 otomatik olarak sifirlanir,

ancak kontrol biriminin de sifirlanmasi gerekir.

6.3 EVAPORATOR SU DONMASI KORUMASI (ekranda gosterilen:

EvapWaterTmpLo)
Amag:
e  Evaporatoriin igindeki suyun donarak mekanik bir hasara neden olmasini onlemek
NOT: Sogutucu akiskanin donma korumas sicakligr ayar, iinitede glikol kullanilp kullanilmadigina
baghdwr
Belirti: tiim devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢can seklinde)
simgesi hareket eder.
NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUC
1. Su akis1 ¢ok diisiik; 1. Su a1.<1.§1n1 art1r1vn; Tiim devreleri hizlica
2. Evaporatdre giren su 2. Su giris sicakligin durdurma
sicakligi ¢ok diistik; ylkseltin;
3. Akis anahtari galismiyor 3. Akig anahtarini ve su
veya su akist yok; pompasini kontrol edin;
4. Sogutucu akiskan sicakhign | 4 Su akisuu ve filtreyi
cok diisiik (< -0,6°C); kontrol edin.
Evaporatorle su aligverisi
zayif.
SIFIRLAMA: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, ancak bunun igin alarm
kosullarinin ortadan kalkmis olmas1 gerekir.
6.4 SICAKLIK SENSORU ARIZASI
Bu boliim, asagidaki konulara referans vermektedir:
e EVAPORATOR CSS SENSORU ARIZASI (ekranda gosterilen: EvapLwtSenf)
e DONMA SICAKLIGI SENSOR ARIZASI (ekranda gosterilen: FreezeTempSenf)
e DIS ORTAM SICAKLIGI (DOS) SENSOR ARIZASI (ekranda gosterilen: OatSenf)
Amag:

o Sicaklik sensérlerinin ¢caliyma kosullarimin, sogutucunun diizgiin ve emniyetli ¢alismasini saglayacak
bicimde dogru oldugunu kontrol etmek

simgesi hareket eder.

Belirti: tiim devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde)

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Sensor arizali;

2. Sensorde kisa
devre;

3. Sensor hatali
baglanmis (agik)

1. Sensoriin saglamligini kontrol
edin;

Bu kilavuzun 3.2 no'lu
bolimiine bakarak sensoriin
dogru calistigini ve izin
verilen kKOhm (kQ) araligt
icinde oldugunu teyit edin.

2. Direng 6l¢imi yaparak
sensoriin kisa devre olup
olmadigin1 kontrol edin;

3. Su bulunup bulunmadigini ve
elektrik kontaklarinda nem
olup olmadigini kontrol edin;
Elektrik konnektorlerinin
dogru baglandigini kontrol
edin;

Tum devrelerin normal
durdurulmasi
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Elektrik semasina bakarak
sensor kablolamasinin dogru
oldugunu kontrol edin.

SIFIRLAMA: Bu alarm manuel olarak tus takimiyla veya BAS komutuyla temizlenebilir,
ancak bunun i¢in sensoriin yeniden aralik i¢inde olmas1 gerekir.

6.5 HARICI ALARM veya UYARI (ekranda gésterilen: ExtAlarm)

Amag:

e Harici olaylar veya alarmlar nedeniyle sogutucunun hasar gérmesini onlemek

simgesi hareket eder.

Belirti: tiim devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢can seklinde)

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

Kontrol Unitesi
kartindaki baglanti
noktasinin agilmasini
Onleyen, en az 5 saniye
sureli harici bir olay
yasanmis.

Harici olay veya alarmin
nedenlerini aragtirin;

Harici olay veya alarmlar
meydana gelmisse, tinite
kontrol biriminden harici
ekipmana giden elektrik
kablo tesisatin1 kontrol
edin.

Bu ariza, harici olayin
KULLANICI tarafindan
bir ALARM mu1 yoksa
UYARI olarak m1
yapilandirildigina bagh
olarak farkli sonuglar
gosterir.

ALARM seklinde
yapilandirilmigsa tiim
devreler derhal durdurulur.

SIFIRLAMA: Harici alarm/olay dijital girisi yeniden kapatilinca otomatik temizleme.

Devre arizasi incelemesi

Herhangi bir Devre Arizas1 Alarmi aktifken, alarm dijital ¢ikist agilir.
Higbir Unite Arizas1 Alarmi aktif degilse ancak herhangi bir Devre Arizas1 Alarmi aktifse, dijital alarm cikist beser

saniye boyunca sirayla agilir ve kapanir.

Aktif olmalart siiresince tiim alarmlar aktif alarm listesinde gosterilir.
Tetiklenen ve temizlenen tiim alarmlar alarm giinliigiine eklenir.

DEVRE ARIZASI MESAJ MENUSU EKRANDA GOSTERILEN MESAJ
1 Diisiik Evaporator Basinci LowEvPr
2 Yiiksek Kondenser Basinci HighCondPr
3 Mekanik Yiiksek Basing Anahtari CoX.MhpAl
4 Motor Korumas1 Arizasi CoX.MotorProt
DEVRE 5 | Dusik DHS Yeniden Baslatma CoX.RestartFlt
ARIZASI - :
LISTE 6 gzsglgtirlzai\;l;ﬁinden Sonra Basing NoPrChgAl
7 Evaporator Basinci Sensor Arizasi EvapPsenf
8 Kondenser Basinci Sensor Arizasi CondPsenf
9 Emis Sicaklig1 Sensor Arizasi SuctTsenf
10 EXV Modiilii 1 iletisim Arizasi EvPumpFItl
11 EXV Modiilii 2 Iletisim Arizasi EvPumpFIt2
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Amagc:

NOT: Sogutucu akiskanin donma korumas: sicakligi ayari, iinitede glikol kullanilip kullanilmadigina baglhidir

Amag:

6.5.1 DUSUK EVAPORATOR BASINCI (ekranda gésterilen:
LowEvPr)

o Devrenin hatali ¢alisma kosullarimin, dolayisiyla diisiik verimliligin énlenmesi.
e Unite evaporatoriinde donma riskinin 6nlenmesi

hareket eder.

Belirti: devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Suis1 esanjoriine su
akisi ¢ok zayif;

2. Sogutucu akigkan
eksikligi;

3. Unite muhtemel
araligin veya isletim
kilifinin diginda
calistyor;

4. Su 1s1 esanjoriine
giren suyun sicakligi
¢ok diisiik;

5. Kirli evaporatér;

6. Diisiik basing
emniyet ayarlari ¢ok
yuksek;

7. Akis anahtari
calismiyor veya su
akis1 yok;

8. EEXV diizgiin
calismiyor (6rnegin
yeterince agilmiyor);

9. Diisiik basing
sensorl duzgln
calismiyor;

1. Suakigin artirin;

2. Sizintilar1 kontrol edin,
gerekiyorsa sogutucu
akigkan ekleyin;

3. Sogutucunun ¢aligma
durumunu kontrol edin;

4. Su giris sicakligini
yukseltin;

5. Evaporat6ri temizleyin ve
181 esanjoriine akan sivinin
kaliteli oldugunu teyit edin;

6. "Minimum ¢ikig suyu
sicaklig1" i¢in izin verilen
araligi kontrol etmek i¢in
bu kilavuzun "Ayar
Parametreleri* bolimiine
bakin;

7. Akis anahtarini ve su
pompasinin diizgiin
calistigini kontrol edin

8. Devredeki genlesme
valfinin (EXV) dizgln
calistigini kontrol edin;

9. Diisiik basing sensoriiniin
diizgiin ¢aligtigin1 kontrol
edin, bkz. Bolim 3.1

Devreleri hizlica
durdurma

SIFIRLAMA: Bu alarm, evaporatér basinci yeniden izin verilen aralik igine girince manuel
olarak tus takimi ile temizlenebilir.

6.5.2

Bu boliim, asagidaki konulara referans vermektedir:

YUKSEK KONDENSER BASINCI ALARMI

e  YUKSEK KONDENSER BASINCI (ekranda gosterilen: HighCondPr)
e  MEKANIK YUKSEK BASINC ANAHTARI (ekranda gosterilen: CoX.MhpAl)

e Devrenin hatali ¢alisma kosullarinin, dolayisiyla verimlilik diigiisiiniin 6nlenmesi.

o Sogutucunun, iinite bilegenlerine hasar verebilecek bir asirt basing olaymna karsi korunmasi.

hareket eder.

Belirti: devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Bir veya birkag
kondenser fan1 diizgiin

1. Fanlarin serbestge
donebildigini kontrol edin;

Devreleri hizlica
durdurma
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caligmiyor;

2. Kirli veya kismen
tikanmig kondenser
bobini;

3. Kondenserin giris
havasi sicaklig1 cok
yuksek;

4. Bir veya birkag
kondenser fan1 yanlis
yonde donlyor;

5. Uniteye agir1 miktarda
sogutucu akiskan
doldurulmus;

6. Yiiksek basing sensori
diizgiin ¢caligmryor;

Gerekiyorsa temizleyin;
Havanin serbestge disari
¢ikabilmesini 6nleyecek
higbir engel bulunmadigim
kontrol edin.

. Varsa engelleri giderin ve

yumusak bir fir¢a/hava
ufleyici kullanarak kondenser
bobinini temizleyin;

. Kondenser girisinde 6l¢iilen

hava sicaklig1, sogutucunun
calisma aralig1 (calisma kalifr)
icinde gosterilen sinir degeri
asamaz; Unitenin kurulu
oldugu konumu inceleyin ve
ayni iinitenin fanlarmdan
hatta sonraki sogutucularin
anlarindan sicak hava
iflenmedigini ve hicbir kisa
devre bulunmadigini kontrol
edin.

. Fanlarin elektrik

baglantisinda dogru faz
siralamasinin (L1, L2, L3)
oldugunu kontrol edin;

. Sogutucu akiskan dolumunu

dolayli yoldan kontrol etmek
igin s1vi alt sogutmasini ve
emme kizdirmasini kontrol
edin.

Gerekiyorsa, toplam dolum
miktarini tartmak i¢in tim
sogutucu akigkani uygun bir
yere bosaltin ve elde ettiginiz
agirlik degerinin {inite
etiketinde gosterilen degerle
(kg) ayn1 oldugunu teyit edin.

. Yiksek basing sensoriiniin

diizgiin ¢aligtigin1 kontrol
edin, bkz. B6lim 3.1

SIFIRLAMA: Bu alarm, manuel olarak Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir

NOT: "Mekanik Yiiksek Basing Anahtart' arizast varsa, iinite kontrol birimindeki alarmin sifirlanmasindan once
anahtarin mekanik olarak sifirlanmasi gerekir.

Anahtar sifirlamak icin, yiiksek basing anahtarinin en iist kismindaki renkli diigmeye basimaldur.

6.5.3 MOTOR KORUMA ARIZASI (ekranda gosterilen ifade:
CoX.MotorProt)
Amag:
o Kompresoriin elektrik motorunun ve mekanik parcalarimin hasar gérmesini onlemek.
Ariza, kompresdriin bosaltim sicakliginin ¢ok yiiksek olmasi ve elektrik motorunun diisiik basing

sogutucu akiskan buhari ile yeterince sogutulmama sonucu asiwrt yiiksek sicakliga ulagmast nedeniyle
ortaya ¢ikar.

Belirti: devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢can seklinde) simgesi
hareket eder.

NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUC
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1. Fazlardan birinde ariza;

Cok diisiik gerilim;

3. Unitenin izin verilen
caligma aralig1 iginde
¢aligmamast;

4. Motora agir1 yiik binmesi;

5. Motorda kisa devre var;

6. Kompresor yanlis yonde
calistyor;

7. Kompresorlerin bosaltma
gaz1 sicakligi ¢ok yiiksek.

N

8. Sicaklik sensorleri diizgiin

¢alismiyor;
9. Uniteye yetersiz sogutucu
akigkan doldurulmast

Elektrik beslemesindeki
sigortalar1 kontrol edin veya
besleme gerilimini 6l¢tn;
Besleme gerilimini sadece
iinite durmugsken degil,
calisiyorken de 6l¢lin. Akim
emilimleri nedeniyle
gerilim diisiisleri, buna
bagli olarak da {inite
calisiyorken gerilimin
diismesi.

Unitenin izin verilen
caligma araliginda
calistigini teyit edin (¢ok
yuksek ortam veya su
sicakligi olmamalidir);
Sifirlayip yeniden
baslatmay1 deneyin.
Kompresor motorunun
kilitlenmediginden emin
olun.

Gerekiyorsa bir Megger test
cihazi kullanarak kablo
tesisatint kontrol edin ve
elektrik izolasyonu
seviyesini inceleyin;

Faz sirasinin dogru
oldugunu (L1, L2, L3)
elektrik cizimlerine bakarak
teyit edin

Kompresoérlerde dogru
miktarda ve iyi kalitede yag
bulundugunu kontrol edin;
Yiiksek kompresor bosaltim
sicakliginin nedeni,
kompresdrlerde yagsanan
mekanik sorunlar olabilir.
Sicaklik sensorlerinin dogru
calistigini kontrol edin.
Bkz. Bolim 3.2;

Sogutucu akigkan sizintisi
bulunmadigini ve iinitenin
sogutucu akiskan dolum
miktariin dogru oldugunu
kontrol edin. Gerekiyorsa,
sizintilar1 onardiktan sonra
iiniteye sogutucu akigkan
ekleyin.

Devreleri hizlica
durdurma

SIFIRLAMA: Bu alarm, motor korumasi girisi kapali oldugunda manuel olarak Kontrol

Birimi ile temizlenebilir.

DUSUK DIS ORTAM SICAKLIGI (DOS) YENIDEN BASLATMA ARIZASI (ekranda gosterilen: CoX.RestartFIt)

Amag:

Sogutucunun uygun olmayan ¢alisma kosullar: altinda ¢alisarak diigiik yogusma basincina neden

olmasini énlemek.

Belirti: devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

hareket eder.
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Amag:

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Dis ortam sicakligi ¢ok
diisiik veya tinitenin
kontrol biriminde
ayarlanan degerden daha
diisiik;

2. Sogutucu akigkan
eksikligi;

3. Yiiksek basing
sensOriiniin, hatta diistik
basing sensoriiniin
yanlig ¢calismast

1.

Diisiik dis ortam
sicakliginda bile su
sogutmasi talebinin
nedenini arastirin ve
sogutucunun dogru
uygulama i¢in dogru bir
sekilde kullanilmakta
oldugunu teyit edin;
Unitenin sogutucu akiskan
dolum miktarint kontrol
edin;

Yiiksek ve diisiik basing
sensorinin dizgiin
calistigini kontrol edin.
Bkz. Bolum 3.1;

NOT: Bununla birlikte, her

kosulda, bu devrenin
alarmini sifirlamay1 ve
sogutucuyu yeniden
baglatmayi iki ii¢ kez
deneyin.

Devreleri hizlica
durdurma

SIFIRLAMA: Bu alarm, tus takimiyla veya BAS komutuyla manuel olarak temizlenebilir.

6.5.4 BASLATMADAN SONRA BASING DEGISIKLIGI YOK (ekranda
gosterilen: NoPrChgAl)

Kompresdriin dahili bir arizayla ¢alismasini énlemek.

hareket eder.

Belirti: devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUC
1. Kompresériin sigortalari 1 Sigortalarl_ k_ont.rol edin; Devreleri
atmis; 2. Devre kesicilerin durumunu hizlica
2. Kompresériin devre kontrol edin, durdurma
kesicileri agtk veya Kompresoriin elektrikli marg
komprestre giic cihazinin diizgiin ¢alistigini

verilmemis; kontrol edin (yumusak starter
3. Kompresdriin motor vs.);
elektrik devresinde 3. Kompresoriin durumunu veya
sorunlar var ya da kendi motorun kilitli olup olmadigint
icinde mekanik sorunlar kontrol edin;
var: 4. Elektrik semasina bakarak
4. Kompresor yanlis yonde dogru faz siralamasmi (L1, L2,
déniyor; L3) teyit edin;
5. Devre basincini ve sogutucu

5. Sogutucu akigkan
devresinde sogutucu
akigkan yok;

akigkan bulundugunu kontrol

edin;
No. 6 ¢ikarilmustir (ilgili
degildir)

SIFIRLAMA: Bu alarm, tus takimiyla veya BAS komutuyla manuel olarak temizlenebilir.

6.5.5 EVAPORATOR BASINC SENSORU ARIZASI (ekranda
gosterilen: EvapPsenf)
Bu boliim, asagidaki konulara referans vermektedir:

EVAPORATOR BASING SENSORU ARIZASI (ekranda gosterilen: EvapPsenf)
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Amagc:

Amag:

KONDENSER BASINC SENSORU ARIZASI (ekranda gosterilen: CondPsenf)

Sogutucunun yanlis ¢alisma kosullariyla ¢calismasim dnlemek.

Belirti: devreler durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

hareket eder.

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Sensor arizals;
2. Sensorde kisa devre;
3. Sensorde agik devre;

1. Sensoriin saglamligim
kontrol edin;

Sensorin, bu kilavuzun 3.1
no'lu boliimiinde gosterildigi
gibi kPa cinsinden basing
degerleri ve mVolt (mV)
araligina uygun ¢aligtigin
kontrol edin

2. Direng 6lcimi yaparak
sensoriin kisa devre olup
olmadigini kontrol edin.

3. Sensoriin, sogutucu akigkan
devre borusuna dogru
takildigini kontrol edin.

Su bulunup bulunmadigini
ve sensoriin elektrik
kontaklarinda nem olup
olmadigini kontrol edin;
Elektrik konnektorlerinin
dogru baglandigin1 kontrol
edin;

Elektrik semasina bakarak
sensor kablolamasinin dogru
oldugunu kontrol edin.

Devreleri hizlica
durdurma

SIFIRLAMA: Bu alarm manuel olarak tus takimiyla veya BAS komutuyla temizlenebilir,

ancak bunun i¢in sensdriin yeniden aralik i¢inde olmasi gerekir.

6.5.6 EMME SICAKLIGI SENSOR ARIZASI (ekranda gosterilen:
SuctTsenf)

Kompresoriin, elektrik motoru yeterince sogutulmamig olarak ve yanlis ¢alisma kosullar: altinda

calismasint onlemek.

Belirti: devre durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

hareket eder.

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Sensor arizal;

2. Sensorde kisa
devre;

3. Sensorde agik
devre;

1. Sensoriin saglamligini kontrol
edin;
Sensorlerin, bu kilavuzun 3.2
no'lu boliimiinde gosterildigi
gibi sicaklik degerleri ve kOhm
(kQ) araligina uygun caligtigini
kontrol edin

2. Direng 6lcuimi yaparak
sensOriin kisa devre olup
olmadigini kontrol edin.

3. Sensoriin, sogutucu akiskan
devre borusuna dogru
takildigini kontrol edin.

Su bulunup bulunmadigini ve

Devrelerin normal
kapanmasi
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sensoriin elektrik kontaklarinda
nem olup olmadigimi kontrol
edin;

Elektrik konnektdrlerinin dogru
baglandigini kontrol edin;
Elektrik semasina bakarak
sensOr kablolamasiin dogru
oldugunu kontrol edin.

SIFIRLAMA: Bu alarm manuel olarak tus takimiyla veya BAS komutuyla temizlenebilir,
ancak bunun i¢in sensdriin yeniden aralik i¢cinde olmasi gerekir.

6.5.7 EXV MODULU 1/2 IiLETiSiM ARIZASI  (ekranda gosterilen:
EvPumpFItl)
Amag:
o  Kompresoriin, elektrik motoru yeterince sogutulmamis bir sekilde ve yanlis ¢alisma kosullar1 altinda
caligmasini 6nlemek.

Belirti: devre durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi
hareket eder.

NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUC

1. 1/O uzatma modull 1. Ana kontrol birimi ile /0 Devrenin hizlica
ile iletigim uzatma modiilii arasinda dogru durdurulmasi
basarisiz; Cevresel Birim Veri Yolu

baglantisinin tesis edildigini
kontrol edin. Bu kilavuzun 2.2
no'lu boliimiine bakin

SIFIRLAMA: Ana kontrol birimi ile uzatma modiilii arasindaki iletisim 5 saniye boyunca
calistiginda, bu alarm tug takim1 ya da BAS komutu araciliftyla manuel olarak
temizlenebilir.

6.6 Sorunlar/Alarmlar Hakkinda Genel Bilgi

Bu boéliim, linitede meydana gelebilecek bazi sorunlarin tespit edilip giderilmesine yonelik faydali bilgiler
mevcuttur.

Sorun giderme prosediirlerine baglamadan once, {initeyi gorsel olarak iyice inceleyin ve gevsemis baglanti ya da
kusurlu kablo tesisati gibi goriiniir kusurlar olup olmadigini kontrol edin.

Unitenin besleme panosunda veya anahtar kutusunda kontrol yapmadan 6nce tinitenin devre kesicisinin
kapatldigint mutlaka kontrol edin.

Unite sorunlarina genel bakis

UNITE SORUNLARI MESAJ MENUSU EKRANDA GOSTERILEN MESAJ

UNITE 1 Diisiik Ortam Sicaklig1 Kilidi LowOATemp
SORUNLARI
LISTESI 2 Evaporatoér Pompas1 1 Arizasi EvPumpFItl

3 Evaporator Pompasi 2 Arizasi EvPumpFIt2

6.6.1 DUSUK ORTAM SICAKLIGI NEDENIYLE KILITLEME (ekranda
gosterilen: LowOATemp)
Amag:

o Sogutucunun uygun olmayan ¢alisma kosullar: altinda ¢alisarak ¢ok diisiik yogusma basincina neden
olmasini énlemek
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Amag:

Amag:

Belirti: iinite durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

hareket eder.

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Dis ortam sicaklig
Unitenin kontrol
biriminde ayarlanan
degerden daha
diisiik;

2. Dig Ortam Sicakligi
sensori duzgin
¢aligmiyor

1. Unitenin kontrol biriminde

ayarlanmig minimum dig
ortam sicakligi degerini
kontrol edin;

Degerin sogutucunun
kullanildig1 uygulamaya
uygun oldugunu ve
sogutucunun sorunsuz bir
sekilde kullanilabildigini
kontrol edin;

. DOS sensoriiniin, sicaklik

degerleriyle ilgili kOhm
(kQY) araligina uygun olarak
diizgiin ¢alistigini kontrol
edin;

Ayrica, bu kilavuzun 3.2.
no'lu bélimiinde belirtilen
diizeltici iglemi de inceleyin

Tum devrelerin normal
kapanmasi.

SIFIRLAMA: DOS kilitleme ayar noktasi art1 2,8°C sicakliga yiikseldiginde kilitleme

temizlenir

6.6.2 EVAPORATOR POMPASI 1 ARIZASI (ekranda gdsterilen:
EvPumpFItl)

Sogutucunun yanlis ¢calisma kosullart ile ¢alisarak evaporatiore hatali akis yapilmasina neden olmasi

riskini 6nlemek.

Belirti: iinite ACIK olabilir ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢can seklinde)

simgesi hareket eder.

NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUC
1. Pompa 1 ¢aligmiyor; 1. Pompa 1 elektrik Yedek pompa
tesisatinda sorun olup kullanilir.

olmadigini inceleyin;
Pompa 1 elektrik devre
kesicisinin ACIK
oldugunu kontrol edin;
Pompa starteri ile (inite
kontrol birimi arasindaki
kablo baglantisinda sorun
olmadigini kontrol edin;
Su pompast filtresini ve su
devresini tikanmalara
kars1 kontrol edin

SIFIRLAMA: Bu alarm, tus takimiyla veya BAS komutuyla manuel olarak temizlenebilir.

6.6.3 EVAPORATOR POMPASI 2 ARIZASI (ekranda gosterilen:
EvPumpFIt2)

Sogutucunun yanlis ¢alisma kosullar ile ¢alisarak evaporatore hatali akis yapilmasina neden olmasi

riskini onlemek.
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hareket eder.

Belirti: iinite durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. Pompa 2 ¢aligmiyor;

1. Pompa 2 elektrik
tesisatinda sorun olup
olmadigint inceleyin;
Pompa 2 elektrik devre
kesicisinin ACIK
oldugunu kontrol edin;
Pompa starteri ile Uinite
kontrol birimi arasindaki
kablo baglantisinda
sorun olmadigini kontrol
edin;

Su pompast filtresini ve
su devresini tikanmalara
kars1 kontrol edin

Pompa 1 arizalanirsa
yedek pompa kullanilir
veya tim devreler
durdurulur.

SIFIRLAMA: Bu alarm, tus takimiyla veya BAS komutuyla manuel olarak temizlenebilir.

6.7 Uyarilar/Alarmlar Hakkinda Genel Bilgi

Bu boéliim, iinitede meydana gelebilecek bazi uyarilarin tespit edilip giderilmesine yonelik faydali bilgiler

mevcuttur.

Sorun giderme prosediirlerine baglamadan dnce, {initeyi gorsel olarak iyice inceleyin ve gevsemis baglant1 ya da
kusurlu kablo tesisat1 gibi goriiniir kusurlar olup olmadigini kontrol edin.

Unitenin besleme panosunda veya anahtar kutusunda kontrol yapmadan dnce iinitenin devre

kesicisinin kapatildigint mutlaka kontrol edin.

6.7.1 Unite uyarilarina genel bakis
UNITE UYARILARI MESAJ MENUSU EKRANDA GOSTERILEN MESAJ
1 Harici Olay ExternalEvent
UNITE
HlJARI LARI 2 Koti Talep Sinirt Girisi BadDemandLmInpW
LiSTESI Stii 5
3 Kot Cikis Suyu Sicakligt (CSS) BadSPtOvrdInpW
Sifirlama Girisi
4 Evap‘(‘)rator Giris Suyu Sicakligi (GSS) EvapEwtSenf
Sensor Arizasi
6.7.2 HARICI OLAY (ekranda gosterilen: ExternalEvent )
Amag:

o Sogutucunun yanlis calisma kosullariyla ¢calismast riskini onlemek.

hareket eder.

Belirti: iinite ¢alisir ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi

DUZELTICI ISLEM SONUC
1. Harici alarm/olay 1. Harici olaymn Yok.
girisi en az 5 saniye nedenlerini arastirin ve
boyunca agik. "Harici sogutucunun diizgiin
Arniza" "Olay" olarak galismasint
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yapilandirilmig engelleyebilecek bir
durum olup olmadigini
inceleyin.

SIFIRLAMA: Dijital giris kapandiginda otomatik temizleme.

6.7.3  KOTU TALEP SINIRI GiRiSi (Ekranda gésterilen:
BadDemandLminpW)

Amag:
e  Sogutucunun yanlis ¢alisma kosullariyla ¢aligmasi riskini dnlemek.
Belirti: iinite ¢alisir ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi
hareket eder.
NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUG
1. Talep siurt girisi aralik L U"nite kpntro! pirimine Talep sinurt islevi
disinda gonderilen giris kullanilamaz.
Bu uyari i¢in, aralik diginin sinyalinin degerlerini
3mA'dan diisiik veya kontrol edin. Izin verilen
21mA'dan yiiksek bir sinyal mV araliginda olmalidur;
oldugu kabul edilir. Kablo tesisatlarinin
elektrik yalitimin
kontrol edin;
Giris sinyali izin verilen
araliktaysa, iinite kontrol
biriminin ¢ikisinda
dogru degerin oldugunu
kontrol edin.
SIFIRLAMA: Talep sinir1 devre dist birakildiginda veya talep sinir1 girisi 5 saniyeligine
yeniden aralik i¢inde oldugunda otomatik temizleme.
6.7.4 KOTU CIKIS SUYU SICAKLIGI (GSS) SIFIRLAMA GIRISI
(ekranda gosterilen: BadSPtOvrdInpW)
Amag:

e  Sogutucunun yanlis ¢alisma kosullariyla ¢aligmasi riskini dnlemek.

Belirti: tinite ¢calisir ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢an seklinde) simgesi
hareket eder.

NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUG
1. CSS sifirlama girisi aralik 1. Unite kontrol birimine CSS sifirlama iglevi
disinda gonderilen giris kullanilamaz.
Bu uyari i¢in, aralik diginin sinyalinin degerlerini
3mA'dan diisiik veya kontrol edin. Izin verilen
21mA'dan yiiksek bir sinyal mV araliginda olmalidir;
oldugu kabul edilir. Kablo tesisatlarinin
elektrik yalitimim
kontrol edin;
Giris sinyali izin verilen
araliktaysa, tinite kontrol
biriminin ¢ikisinda
dogru degerin oldugunu
kontrol edin.

SIFIRLAMA: CSS sifirlama islevi devre dist olunca veya CSS sifirlama girisi 5
saniyeligine yeniden aralik i¢inde olunca otomatik temizleme.

D-EOMHP00607-14TR - 60/66



Amagc:

6.7.5 EVAPORATOR GiRIiS SUYU SICAKLIGI (GSS) SENSOR

ARIZASI

(ekranda gosterilen: EvapEwtSenf)

Sogutucunun yanlig ¢aligma kosullariyla ¢aligmast riskini 6nlemek.

Belirti: iinite ¢alisir ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢can seklinde) simgesi

hareket eder.

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUG

1. Sensor arizali; 1.

2. Sensorde kisa
devre;

3. Sensorde agik
devre;

Sensoriin saglamligini kontrol
edin;

Bu kilavuzun 3.2 no'lu
boliimiinde gosterildigi gibi
dogru sensor ¢ikisinin oldugunu
kontrol edin.

Direnc 6l¢imi yaparak
sensoriin kisa devre olup
olmadigini kontrol edin.

Sensoriin, su devresi borusuna
dogru takildigini kontrol edin.
Su bulunup bulunmadigint ve
sensoriin elektrik kontaklarinda
nem olup olmadigini kontrol
edin;

Elektrik konnektorlerinin dogru
baglandigimi kontrol edin;
Elektrik semasina bakarak
sensor kablolamasinin dogru
oldugunu da kontrol edin.

Unite kontrol
yapamaz;
Sensorii degistirin veya
arizay1 gidererek dogru
calismayi tekrar
saglayin.

SIFIRLAMA: Sensdr yeniden aralik i¢cinde oldugunda otomatik temizleme.

6.8 Devre uyarilarina genel bakis

DEVRE

LISTESI

UYARILARI 1

DEVRE UYARILARI MESAJ MENUSU

EKRANDA GOSTERILEN MESAJ

Basarisiz Basing Azaltma

PdFail

6.8.1 BASARISIZ BASING AZALTMA (ekranda gosterilen: PdFail)

Amag:

Sogutucunun dogru ¢alistigini teyit etmek ve olasi hasarlarin dnlenmesi icin basing azaltmay1

sonlandirmak

hareket eder.

Belirti: Gnite durur ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm zili (¢can seklinde) simgesi

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

1. EEXV tamamen
kapanmiyor ve bu nedenle
devrenin yiiksek ve diisiik
basing taraflari arasinda
"kisa devre" yasaniyor;

2. Diisiik basing sensorii
diizgiin ¢calismiyor;

3. Unite kontrol biriminde
basing azaltma i¢in
belirlenen deger dogru

1. EEXV'nin sorunsuz
calistigini ve sonuna
kadar kapandigini
kontrol edin;

2. Diisiik basing
sensoriniin dizgiin
calistigini kontrol edin;
Bu kilavuzun 3.1 no'lu
boliimiine bakin;

3. Kontrol birimindeki

Hizla devre durdurma.
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Amag:

degil; basing azaltma islemi
4. Devredeki kompresoriin ayarlarini kontrol edin;

i¢ kisminda (6rnegin 4. Devrelerdeki

igteki cek valfte) veya i¢ kompresorleri kontrol

spirallerde/kanatgiklarda edin.

mekanik sorun yaganmis.

SIFIRLAMA: Yok

6.8.2 Olaylara Genel Bakig

Bu boliim, linitede meydana gelebilecek bazi olaylarin tespit edilip giderilmesine yonelik faydali bilgiler
mevcuttur.

Sogutucu tarafindan iglem yapilmasi gereken veya gelecekte referans olmasi i¢in kaydedilmesi gereken, ancak
alarmlar olarak izlenmesi gerekecek kadar ciddi olmayan bazi durumlar ortaya ¢ikabilir.

Bu olaylar, alarmlardan farkli bir giinliige kaydedilirler.

Bu giinliik, olayin son meydana geldigi tarih ve saati, o giin icinde olayin ka¢ kez meydana geldigini ve dnceki
7 glin boyunca olayin meydana gelme sayisini gosterir.

NOT: Sogutucu iizerinde bir olay meydana gelmesi halinde bazi islemlerin veya servis prosediirlerinin
gerceklestirilmesi gerekebilir. Bu tiir olaylar sogutucunun normal ¢alismasi sirasinda bile meydana

gelebilir.

Sorun giderme prosediirlerine baslamadan 6nce, iiniteyi gorsel olarak iyice inceleyin ve gevsemis baglanti
ya da kusurlu kablo tesisat1 gibi goriiniir kusurlar olup olmadigini kontrol edin.

Unitenin besleme panosunda veya anahtar kutusunda kontrol yapmadan énce (initenin devre kesicisinin
kapatlldigint mutlaka kontrol edin.

6.8.3 Unite olaylarina genel bakis

L. UNITE OLAYLARI MESAJ MENUSU
UNITE .
OLAYLARI 1 Unite Glcuni Tekrar Yukleme
LISTESI

6.8.4 UNITEYE YENIDEN GUG VERME

o Sogutucuda meydana gelen onemli bir calisma olayr hakkinda kullanicion bilgilendirmek.

Belirti: iinite ¢alisir veya "bekleme" modundadir ve kontrol biriminin ekraninda bir alarm
zili (¢can seklinde) simgesi hareket eder.
NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUG
1. Unite belli bir siire 1. Harici gtic Yok.

boyunca giic beslemesinin neden

beslemesini kaybedildigini arastirin

kaybetmis; ve sogutucunun
2. 24V sigortadaki bir diizgiin ¢aligmasint

ariza nedeniyle engelleyebilecek bir

Ginitenin kontrol birimi sorun olup olmadigim

guc beslemesini inceleyin.

kaybetmis 2. 24V sigortay1 kontrol

edin

SIFIRLAMA: Yok.

6.9 Devre olaylarina genel bakis

DEVRE DEVRE OLAYLARI MESAJ MENUSU
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Amag: Sogutucuda aswr diisiik evaporator basincit meydana gelmesini onlemek ve olayin gosterilmesini saglamak.

Amag:

OLAYLARI 1
LISTESI

Diistik Evaporator Basinci - Tutma

2 Diisiik Evaporator Basinct - Bosaltma

3 Yiiksek Kondenser Basinci - Bosaltma

6.9.1 DUSUK EVAPORATOR BASINCI - TUTMA

Belirti: iinite ¢alisir ve kontrol biriminin ekraninda Diisiik Evaporator Baswinct olay

gosterilir

NEDENLER DUZELTICI ISLEM SONUGC
Asagidaki durumlarin hepsi Evaporatordeki Devredeki diger
dogru oldugunda bu olay sogutucu akigkan kompresdrlerin
tetiklenir: sicakligr yaklagimini baglatilmasim nleyin.

devre durumu = Caligma
VE
evaporatdr basinct <= Diisiik
Evaporator Basinc1 - Tutma
ayar noktasi
VE
devre bir diisiik DOS
baslatmasi durumunda degil
VE
devrede bir kompresoriin
baglatilmasindan sonra en az
30 saniye gegmis.

kontrol edin.
Evaporatorde dogru su
akigi bulundugunu
kontrol edin.

EXV'nin dogru
calistigini kontrol edin
Sogutucu akigkan kayb1
olup olmadigini kontrol

edin

Cihaz kalibrasyonunu
kontrol edin

SIFIRLAMA: Hala galisir durumda iken, evaporator basinci > (Diisiik Evaporator Basinci
Tutma SP + 90 kPa) ise olay sifirlanir.
Devre artik ¢aligir durumda olmadiginda da olay sifirlanir.

DUSUK EVAPORATOR BASINCI - BOSALTMA

Sogutucuda aswr diisiik evaporator basinct meydana gelmesini onlemek ve olayin gésterilmesini

saglamak.

Belirti: tinite ¢calisir ve kontrol biriminin ekraninda Diisiik Evaporator Basinct olay

gosterilir

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

Asagidaki durumlarin
hepsi dogru oldugunda
bu olay tetiklenir:

devre durumu = Caligma
VE
devrede birden fazla
kompresor ¢alistyor
AND
mevcut donma konumu
sliresinin yarisindan
uzun bir sure boyunca
evaporator basinci <=
(Diisiik Evaporator
Basinci - Bosaltma ayar
noktast)
VE
devre o anda bir DOS

Evaporatordeki sogutucu
akigkan sicakligi
yaklagimini kontrol edin.

Evaporatdrde dogru su
akigi bulundugunu
kontrol edin.

EXV'nin dogru galistigimi
kontrol edin

Sogutucu akigkan kaybi
olup olmadigini kontrol
edin

Cihaz kalibrasyonunu
kontrol edin

Evaporator basinct
bosaltma ayar noktasindan
diigiikken, sonuncusu harig
her 10 saniyede bir
kompresorin kademesini
diisiiriin.
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Amag:

baslatma durumunda
degil

VE
devrede bir kompresoriin
baslatilmasindan sonra
en az 30 saniye gecmis.

6 kompresorle,
elektronik genlesme
valfleriyle ve en az 10
fanla donatilmig
Unitelerde, her bir
kompresor
baglatildiginda,
evaporatdr basincinin
alarm tetiklenmesi icin
bir 27 kPa daha diisecegi
2 dakikalik bir siire
bulunmalidir.

Bu 2 dakikalik siire
dolunca tetikleme
noktasi normale
donmelidir.

SIFIRLAMA: Hala galisir durumda iken, evaporator basinct > (Diisiik Evaporatoér Basinci
Tutma SP + 90 kPa) ise olay sifirlanir.
Devre artik calisir durumda olmadiginda da olay sifirlanir.

6.9.2 YUKSEK KONDENSER BASINCI - TUTMA

6.9.3 YUKSEK KONDENSER BASINCI - BOSALTMA

Sogutucuda agsirt yiiksek kondenser basinct meydana gelmesini énlemek ve olayin gésterilmesini

saglamak.

Belirti: iinite ¢alisir ve kontrol biriminin ekranminda YUKSEK KONDENSER BASINCI olay:

gosterilir

NEDENLER

DUZELTICI ISLEM

SONUC

Asagidaki durumlarin hepsi
dogru oldugunda bu olay
tetiklenir:

devre durumu = Caligma

VE
devrede birden fazla
kompresor galisiyor

VE
kondenser basinct > (Yiiksek
Kondenser Basinci — Bosaltma
ayar noktast)

Kondenserdeki sogutucu
akiskan sicaklig
yaklagimini kontrol
edin.

Bobine dogru hava akisi
bulundugunu kontrol
edin

Kondenser fanlariin
diizgiin ¢alistigini ve
bobinlerin temiz
oldugunu kontrol edin

Bobinlerde kondenser
havasi kisa devresi
kontrol edin

Kondenser basinci
bosaltma ayar
noktasindan yiiksekken,
sonuncusu harig her 10
saniyede bir
kompresorin
kademesini diistiriin.

Kosul sifirlanana kadar
baska kompresdrlerin
kademelendirilmesini
onleyin.

SIFIRLAMA: Hala c¢aligir durumda iken, kondenser basinc1 <= (Yiiksek Kondenser Basinci
Bosaltma SP - 862 kPa) ise olay sifirlanir.

Devre artik ¢alisir durumda olmadiginda da olay sifirlanir
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7 Ek C: Temel Kontrol Sistemi Ariza Teshisi

MicroTech III kontrol birimi, uzatma modiilleri ve iletisim modiilleri iki durumlu LED (BSP ve BUS) ile donatilarak

cihazlarin ¢aligma durumuna isaret eder.

Menu Button - N,,m Button
Return Button \ Navigation Wheel
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BUS Led

Ana diigmeler ve LED'ler ile birlikte "MicroTech III'"" Kontrol Birimi resmi

7.1 Kontrol Birimi Modulld LED'i

Kontrol Birimi modiiliine ait iki durumlu LED'in anlami1 asagida belirtilmistir.

BSP LED BUS LED MOD ISLEMLER
Siirekli Yesil KAPALI Uygulama galistyor Yok
Siirekli Sar1 KAPALI Uygulama yuklendi, fakat Servisle iletisime
calismiyor gegin
Stirekli Kirmizi KAPALI Donanim Hatast Servisle iletigime
gegin
Yanip Sonen Sar1 KAPALI Uygulama yuklenmedi Servisle iletisime
gecin
Yanip Sonen KAPALI BSP Hatasi Servisle iletisime
Kirmizi gecin
Yanip Sénen KAPALI Uygulama/BSP giincelleme Servisle iletisime
Kirmizi/Yesil gecin
7.2 Uzatma Modull LED'i
Uzatma modiiliine ait iki durumlu LED'in anlami1 asagida belirtilmistir.
BSP LED BUS LED MOD ISLEMLER
Stirekli Yesil BSP caligiyor Yok
Stirekli Kirmizi Donanim Hatasi Servisle iletisime
gegin
Yanip Sonen BSP Hatasi Servisle iletisime
Kirmizi gecin
Siirekli Iletisim devam ediyor, I/O
. Yok
Yesil calistyor
Surekli fletisim devam ediyor, parametre Servisle iletisime
Sar1 eksik gecin
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Surekli

[letisim kesintisi Servisle iletigime

Kirmizi gecin
7.3 iletigim Modiilii LED'i
Iletisim modiiliine ait BSP durum LED'inin anlami asagida belirtilmistir.
BSP LED MOD ISLEMLER
Sirekli Yesil BPS ¢aligiyor, kontrol birimi ile iletisim Yok
Siirekli Sar1 BPS c¢alistyor, kontrol birimi ile iletisim yok Servisle iletigime
gegin
Stirekli Kirmizi Donanim Hatasi Servisle iletisime
gecin
Yanip Sonen BSP Hatas1 Servisle iletigime
Kirmizi gegin
Yanip Sénen Uygulama/BSP giincelleme Yok
Kirmizi/Yesil
VERI YOLU LED'inin durumu, kullanilan iletisim protokoliine baghdir.
Protokol BUS LED MOD
. s . [letisim igin Hazir. (Tiim Parametreler yiiklendi, Noron
Siirekli Yesil yapilandirildi). Diger cihazlarla iletisime isaret etmez.
Siirekli Sart Baglatma
LON Néron ile iletisim Yok (i i bi
. 11 sim Yok (i¢ hata, yeni bir LON
Modul Siirekli Kirmiz1 uygulamasi indirilerek ¢oziilebilir)
Noron ile iletisim miimkiin degil. Néron, LON Araci
Yanip Sonen Sar1 Uzerinden gevrimici olarak yapilandirilmali ve
ayarlanmalidir.
Protokol BUS LED MOD
Siirekli Yesil Illetl.$lnj1 igin Ha21r. BACnet Sunucusu baglatildi. Aktif
bir iletisime isaret etmez
BACnet .
Siirekli Sart Baglatma
MSTP
Modiil - -
T BACnet Sunucusu arizali. 3 saniye sonra otomatik
Siirekli Kirmizi
olarak baglatma yapilir.
Protokol BUS LED MOD
Siirekli Yesil Il.etl.sln.l igin Ha21r. BACnet Sunucusu baglatildi. Aktif
bir iletisime isaret etmez
BACnet Baslatma. Modiil bir IP Adresi alana kadar LED sar1
IP Siirekli Sar1 olarak kalir, bu nedenle bir baglantinin kurulmasi
Modiil gerekir.
. BAChnet Sunucusu arizali. 3 saniye sonra otomatik
Siirekli Kirmizi
olarak baglatma yapilir.
Protokol BUS LED MOD
Siirekli Yesil Tiim Iletisim devrede
. Baglatma veya yapilandirilan bir kanal Ana Birim ile
MODbus Sitrekli Sart iletisim kurmuyor.
Modul Yapilandirilan tiim Iletisimler arizali. Ana Birim ile
Siirekli Kirmizi iletisim yok. Zaman asimi yapilandirilabilir. Zaman
asimu sifir ise, zaman asimi devre dis1 kalir.

D-EOMHP00607-14TR - 66/66



Bu basim yalnizca eldeki bilgi ile hazilanmistir ve Daikin Applied Europe S.p.A. izerinde baglayici bir unsur teskil etimemektedir. Daikin
Applied Europe S.p.A. elindeki en iyi bilgiyle bu basimi diizenlemistir. Burada sunulan riin ve hizmetler igin tamlik, dogruluk, giivenilirlik
veya igerigin belli bir amaca uygunlugu agisindan higbir agik veya zimni bir garanti verilmemektedir. Haber verilmeksizin 6zellikler
degistirilebilir. Siparis sirasinda bildirilen 6zelliklere bakin. Daikin Applied Europe S.p.A., en genis anlamda bu basimin kullanimi
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ve/veya yorumlanmasindan ortaya ¢ikan dogrudan veya dolayli her tiirli hasari acgikga kabul etmemektedir. Tim igerigin telif hakki
Daikin Applied Europe S.p.A. firmasina aittir.

DAIKIN APPLIED EUROPE S.p.A.

Via Piani di Santa Maria, 72 - 00040 Ariccia (Roma) - Italya
Tel: (+39) 06 93 73 11 - Faks: (+39) 06 93 74 014
http://www.daikinapplied.eu



