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Girig
Bu kilavuzda, Microtech III Kontrol Birimini kullanan agagida listelenmis 1, 2 ve 3 devreli

DAIKIN Su Sogutmali Sogutucu i¢in kurulum, ¢alistirma, ariza giderme ve bakim bilgileri yer
almaktadir.

TEHLIKE TANIMLAMA BiLGILERIi
AN TEHLIKE

Tehlike, kaginilmamasi durumunda 6lum veya ciddi yaralanma ile sonuglanacak tehlikeli
durumlara isaret eder.

AUYARI

Uyari, kaginilmazsa milk hasarina, ciddi fiziksel yaralanmalara veya 6limle sonuglanabilecek
potansiyel olarak tehlikeli durumlara isaret eder.

A DIKKAT

Dikkat, kaginilmazsa fiziksel yaralanmayla veya ekipman hasariyla sonuglanabilecek potansiyel
olarak tehlikeli durumlara isaret eder.

Yazlim Siiriimii: Bu kilavuz, EWWD G-EWLD G-EWWD I-EWLD I-EWWD J-EWLD J-
EWWQ B iiniteleri kapsar. Unitenin yazilim siiriim numarasina herhangi bir parola olmadan
erisilebilecek “Sogutucu Hakkinda” menii baslig1 secilerek goriintiilenebilir. Ardindan, MENU
tusuna basilarak Menii ekranina doniilebilir.

Minimum BSP Strimiu: 8.44

Elektrik garpma tehlikesi fiziksel yaralanmaya veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir. Bu
ekipman, duzgin bir sekilde topraklanmalidir. MicroTech Il kontrol paneli bagdlantilari ve servis
islemleri sadece bu ekipmanin ¢alismasinda deneyim sahibi personel tarafindan
gerceklestiriimelidir.

| /A DIKKAT

Statige kargi duyarli bilesenler. Elektronik devre kartlari izerinde islem yaparken, statik bosaltma
bilesenlerin hasar gérmesine neden olabilir. Herhangi bir servis ¢alismasi gergeklestirmeden 6nce,
kontrol paneli igerisindeki ¢iplak metale dokunarak statik elektrik yiiklemesini bosaltin. Panel
Uzerinde gu¢ uygulanirken, kablolari, devre karti terminal bloklarini veya gti¢ kablolarini higbir
sekilde ¢ikarmayin.

NOT
Bu ekipman radyo frekansi enerjisi Uretir, kullanir ve yayabilir ve bu kullanim kilavuzuna uygun
olarak kurulmaz veya kullaniimaz ise, telsiz haberlesmesinde girisime neden olabilir. Yerlesim
bolgesinde bu ekipmanin galistiriimasi zararli girisimlere neden olabilir. Bu durumda, kullanicinin
masrafi kendisine ait olmak Uzere bu girisimi diizeltmesi gerekir. Daikin, girisim nedeniyle ortaya
cikan yikimlulikleri veya bunlarin diizeltiimesini kabul etmemektedir.




Kontrolor Calisma Sinirlari:

Calisma (IEC 721-3-3):

e  Sicaklik -40...+70°C

e LCD Kisitlamasi -20... +60°C

e Islem Veriyolu Kisitlamasi -25....+70°C

e Nem < %90 bagil nem (yogusmasiz)

e  Hava basincit min. 700 hPa, maks. 3.000 m rakima denk gelir

Nakliye (IEC 721-3-2):

e  Sicaklik -40...+70°C
e Nem < %95 bagil nem (yogusmasiz)
e  Hava basincit min. 260 hPa, maks. 10.000 m rakima denk gelir

Kontrol Birimi Ozellikleri

Asagidaki sicaklik ve basing degerleri gostergesi:

e  Giren ve ¢ikan soguk su sicakligi

e  Doymus evaporator sogutucu akigkan sicaklik ve basinci

e  Doymus kondenser sogutucu akiskan sicaklik ve basinci

e  Dis hava sicaklig

e  Emme hatt1 ve desarj hatti sicakliklar1 — desarj ve emme hatlari igin hesaplanmis kizginlik

e  Yag basinci

Birincil ve yedek soguk su pompalart otomatik kontrolii. Kontrol iglemi, linite ¢aligmak {izere
etkinlestirildiginde (sogutmak amaciyla ¢aligmasina gerek yoktur) ve su sicakligimin donma
ihtimali olan bir noktaya ulastiginda pompalardan birini ¢alistirir (en diisiik caligma saatine
gore).

Ayar noktalarinin ve diger kontrol parametrelerinin yetkisiz degisimine kars1 iki asamali
giivenlik korumasi.

Operatorlere basit bir dille uyar1 ve ariza kosullarini bildiren uyar1 ve ariza tespitleri. Tiim
olaylar, ariza durumunun ne zaman ¢iktigini belirleyebilmek i¢in saat ve tarih damgalidir.
Ayrica, alarm kapatmanin hemen 6ncesinde mevcut ¢alisma kosullari, problemin sebebinin
belirlenmesi amaciyla tekrar hatirlanabilir.

Yirmi beg adet eski alarm ve ilgili ¢alisma kosulu kullanilabilir.
Soguk su ayarlama, talep sinirlama ve iinite etkinlestirme i¢in uzak giris sinyalleri.

Test modu, servis teknisyeninin manuel olarak kontrol birimlerinin ¢ikiglarini kontrol etmesini
saglar ve bu islem sistemin kontrolii i¢in faydalidir.

Bina Otomasyon Sistemi (BAS) iletisim olanagi, tiim BAS fiireticileri i¢in LonTalk®, Modbus®
veya BACnet® standart protokolleri araciligiyla.

Sistem basincinin dogrudan okunmasi i¢in basing transdiiseri. Herhangi bir ariza agmasinda
diizeltici eylemlerde bulunmak igin, diisiik evaporator basing kosullarinin ve yiiksek desarj
sicaklik ve basincinin dnceden kontrolii.
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Genel Aciklamalar

Kontrol paneli, kompresdr tarafinda iinitenin 6n kisnunda yer alir. Ug adet kapak vardur.
Kontrol paneli, sol kapagin arkasindadir. Gii¢ paneli ise orta ve sag kapaklarin arkasindadir.

Genel Aciklamalar

MicroTech III kontrol sistemi, linite boyutuna ve yapisina bagli olarak mikroislemci tabanl
kontrol biriminden ve ¢esitli uzatma modiillerinden olusur. Kontrol sistemi, sogutucunun
kontrollii ve verimli bir sekilde calistirilmasi i¢in gerekli izleme ve kontrol islevlerini sunar.
Operatdr, ana kontrol biriminde yer alan ekrani kullanarak tiim kritik ¢alisma kosullarini
izleyebilir. T{im normal ¢alisma kontrollerine ek olarak, MicroTech III kontrol sistemi
sogutucunun normal tasarim kosullarinin diginda ¢alismasi halinde diizeltici eylemlerde
bulunacaktir. Herhangi bir ariza durumu ortaya ¢iktiginda, kontrol birimi kompresorii veya
tiim liniteyi kapatir ve alarm verir. .

Sistem parola korumalidir ve sadece yetkili personel tarafindan erisilebilir. Bununla birlikte,
parola olmaksizin bazi temel bilgiler goriintiilenebilir ve alarmlar temizlenebilir. Herhangi bir
ayar degistirilemez.

isletim Komutlari Diizeni
Sekil 1, Isletim Komutlar

Qo Q1
1 2
LOC 0 REM 0 1
Unite 1 no'lu Kompresor
Acgma/Kapatma Ac¢ma/Kapatma
Anahtar1

2 no'lu Kompresor Isitma/Sogutma
Ac¢ma/Kapatma Anahtar1
Anahtart
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Sekil 2, isletim Komutlar

2 no'lu Kompresor
Ag¢ma/Kapatma

Unite Agma/Kapatma Anahtar1
Anahtar1

1 no'lu Kompresér A¢ma/Kapatma Anahtart

Unite Agma/Kapatma
Anahtar1

Is1 Pompasi Anahtari

1 no'lu Kompresdr Agma/Kapatma
Anahtar1
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Kontrol Birimi Agiklamasi
Donanim Yapisi

Su sogutmali vidal1 sogutucu i¢in MicroTech III kontrol sistemi, sogutucu boyutuna ve
yapilandirmasina bagli olarak, ana iinite kontrol birimlerinden ve takili uzatma I/O modillerinden
olusmaktadir.

Talep ilizerine iki adede kadar opsiyonel BAS iletisim modiilii yer alabilir.
Opsiyonel Uzak Operator Arayiiz paneli dokuz adede kadar liniteye bagli bir sekilde sunulabilir.

Su sogutmali vidali sogutucular iizerinde kullanilan gelismis MicroTech Il kontrol birimleri
onceki MicroTech II kontrol birimleri ile degistirilemez.

Sekil 3, donanim yapisi

= ’L_J_zak Operator Arayiizi
I‘-_xl a_ —— -
- — 20:88
T P T I MicroTech Ill Unite Kontrol | { ]"—‘
I o T=T] -|||1-||-||||-|E|.| __-.- el Bty el )
BACnet/ BACnet/IP i | SRR | SR | | =
MSTP =
. ! - =
lletisim Kartlari I m___k‘ I wran :—_. -~
I o B F
L
Tl 2 IAE
- b | ==

[RSERT e e |

"“!‘ am . a o f |
o -
MODbus ~ LON - e - e

(e DT = | T | e ©

T T ) i | ) () (6 it | (e () [
Uzatma I/O Moddlleri
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Sistem Mimarisi

Tiim kontrol birimi mimarisi agagidaki bilesenleri kullanir:

e Bir adet Microtech I11 ana kontrol birimi

e  Unitenin konfigiirasyonuna bagli olarak, gerekli olabilecek I/O uzatma modiilleri
e Secilmesi durumunda opsiyonel BAS arayuzi

Sekil 4, Sistem Mimarisi

BAS Interface
[Bacnet Lon.Mod
bus)

Microtech Il Main Controller

Peripheral Bus

110 Extansion 110 Extension /0 Extension
- Cool/Heat Switch Fans Circuit 2 Fans Circuit 3
' extension 110 extension
Compressor 1 EXV 1
[y exctension 1D extension
Comprassor 2 EX\ 2
IO atension I'0 extension
Comprassor 3 EXW 3
BAS Interface (Bacnet, Lon, Mod bus) BAS Arayizii (Bacnet, Lon, Mod bus)
Microtech I11 Main Controller MicroTech Il Ana Kontrol Birimi
Peripheral Bus Cevre Veri yolu
I/0 Extension Cool/Heat Switch I/O Uzatma Sogutma/Isitma Anahtart
I/0 Extension Fans Circuit X 1/0 Uzatma Fan Devresi X
I/O Extension Compressor X I/0 Uzatma Kompresér X
1/0 extension EXV 1/0 Uzatma EXV
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Kontrol agi ayrintilan

Cevre Veri yolu I/O uzatmalarinin ana kontrol birimine baglanmasi i¢in kullanilir.

Kontrol Birimi/ Siemens Parga Adres Kullamim
Uzatma Modull Numarasi
Birim POL687.70/MC ok . -
Bilg. #1 POL965.00/MC8 y2 Tum konfiglrasyonlarda
EEXV #1 POL94U.00/MCQ 3 kullanthir
Bilg. #2 POL965.00/MCQ 4 . V
EEXV #2 POL94U.00/MCQ 5 | 2i¢n yiflﬁndllrﬂdlgmda
Fan#2 POL945.00/MCQ 6 uHantir
EI?EI;?\'/#ES E 8 II__SA(?LSJ(())(())//I\I\/I/ICC:Z((DQ ; 3 i¢in yapilandirildiginda
3 no'lu Fan POL945.00/MCQ 9 kullanthr
HP POL925.00/MCQ 25 Is1 Pompasi Segenegi

iletisim modiilleri

BAS arayliziliniin ¢alismasina olanak vermek i¢in, asagidaki modiillerin herhangi biri
dogrudan ana kontrol biriminin sol tarafina baglanabilir.

Modul Siemens Parca Numarasi Kullamim
BacNet/IP POL908.00/MCQ Opsiyonel
Lon POL906.00/MCQ Opsiyonel
Modbus POL902.00/MCQ Opsiyonel
BACnet/MSTP POL904.00/MCQ Opsiyonel
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Calisma Sirasi

Sekil 5, Unitenin Calisma Sirasi (devre ¢aligma sirasi i¢in bkz. Sekil 9)

Yes = Evet
NO = Hayir

Uniteye gii¢ verme

Unite Kapall durumda

Unite
etkinlestirilmis
mi?

Yes

Dusulk ortam
sicakhgi
kilitlemesi etkin
mi?

No

v

Evaporator pompasi ¢ikisi agik

Yes

v

No

No

Sogutma Modunda Sogutucu Caliyma Sirasi

Sogutucu; Unite anahtari, uzak anahtar, tus takimi etkinlestirme ayari veya BAS agi Gzerinden
devre disi birakilabilir. Ayrica, tim devreler devre disi birakilirsa veya bir Gnite alarmi durumu
olusursa sogutucu devre disi birakilacaktir. Sogutucu devre disi birakilirsa Gnitenin durum ekrani
bu durumu ve devre digi birakmanin nedenini gésterir.

Unite anahtari kapali konumundaysa inite durumu Kapah:Unite Anahtan olacaktir. A§ komutu
nedeniyle sogutucu devre disi birakilirsa, {inite durumu Kapali:BAS Devre Digi olacaktir. Unite
anahtari agtk konumundaysa Unite durumu Kapali:Uzak Anahtar olacaktir. Bir Gnite alarmi
aktifse tinite durumu Kapali: Unite Alarmi olacaktir. Hicbir devrenin etkinlestirimedigi durumlarda,
unite durumu Kapali:Tiim Devreler Devre Disi olacaktir. Sogutucu Etkinlestirme ayar noktasi
araciligiyla tnite devre digi birakilirsa, Gnite durumu Kapali:Tus Takimi Devre Digi olacaktir.

Duslk ortam sicakhdi kilitlemesi, basgka bir sekilde etkinlestirilmis olsa bile
sogutucunun baslatiimasini dnleyecektir. Bu kilit aktifse Gnite durumu Kapali: Diigiik
Dis Ortam Sicaklhigi Kilidi olacaktir.

Sogutucu etkinlestiriimigse inite Otomatik durumunda olacaktir ve evaporatér su
pompasi ¢ikigi etkinlestirilir.

Bu durumda sogutucu akis anahtarinin kapanmasini bekler ve bu
sure boyunca unite Otomatik: Akis Bekleniyor durumunda kalir.

Sogutulmus suyun
devridaim ettirilmesini
bekleyin

Sogutucu etkinken ve
caligiyorken ya da galismaya
hazirken pompa gikisini
stirdarin.

Sogutucuyu
baslatmak igin
yeterli yik var
mi?

Yes

No

Akis tesis edildikten sonra, sodutucu, ¢ikis suyu sicakliginin dogru okunmasi amaciyla sogutulmus
suyun devridaim ettirimesi icin bir stire bekleyecektir. Bu siire boyunca nitenin durumu
Otomatik:Evaporator Devridaimi olur

Sogutucu artik, yeterli yiik bulundugu takdirde baslatilmaya hazirdir. CSS degeri "Aktif
Ayar Noktasi + Baslatma Delta T" degerinden yiiksek degilse, Unitenin durumu
Otomatik:Yuk bekleniyor olacaktir.

CSS degeri "Aktif Ayar Noktasi + Baglatma Delta T" degerinden yiiksekse, tnitenin
durumu Otomatik olacaktir. Bu sire iginde bir devre baslatilabilir
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Yes

v

Birinci devreyi baslatin.

Yiku karsilamak igin gerektigi gibi
yukleme/bosaltma yapin.

Yik gerekliliginin
karsilanmasi igin
daha fazla mi
kapasite lazim?

Yes

Kademe yukari
zamani gecikmes
doldu mu?*

Yes

Sonraki devreyi baglatin.*

Yiku karsilamak igin gerektigi gibi
yukleme/bosaltma yapin.*

Daha az sayida
devre yuku
isleyebiliyor mu?*

Yes

¥

No

-10 -

Baslatilacak birinci devre genellikle en az baglatma sayisina sahip olan kullanilabilir
devredir. Bu devre bu noktada baslatma sirasindan gececektir.

CSS'nin Aktif Ayar Noktasina kadar kontrol edilmesi suretiyle yiik gerekliligini
karsilamak igin, birinci devre gerektigi gibi ylklenecek veya bosaltilacaktir.

Bir tek devre yiik gerekililigini kargilamaya yetmiyorsa ilave devrelerin baglatiimasi
gerekecektir. Calisan tim kompresorler belli bir kapasiteye kadar yiiklenince ve CSS
degeri "Aktif Ayar Noktasi + Kademe Yukari Delta T" de@erini gegince ilave bir devre
baslatilacaktir.

Devrelerin baslatiimasi arasinda minimum bir siire gegmelidir. Minimum parola seviyesi
aktifse, kalan siire insan-makine arayiiziinde gordlebilir.

Ikinci devre bu noktada baslatma sirasindan gececektir.

Kullanilabilir durumdaysa Ggtinci bir devrenin de baglatilabilecegini unutmayin.
Ugtlincu devre baslatilmadan dnce ikinci devrenin baslatilmasindan sonra, dnceki iki
kosulun tekrar kargilanmasi gerekir.

Yuk gerekliliginin karsilanmasi1 amaciyla, galismakta olan tiim devreler gerektigi gibi
ylklenir/bosaltiir. MUmkiinse, galisan tim devrelerin yaklasik olarak ayni kapasitede
olmasini saglamak igin yik dengelemesi yapilir.

Yuk azaldikga devrelerin yiiki de orantili olarak bosaltilir. CSS degeri "Aktif Ayar
Noktasi - Kademe Asagi Delta T" degerinin altina diserse bir devre kapatilir. Calisan

tiim devrelerin yuki minimum degerin altina kadar bosaltilirsa, bu durum bir devrenin
kapatiimasina da yol acabilir.

Devrelerin kapatiimasi arasinda minimum bir stre gecmelidir. Minimum parola seviyesi
aktifse, kalan siire insan-makine arayiziinde gordlebilir.

Bir devreyi kapatin.*

Kapatilacak bir sonraki devre genellikle en fazla galisma saatine sahip olandir.

* Vurgulanan noktalar sadece 2 veya 3 devreli linitelerde dikkate alinir
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Sekil 6, Devre Calisma Sirasi

Uniteye gi¢ verme

Devre "Kapal"
konumunda.

Devre baslatilabilecel
sekilde etkinlestirilmis
mi?

Kompresor
cevrim
zamanlayicilar
aktif mi?

No

Kompresor
karteri hazir
mi?

Yes
v

Devre baslatiimaya
hazirdir

Devreye
baslatma komut
verilmis mi?

Yes
A 4

Devreyi calistirma

Devreye
kapatma komutu
verilmis mi?

Yes
A 4

Devre basincini azaltma

-11 -

Calisma Sirasi - Devreler

Devre "Kapall" konumundayken EXV, kompresor ve tum fanlar kapatilir.

Caligabilmesi igin devrenin 6ncelikle etkinlestirilmesi gerekir. Devre birka¢ nedenden
Otirt devre disi birakilmis olabilir. Devre anahtari kapall konumundaysa durum

Kapali:Devre Anahtan olacaktir.

Devreyi BAS devre disi birakmigsa, durum Kapali:BAS Devre Disi olacaktir.
Devrenin aktif bir durdurma alarmi varsa durum Kapali:Devre Alarmi olacaktir.
Devrenin devre modu avar noktasi araciligiyla devre disi birakilmis olmasi halinde,
durum Kapali:Devre Modu Devre Disi olacaktir.

Bir kompresdriin dnceki baglama ve durmasi ile bir sonraki baslatma arasinda
minimum bir siire gecmelidir. Bu siire dolunca bir cevrim zamanlayicisi aktiflesir
ve devrenin durumu Kapali:Gevrim Zamanlayicisi olur.

Yagdaki sogutucu akiskan nedenivie komoresor hazir degilse devre baglatilamaz.
Devrenin durumu Kapali:Yagda Sogutucu Akigskan Var olur.

Kompresor gerektigi zaman ¢alismaya hazirsa devrenin durumu Kapali:Hazir
olur.

Devre galigmaya baslayinca kompresor galistirilir ve EXV, fanlar ve dider cihazlar
gerektigi gibi kontrol edilir. Bu noktadaki normal devre durumu Galigma olacaktir.

Devreye bir kapatma komutu verilince devre normal bir sekilde kapatilacaktir. Bu
noktadaki devre durumu Galisma:Basing Azaltma olacaktir. Kanatma islemi
tamamlaninca devre durumu normal olarak Kapali:Gevrim Zamanlayicisi
olacaktir.
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Kontrol Birimi

Calismasi

-12 -

MicroTech lll Girig/Cikis

Sogutucu bir ila ii¢ adet kompresdrle donatilabilir.

Analog Girigler

# Aciklama Sinyal Kaynag Beklenen Aralik
All | Evaporatér Girig Su Sic NTC Termistor (10K@25°C) -50°C - 120°C
Al2 | Evaporatér Cikis Su Sic NTC Termistor (10K@25°C) -50°C — 120°C
AI3 | Kondenser Giris Suyu Sicakhgi NTC Termistér (10K@25°C) -50°C - 120°C
X1 | Kondenser Cikis Suyu Sicakhgi NTC Termistdr (10K@25°C) -50°C - 120°C
X4 | CSS Ayarlama 4-20 mA Akimi lila23 mA
X7 | Talep Sinir 4-20 mA Akimi lila23 mA
X8 | Unite Akimi 4-20 mA Akimi lila23 mA
Analog Cikiglar

# Acgiklama Cikis Sinyali Aralik
X5 | Kondenser Pompa VFD 0-10VDC %0 ila (Z’JZ%%R?(? adimli
X6 | Kondenser Baypas Valfi 0-10vDC %0 ila ?()12%21511&?(()) adimh
Dijital Girigler

# Aciklama Sinyal Kapali Sinyal Agik
DI1 | Unite PVM Ariza Ariza Yok
DI2 | Evaporator Akis Anahtari Akis Yok Akis
DI3 | Cift Ayar Noktasi/ Mod Anahtari Sogutma modu Buz modu
DI4 | Harici Alarm Uzak kapali Uzak aglk
DI5 | Unite Anahtari Unite kapali Unite agik
DI6 | Acil Durdurma Unite kapali/hizl: Unite agik

durdurma

X2 Akim Sinirlamay! Etkinlestir Devre Digi Etkin
X3 Kondenser Akig Anahtari Akis Yok Akig
Dijital Cikiglar

# Aciklama Cikis KAPALI Cikis ACIK

DO1 Evaporatér Su Pompasi 1 Pompa Kapali Pompa Aglk

) Alarm Aktif (Yanip

DO2 Unite Alarmi Alarm Aktif Degil soniyor= devre

alarmi)

DO3 Sogutma Kulesi Cikis1 1 Fan Kapali Fan Agik

DO4 Sogutma Kulesi Cikis1 2 Fan Kapali Fan Agik

DO5 Sogutma Kulesi Cikis1 3 Fan Kapali Fan Acgik

DO6 Sogutma Kulesi Cikis1 4 Fan Kapali Fan Acgik

DO7

DO8 Evaporatér Su Pompasi 2 Pompa Kapali Pompa Agik

DO9 Kondenser Su Pompasi Pompa Kapali Pompa Agik
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Uzatma I/O Kompresor No 1ila No 3

Analog Girigler

# Aciklama Sinyal Kaynagi Beklenen Aralik
X1 Desarj Sicakligi NTC Termistor (L0K@25°C) -50°C - 120°C
X2 Evaporator Basinci Ratiometric (0,5-4,5 Vdc) Oila5 Vdc
X3 Yag Basinci Ratiometric (0,5-4,5 Vdc) Oila5Vdc
X4 Kondenser Basinci Ratiometric (0,5-4,5 Vdc) Oila5Vdc
X7 Motor Korumasi PTC Termistor yok
Analog Cikiglar
# ‘ Aciklama ‘ Cikis Sinyali Aralik
Gerekli Degil
Dijital Girigler
# Aciklama Sinyal Kapali Sinyal Acik
X6 Starter Arizasi Ariza Ariza yok
X8 Devre Anahtari Devre Kapali Devre Acik
DI1 | Yuksek Basing Anahtari Ariza Ariza yok
Dijital Cikiglar
AB Yapilandirma
# Aciklama Cikis Kapali Cikis Acik
DO1 Kompresér Calistirma Kompresor Kapali Kompresor Agik
DO2 Devre Alarmi Devre Alarmi Kapali Devre Alarmi Agik
DO3 2 no'lu Devreyi Yiikle 2 no'lu Devreyi Yikleme 2 no'lu Devreyi Yikleme
Kapali Acik

, . 2 no'lu Devreyi Bosaltma | 2 no'lu Devreyi

DO4 E:.ZLL;iD;\]ﬁey' Bogalt/Sivi Kapali / Bosaltma Agik /
J Y Sivi Enjeksiyonu Kapali Sivi Enjeksiyonu Agik
DO5 1 no'lu Devreyi Yiikle 1 no'lu Devreyi Yikleme 1 no'lu Devreyi Yikleme
Kapali Acik

, . 1 no'lu Devreyi Bosaltma | 1 no'lu Devreyi
DO6 1 no'lu Devreyi Bosalt Kapall Bosaltma Acik
X5 Turbo Surgu Turbo Sirgu Kapali Turbo Sirgu Aglk

/O EXV Devre No. 1ila No. 3
Analog Girigler

Kapali

# Aciklama Sinyal Kaynagi Beklenen Aralik
X1 (E*;’ap”atbr Cikig Suyu SicakliGl | \rc Termistor (10K@25°C) | -50°C — 120°C
X2 Emis Sicakhgi NTC Termistor (L0K@25°C) -50°C — 120°C
X3

Analog Cikiglar

# | Agiklama | Gikis Sinyali | Aralik

Gerekli Degil

Dijital Girigler

# Aciklama Sinyal Kapali Sinyal Agik

DI1 Evaporatér Akis Anahtari (Devre) | Akis Yok Akis

Dijital Cikiglar

# Aciklama Cikis Kapali Cikis Acik

DO1 | Swi Hatti Solenoid Valfi Sivi Hatti Solenoid Valfi Sivi Hatti Solenoid Valfi

Acik
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Kademe Motoru Cikisi

# Aciklama

M1+ o
EXV Kademe Bobini 1

M1-

M2+ .
EXV Kademe Bobini 2

M2-

Uzatma I/O Fan Modult Devresi No 2

Dijital Cikiglar
# Aciklama Cikis Kapali Cikis Agik
Devre 2, Fan Kademesi 1, Fan Kapall,
DO1 Fan Acik Fan Kapali Fan Agik
Devre 2, Fan Kademesi 2, Fan Kapall, Fan Kapali Fan Acik
DO2
Fan Acik
Devre 2, Fan Kademesi 3, Fan Kapal, Fan Kapali Fan Agik
DO3
Fan Acik
Devre 2, Fan Kademesi 4, Fan Kapall, Fan Kapali Fan Acik
DO4
Fan Acik

Uzatma I/O Fan Modulu Devresi No. 3

Dijital Cikiglar
# Aciklama Cikis Kapali Cikis Agik
Devre 3, Fan Kademesi 1, Fan Kapali,
DO1 Fan Acik Fan Kapali Fan Acgik
Devre 3, Fan Kademesi 2, Fan Kapall, Fan Kapali Fan Agik
DO2
Fan Acik
Devre 3, Fan Kademesi 3, Fan Kapali, Fan Kapali Fan Acik
DO3
Fan Acik
Devre 3, Fan Kademesi 4, Fan Kapalli, Fan Kapali Fan Agik
DO4
Fan Agik

Uzatma I/O Unitesi Isi Pompasi

Dijital Girigler
# Aciklama Sinyal Kapali Sinyal Acik
DI1 Sogutmal/lsitma Anahtari Sogutma Modu Isitma Modu

D-EOMWCO00AQO7-16TR




-15 -
Ayar noktalari

Asagidaki parametreler giic kapatma sirasinda hatirlanir, bunlar fabrikada Varsayilan deger
olarak ayarlanir ve Aralik siitununda herhangi bir degere ayarlanabilir.

Bu ayar noktalar1 okuma ve yazma erisimi Global HMI (insan Makine Arayiizii) Standart
Ozelliklerine gore belirlenir.

Tablo 1, Ayar Noktasi Degeri ve Araligi

klama Varsayilan
- Aralik
ite Ft/Lb Si
ttim Konumu Segili Degil Se¢ili Degil, Avrupa, USA
ite Etkin Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin
atrol kaynag1 Yerel Yerel, Ag
llan1labilir Modlar Sogutma SOGUK
SOGUK/GLIKOL ile
SOGUK/BUZ, GLIKOL ile
BUZ, GLIKOL ile
ISITMA/SOGUTMA
ISITMA/SOGUTMA, GLIKOL
ile
ISITMA/BUZ, GLIKOL ile
TEST
suk CSS 1 44 °F 7°C Bkz. bolim 0
suk CSS 2 44 °F 7°C Bkz. bélum O
ma CSS 1 113°F 45°C 8
ma CSS 2 113 °F 45°C 8
r CSS 25 °F -4°C 20ila38°F/-8ila4°C
igtirma Delta T 5°F 2,7°C Oilal0°F/0ila5°C
yanma Delta T 2,7°F 1,5°C Oila3°F/0ilal,7°C
leme Yukar1 Delta T (kompresorler 2 oF 1°C 0ila3°F/0ilal7°C
;inda)
f;rgz)Asag‘ T (kompresbrler 1°F 05°C 0ila3°F/0ilal,7°C
ks. Indirme 3 °F/dk 1,7 °C/dk 0,5-5,0 °F /dk / 0,3 ila 2,7 °C/dk
ks. Cekme 3 °F/dk 1,7 °C/dk 0,5-5,0 °F /dk / 0,3 ila 2,7 °C/dk
ip. Devridaim Zamanlayicisi 30 0 ila 300 saniye
. Sadece No 1, Sadece No 2, Oto,
'p. Kontrolu Sadece No 1 No 1 Birincil, No 2 Birincil
S Ayarlama Turl Yok Yok, 4-20mA, Geri Doniis
ks Sifirlama 10 °F 5°C Oila20°F/0ila10°C
Jatma Ayarlama Delta T 10 °F 5°C O0ila20°F/0ilal10°C
nusak Yiikleme Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin
Jatma Kapasite Smir1 %40 %20-100
nugak Yiikleme Artigt 20 dk 1-60 dak
ep Sinirt Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin
m @ 20mA 800 Amp 0ila 2000 Amp = 4 ila 20 mA
im sinirt Ayar Noktast 800 Amp 0ila 2000 Amp
/re Sayis1 2 1-2-3
» DOngll Gecikmesi 12 1-23 saat
adenser Su Sicakligi Ayar Noktas1 95 °F | 35°C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
susma Kontrol Degeri Yogusma Girigi Yogusma Girigi, Yogusma Cikisi,
Basing
susma Analog Cikis Tipi Yok Yok, Vfd, Baypas Valfi
le 1 Ayar Noktasi 95 °F 35°C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
le 2 Ayar Noktas1 98,6 °F 37°C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
le 3 Ayar Noktasi 102,2 °F 39°C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
le 4 Ayar Noktas1 105,8 °F 41 °C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
le 1 Farki 2,7°F/15°C 0,2ila9dF/0,1ila10dK
le 2 Farki 2,7°F/15°C 0,2ila9dF/0,1ila10dK
le 3 Farkt 2,7°F/15°C 0,2ila9dF/0,1ila10dK
le 4 Farka 2,7°F/1,5°C 0,2ila9dF/0,1ila10dK
| Min Hiz %10 %0 ila %100
| Maks Hiz %100 %0 ila %100
rpas Valfi Minimum Agilmasi %0 %0 ila %100
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rpas Valfi Maksimum Agilmasi %95 %0 ila %100

Baypas valfi PID orantisal kazanci (kp) 10.0 0ila 50

|/ Baypas valfi PID tlrevsel zaman (kp) 1,0sn Oila 180sn

Baypas valfi PID tiimlenik zaman (kp) 600,0 sn 0ila 600 sn

» Temizleme Gecikmesi Hayir Hayir, Evet

3 Tletigimi Hayir Hayir, Evet

M COk Noktali Tek Noktal1, Cok Noktal1, Higbiri(SSS)

0lth Azaltma Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin

ltl Azaltma Baslatma Zamani 21:00 18:00 — 23:59

diltii Azaltma Bitis Zamant 06:00 05:00 — 09:59

ultl Azaltma Kondenser Ofseti 10,0 °F 5°C 0,0ila 25,0 °F

ip. CSS sensor ofseti 0°F 0°C -5,0 ila 5,0°C / -9,0 ila 9,0°F

ip. GSS sensor ofseti 0°F 0°C -5,0 ila 5,0°C / -9,0 ila 9,0°F

1stirma-galigtirma zamanlayici 10 dak 6-60 dak

npresér - Genel Ft/Lb [ sl

‘durma-galistirma zamanlayict 5dk 3-20 dak

1ng Azaltma Basimci 14,3 PSI | 100 kPa 10 ila 40 PSI/ 70 ila 280 kPa

ang Azaltma Siire Siniri 120sn 0ila 180sn

if Yiik Asm Asg Noktasi %50 %20 ila %50

< Asm Ykr Noktasi %50 %50 ila %100

leme Yukar1 Gecikmesi 5dk 0ila 60 min

jeme Asagi Gecikmesi 3dk 3ila 30 min

leme Gecikme Temizleme Hayir Hayir, Evet

ks Calisgan Komp. Sayis1 2 1-3

1 No Cir 1 1 1-4

1 No Cir 2 1 1-4

1 No Cir 3 1 1-4

1 Enjeksiyonu Aktiflestirme 185°F | 85°C 75 ila 90°C

1 Hatt1 izolasyon Valfi Devre Dis1 Devre Dis1, Etkin

;3 Evap Basinci-Bosgaltma 23,2 PSI 160 kPa Bkz. bélim 0

siik Evap Basnci-Tutma 27,5 PSI 180 kPa Bkz. blim 0

<sek Yag Basinci Gecikmesi 30 sn 10-180 sn

<sek Yag Basmci Farki 35PSlI [ 250 kPa 0-60 PS1/ 0 ila 415 kPa

siik Yag Seviyesi Gecikmesi 120sn 10 ila 180 sn

<sek Desarj Sicakligi 230 °F | 110°C 150 ila 230 °F/ 65 ila 110 °C

siikk Basing Orani Gecikmesi 90 sec 30-300 sn

Jatma Zamani Sinir 60 sec 20 ila 180sn

iporatdr Su Donma 36°F | 22°C Bkz. bélim 0

iporatér Akis Deneme 15 sec 5ila 15sn

iporatdr Devridaim Zaman Asimi 3dk 1ila 10 min

Asagidaki ayar noktalar1 her devre i¢in ayrica mevcuttur:
Aciklama Varsayilan Arahk
Ft/Lb Sl

Devre modu Etkin Devre Dis1, Etkin, Test
Kapasite Kontrolii Otomatik Otomatik, Manuel
Kapasite %0 %0 ila %100
Ekonomizer En Cap %40 %40 ila %75
Temizleme Dongii Zamanlayicilari Kapali Kapali, Acik
EXV kontroli Otomatik Otomatik, manuel
EXV konumu Asagidaki ts:lif:aki 2. nota %0 ila %100
Servis Basing Azaltma Kapali Kapali, A¢ik
Evap basing ofseti 0PSI OkPa | -14,5ila 14,5 PSI/-100 ila 100 kPa
Kond basing ofseti OPSI OkPa | -14,5ila 14,5 PSI/-100 ila 100 kPa
Yag basm(; ofseti 0PSI OkPa -14,5ila 14,5 PSI/ -100 ila 100 kPa
Emis sicaklik ofseti 0°F 0°C -5,0 ila 5,0 der
Desarj sicaklik ofseti 0°F 0°C -5,0 ila 5,0 der
Fan 1 Ayar Noktas1 95 °F 35°C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
Fan 2 Ayar Noktas1 98,6 °F 37°C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
Fan 3 Ayar Noktasi 102,2 °F 39°C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
Fan 4 Ayar Noktasi 105,8 °F 41°C 69,8 ila 140 °F / 21 ila 60 °C
Fan 1 Farki 2,7°F 15°C 0,2ila9dF/0,1ila10dK
Fan 2 Farki 2,7°F 15°C 0,2ila9dF/0,1ila10dK
Fan 3 Farki 2,7°F 1,5°C 0,2ila9dF/0,1ila10dK
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[Fan 4 Farki 27°F [15°C 0,2ila9dF/0,1ila10dK
Vfd Min Hiz %10 %0 ila %45
Vfd Maks Hiz %100 %55 ila %100
'V{d PID orantisal kazanci (kp) 10.0 0ila 50
\Vfd PID tiirevsel zaman (Td) 1,0sn 0ila 180 sn
\Vfd PID tiimlenik zaman (Ti) 600,0 sn 0 ila 600 sn
Otomatik Ayarh Araliklar
Bazi ayarlarin, diger ayarlara gore farkli ayar araliklar vardir.
Sogutma CSS 1 ve Sogutma CSS 2
Kullanilabilir Mod Secimi Aralik Imp. | Aralik SI
Glikol Olmaksizin 40 ila 60°F 4ila 15 °C
Glikol ile 25 ila 60°F -4ilal5 °C
Evaporatér Su Donma
Kullanilabilir Mod Secimi Aralik Imp. Aralik Sl
Glikol Olmaksizin 36 ila42°F 2ila6°C
Glikol Ile Oila42°F -18ila6 °C
Dustik Evaporatér Basinci - Tutma
Kullanilabilir Mod Segimi Aralik Imp. Aralik Sl
Glikol Olmaksizin 28 ila45 195 ila 310 kPa
PSIG
Glikol Ile 0ila45PSIG | 0ila 310 kPa
Distiik Evaporatér Basinci - Bogaltma
Kullanilabilir Mod Sec¢imi Aralik Imp. Aralik Sl
Glikol Olmaksizin 26 ila 45 180 ila 310 kPa
Psig
Glikol Ile Oila45Psig | 0ila410 kPa

D-EOMWCO00AO07-16TR




-18 -

Unite Fonksiyonlari

Hesaplamalar
GSS Egimi

CSS egimi hesaplanir; bu hesaplama, hem evaporatdr hem de kondenser i¢in, egim CSS'deki
degisimi bir dakikalik zaman ¢ergevesinde dakikada en az bes 6rnek olacak sekilde temsil
ederek yapilir.

indirme Hizi
Yukarida hesaplanan egim degeri, su sicakligi diistiikk¢e negatif bir degeri olacaktir. Bazi
kontrol fonksiyonlarinda kullanim igin, negatif egim —1 ile ¢arpilarak pozitif degere
doniistiiriiliir.

Unite Modeli

Unite modeli, bu uygulama i¢in sunulan dért farkli model iginden segilebilir. Sicaklik
araliklar1 ve sogutucu akigkan tiirii, modele bagli olarak otomatik segilir.

Unite Etkin

Sogutucunun etkinlestirilmesi ve devre dis1 birakilmasi, sogutucu ayar noktalar ve girisleri
kullanilarak saglamr. Kontrol kaynagi yerel olarak ayarlandiginda iinitenin etkinlestirilmesi
icin iinite anahtari, uzak anahtar girisi ve Unite Etkinlestirme Ayar Noktasi hep birlikte acik
olmalidir. BAS isteginin a¢ik olma gereksinimi ile birlikte, kontrol kaynagi ag olarak
ayarlandiginda bu durum gegerlidir.

Unite, asagidaki tabloya gore etkinlestirilir.
NOT: x degeri, degerin yok sayildigina isaret eder.

Birim IE:;::; Uzak Anahtar| Unite Etkin BAS Istegi Unite
Anahtar Girisi Ayar Noktasi Etkin
Ayar Noktasi

Kapali X X X X Kapali
X X X Kapali X Kapali

X X Kapali X X Kapali
Acik Yerel Acik Acik X Acik

X Ad X X Kapali Kapali
Acik Ag Acik Aclk Acik Acik

Bu béliimde tizerinde durulan sogutucunun devre digi birakilmasi i¢in kullanilabilecek tiim
yontemler, ¢alisan devrelerin normal bir sekilde kapanmasina (basing azaltmaya) neden olur.

Kontrol birimine enerji verildiginde, Gli¢ Ariza Ayar Noktasindan Sonra Unite Durumu
‘kapalr’ olarak ayarlanmissa, Unite Etkinlestir Ayar Noktasi ‘kapali’ olarak baslatilir.

Unite Mod Segimi

Unitenin galigma modu, ayar noktalari ve sogutucu girisleri ile belirlenir. Kullamlabilir
Modlar Ayar Noktast hangi ¢aligma modlarinin kullanilabilecegini belirler. Bu ayar noktasi,
ayrica unitenin glikol kullanimi i¢in yapilandirilip yapilandirilmadigini belirler. Kontrol
Kaynag1 Ayar Noktasi, modu degistirme komutunun nereden gelecegini belirler. Dijital
girig anahtarlari, kullanilabilir olmasi halinde sogutma modu ve buz modu arasinda degisir
ve kontrol kaynagi yerel olarak ayarlanir. BAS modu istek anahtarlari, kullanilabilir olmast
halinde sogutma modu ve buz modu arasinda degisir ve kontrol kaynagi ag olarak ayarlanir.
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Kullanilabilir Modlar Ayar Noktasi, tinite anahtar1 kapali oldugunda ancak
degistirilmelidir. Boylece, sogutucu ¢alisir durumda iken galigma modunun yanliglikla
degistirilmesi 6nlenir.

Unite Modu, asagidaki tabloya gore ayarlanur.
NOT: "x" degeri, degerin yok sayildigina isaret eder.

Kontrol Yiuksek -
Kaynagi (';/il:)idi Basing BAS istegi Ku"ing??‘;::(m::ﬂar Unite Modu
Ayar Noktasi s Anahtan y
X X X X Sogutma Sogutma
X X X X Soguk, Glikol ile Sogutma
Yerel Kapali X X Soguk/Buz, Glikol ile Sogutma
Yerel Acik X X Soguk/Buz, Glikol ile Buz
Ad X X Sogutma Soguk/Buz, Glikol ile Sogutma
Agd X X Buz Soguk/Buz, Glikol ile Buz
X X X X Buz, Glikol ile Buz
Yerel X Kapali X Sogutmal/isitma Sogutma
Yerel X Acik X Sogutmal/isitma Isitma
Ag X X Sogutma Sogutmal/isitma Sogutma
Ag X X Isitma Sogutmal/isitma Isitma
Yerel Kapali Kapali X Soguk/Buz, Glikol ile, Sogutma
Isitma
Yerel Acik Kapali X Soguk/Buz, Glikol ile, Buz
Isitma
Acik Soguk, Glikol ile, o
Yerel X X s tma Sogutma
verel . Acik X Soguk, Glikol ile, Isitma
Isitma
A§ . x Sogutma Soguk/Buz, Glikol ile, Sogutma
Isitma
A§ X x Buz Soguk/Buz, Glikol ile, Buz
Isitma
. Soguk/Buz, Glikol ile,
Ad X X Isitma sitma Isitma
X X X Test Test

Glikol Konfigtirasyonu
Kullanilabilir Modlar Ayar Noktasi Glikol ile segenegine ayarlanmis ise, bu durumda
glikol iglemi tinite i¢in etkin hale getirilir. Sadece Kullanilabilir Modlar Ayar Noktasi
Soguk olarak ayarlandiginda, glikol islemi devre disi birakilmalidir.

Unite Kontrol Durumlari

Unite her zaman i¢in asagidaki {ic durumdan birinde olacaktir:

e  Kapali — Unitenin ¢alismasina izin verilmez.

e  Otomatik — Unitenin ¢alismasina izin verilir.

e  Basing Azaltma — Unite normal bir kapanma islemi gerceklestirir.

Asagidaki islemlerden herhangi biri dogru ise {inite Kapali durumda olacaktir:

e Manuel ayarlama iinite alarm aktiftir

e Tiim devreler baslatilamuyor (herhangi bir dongili zamanlayicilarinin siiresi dolmus
olsa bile baglatilamiyor)

e  Unite modu buzdur, tiim devreler kapalidir ve buz modu gecikmesi aktiftir

Asagidaki igslemlerden herhangi biri dogru ise {inite Otomatik durumda olacaktir:
e Ayar ve anahtarlara gore Unite etkindir

e Unite modu buz ise, buz zamanlayici siiresi dolmustur

e Manuel ayarlama iinite alarm aktif degildir

e En az bir devre etkindir ve ¢alistirilmak i¢in kullanilabilir

Asagidaki unsurlardan biri dogru ise, tiim ¢alisan kompresorler basing azaltma islemini
gerceklestirene kadar iinite Basing Azaltma konumunda olacaktir:
e Unite 0 boliimiindeki ayarlar ve/veya girisler ile devre dis1 kalir
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Gorlintiilenen iinite durumu, asagidaki tablodaki kosullara gore belirlenir:
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No Durum Kosullar
0 Otomatik Unite Durumu = Otomatik
1 Kapali:Buz Modu Unite Durumu = Kapali, Unite Modu = Buz ve Buz
Zamanlayici Gecikme = Aktif
2 - -
3 Kapali:Tum Devre Unite Durumu = Kapali ve tim kompresérler
Devre DiglI kullanilamiyor
4 Kapali:Unite Alarmi Unite Durumu = Kapali ve Unite Alarmi aktif
5 Kapali: Tus Takimi Unite Durumu = Kapal ve Unite Etkin Ayar Noktasi =
Devre Disi Devre Disi
6 Kapali:Uzak Anahtar Unite Durumu = Kapali ve Uzak Anahtar acik
7 Kapal:BAS Devre Dis! Unite Durumu = Kapall,.KcintroI Kaynagi = Ag ve BAS
Etkin = yanlig
Kapali:Unite Anahtari Unite Durumu = KapalleIe$IUn|te Anahtari = Devre
9 Kapali:Test Modu Unite Durumu = Kapali ve Unite Modu = Test
10 Otomatik: Guraitd Unite Durumu = Otomatik ve Guiriiltii Azaltma aktif
Azaltma
11 Otomatik:Yukleme igin Unite Durumu = Otomatik, devre galismiyor ve CSS
bekleme aktif ayar noktasindan disik + calistirma delta
12 Otomatik:Evap. Unite Durumu = Otomatik ve Evaporatér Durumu =
Devridaimi Baglat
13 Otomatik:Akis igin Unite Durumu = Otomatik, Evaporatér Durumu =
bekleme Baslat ve Akis Anahtari acik
14 Otomatik:Basing Unite Durumu = Basing Azaltma
Azaltma
15 Otomatik:Maks. indirme Unite Durumvu = Otomatik, maks indirme hizi
saglanmis veya asiimistir
16 Otomatik:Unite Kpst Unite Durumu = Otomatik, tnite kapasite limiti
Limiti saglanmis veya asilmistir
17 Otomatik:-Meveut Limiti Unite Durumvu = Otomatik, tnite mevcut limiti
saglanmis veya asilmistir
Kapali:Yapilandirma _— _ _— . _
18 Degistirilmis, Yeniden Unite Durumu = Kapali ve Unite Etkin Ayar Noktasi =
Devre Disi
Baslatma
19 Kapali:Mfg Konumu Unite Durumu = Kapal ve Unite Etkin Ayar Noktasi =
Ayarla Devre Disi

Buz Modu Baslatma Gecikmesi

Ayarlanabilir baglatma-baslatma buz gecikme zamanlayici, sogutucunun Buz modunu

baslatacagi frekansi sinirlayacaktir. Zamanlayict, tinite buz modunda iken ilk
kompresor calistiginda ¢aligmaya baglar. Zamanlayici aktif iken, sogutucu Buz
modunda yeniden ¢alisamaz. Zaman gecikmesi kullanici tarafindan ayarlanabilir.

Buz gecikme zamanlayicisi, buz modunda yeniden baglatmaya zorlamak i¢in manuel
olarak iptal edilebilir. Buz modu gecikmesini iptal etmek i¢in kullanilabilecek bir ayar
noktasi vardir. Ayrica, kontrol birimini giiciiniin yeniden baslatilmasi buz gecikme
zamanlayicisini iptal eder.

Evaporatdér Pompa Kontroll
Evaporator pompalarinin kontrolll i¢in i¢ adet evaporatér pompa kontrol durumu:

e Kapali - Hicbir pompa acik degildir.
e Baglat — Pompa agiktir, su dongiisii devridaim olmakta.
e Calistir — Pompa agiktir, su dongiisii devridaim olmustur.

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, kontrol durumu Kapalidir:
e Unite durumu Kapalidir
e CSS Evap Buz ayar noktasindan daha yiiksek veya CSS sensor arizasi aktiftir
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e GSS Evap Buz ayar noktasindan daha yiiksek veya GSS sensor arizasi aktiftir

Asagidaki durumlarin herhangi biri dogru oldugunda, kontrol durumu Baslat
konumundadir:
e Unite durumu otomatiktir
e (CSS Evap Buz ayar noktasi eksi 0,6 °C'den daha diisiik veya CSS sensor arizasi
aktif degildir
e GSS Evap Buz ayar noktasi eksi 0,6 °C'den daha diisiik veya GSS sensor arizasi
aktif degildir
Akis anahtar girisi Evaporator Devridaim ayar noktasindan daha uzun bir siire
kapandiginda, kontrol durumu Calisir haldedir.

Pompa Secimi
Kullanilan pompa ¢ikist Evap Pompa Kontrol ayar noktasi ile belirlenir. Bu ayar
asagidaki konfigiirasyonlara izin verir:

e sadece no1l—1. pompa her zaman kullanilir
sadece no 2 — 2. pompa her zaman kullanilir

e Otomatik — Birincil pompa en az ¢alisma saatine sahip olandir, digerleri yedek
olarak kullanilir

e No 1 Birincil — 1. pompa normal bir sekilde kullanilir, 2. pompa ise yedek
olarak kullanilir

e No 2 Birincil — 2. pompa normal bir sekilde kullanilir, 1. pompa ise yedek
olarak kullanilir

Birincil/Yedek Pompa Kademelendirme

Birincil olarak belirlenen pompa 6ncelikli olarak ¢alisir. Evaporator ¢alisma durumu
devridaim zaman asimu ayar noktasindan daha yiiksek bir zaman i¢in ¢aligtirilirsa ve
herhangi bir akis yoksa, bu durumda birincil pompa kapanir ve yedek pompa ¢alisir.
Evaporator caligma durumunda oldugunda, akis deneme ayar noktasinin yarisindan daha
fazla kaybolursa, birincil pompa kapanir ve yedek pompa calisir. Yedek pompa
calistiginda, akisin evaporator baglatma durumunda belirlenememesi veya akisin
evaporatdr ¢alisma durumunda kaybolmasi halinde akis kayip alarm mantig1 uygulanir.

Otomatik Kontrol

Otomatik pompa kontrolii secildiginde, yukarida belirtilen birincil/yedek mantik yine de
kullanilir. Evaporatdriin ¢alisma durumunda olmamasi halinde, pompalarin ¢alisma
saati kargilagtirilir. En az calisma saatine sahip pompa bu sefer birincil olarak belirlenir.

Kondenser Pompasi Kontrolu

Kondenser pompasinin kontrolii igin ii¢ farkli kondenser pompasi kontrol durumu
vardir:

e Kapali

e Baslat — Pompa acik, su devresinde devridaim yapiliyor

e Calistir — Pompa acik, su devresinde devridaim yapilmis

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, kontrol durumu Kapalidir:
e Unite durumu Kapalidir
e CSS Evap Buz ayar noktasindan daha yiiksek veya CSS sensor arizasi aktiftir
e GSS Evap Buz ayar noktasindan daha yiliksek veya CSS sensor arizasi aktiftir

Asagidaki durumlarin herhangi biri dogru oldugunda, kontrol durumu Baglat
konumundadir:
e Unite durumu otomatiktir
e (CSS < (Evap Donma Ayar Noktas1 - 0,6 °C ) ve CSS sensor arizasi aktif degil
veya GSS < (Evap Donma Ayar Noktasi — 0,6°C) ve GSS sensor arizasi aktif
degil.
Akis anaht§r1 girisi devrenin Devridaim ayar noktasindan daha uzun bir siire
kapandiginda, kontrol durumu Calisir konumundadir.
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Yogusma Kontroli

Ug yogusma kontrol modu vardir:

e Yogusma Girisi - yogusma kontrolii tedbiri, kondenser giris suyu sicakligidir

e Yogusma Cikisi - yogusma kontrolii tedbiri, kondenser ¢ikis suyu sicakligidir

e Basing - yogusma kontrolii tedbiri, kondenser doymus sicakligina atfedilen gaz
basincidir

Kondenser kontrol modu, Yogusma Kontrol Degeri ayar noktasi tarafindan belirlenir.

Bu kontrol modlar gercevesinde, uygulama yogusma cihazlarinin kontrolii i¢in ilgili
cikislar yonetir:
e no.4 agma/kapatma sinyalleri, her zaman mevcut
¢ no.1 modilasyonlu 0-10V sinyali; bunun mevcudiyeti, Yogusma Analog Cikist
Tipi ayar noktasina gore belirlenir.

Yogusma Girisi/Yogusma Cikisi yogusma kontroli

Yogusma Kontrolii Deger Ayar Noktasi olarak Yogusma Girisi veya Yogusma Cikist
secenekleri secilmigse, 1-4 arasi Kule fanlar iinite i¢in etkinlestirilir.

1-4 arast Kule fan ayar noktasi ve Unite Ayar Noktalar1 tablosunda listelenen varsayilan
fark degerlerine gore, asagidaki grafik Kule faninin etkinlesme ve devre disi kalma
kosullarin1 6zetler.

Towers
Output
PN

Tower
#4
Tower
#3
Tower
#2
Tower
#
30 3 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 T Cond
(In/out)
Towers Output Kule Cikisi
Tower Kule
T° Cond (In/Out) Kondenser Sicaklig, T° (Giris/Cikis)

Kule fani (# = 1-4) kontrol durumlar sunlardir:
e Kapali
o Acik

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, Kule fani # kontrol durumu Kapalidir:
e Unite durumu Kapalidir
e Kaule fan1 # durumu Kapali ve GSS (Yogusma Girisi) ya da CSS (Yogusma
Cikis1) < Kule fam # ayar noktasi
o Kaule fan1 # durumu Acik ve GSS (Yogusma Girisi) ya da CSS (Yogusma
Cikis1) < Kule fan1 # ayar noktasi - Kule fanmi # Farka.

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, Kule fan # kontrol durumu Agiktir:
e  Unite durumu otomatiktir
e GSS (Yogusma Girisi) ya da CSS (Yogusma Cikist), Kule fan1 # Ayar noktasina
esit veya yiiksek

D-EOMWCO00AQO7-16TR




Analog

-23 -
Yogusma Kontrol Degeri Ayar Noktasi olarak Yogusma Girisi veya Yogusma Cikisi
ayarlanmigsa ve Yogusma Cikis Tipi Ayar Noktasi olarak Vfd veya Baypas valfi
secenekleri ayarlanmigsa, tinitenin bir PID kontrol birimi araciligiyla modiilasyonlu
yogusma cihazini diizenleyebilmesi amaciyla iinite igin 0-10V bir sinyal etkinlestirilir.
Unite Ayar Noktalari tablosunda listelenen varsayilan Vfd/Baypas Valfi degerlerine
gore, tamamen orantisal olmasi beklenen bir kontrol durumunda goriilebilecek
modiilasyon sinyali davranisi oregi asagidaki grafikteki gibidir.

output max
value (10 V)

Analog
output min

value (0 V)

33 34
35

36 a7 33 39 40 4

Cond In/Out Temp
Set Point

KP = PID Proportional Gain

Regulation Band =

100/KP

T Cond
(In/out)

Analog output max value (10V)

Analog ¢ikig maks. degeri (10V)

Analog output min value (0V)

Analog ¢ikig min. degeri (0V)

KP = PID Proportional Gain

KP = PID Orantisal Kazanci

Cond In/Out Temp

Kond Girisi/Kond Cikis1

Set Point

Ayar Noktast

Regulation Band = 100KP

Diizenleme Bandi = 100KP

Bu durumda, analog ¢ikis, Kondenser Su Sicakligi Ayar Noktasi = 100/kp olarak
hesaplanan diizenleme bandi boyunca degisir; buradaki kp, kontroliin orantisal

kazancidir ve Kondenser Su Sicakligi Ayar Noktasinda merkezlenir.

Basing yogusma kontrolu

Devre Islevlerine bakiniz.

Cikis Suyu Sicakligi (CSS) Sifirlama

CSS Hedefi
CSS Hedefi ayarlara ve girislere gore degisir ve asagidaki gibi segilir:
Kontrol Yuksek
aynage | M0 | Pamng | oue | Klamabie MOOBT | el css Hoder
Ayar Noktasi s n 9 y
Yerel KAPALI | KAPALI X SOGUTMA Soguk Ayar Noktas 1
Yerel ACIK KAPALI X SOGUTMA Soguk Ayar Noktasi 2
X KAPALI | SOGUTMA SOGUTMA BAS Soguk Ayar Noktasi
Yerel KAPALI | KAPALI X SOGUK, Glikol ile Soguk Ayar Noktasi 1
Yerel ACIK KAPALI X SOGUK, Glikol ile Soguk Ayar Noktasi 2
X KAPALI X SOGUK, Glikal ile BAS Soguk Ayar Noktas
Yerel KAPALI | KAPALI X SOC:SUK/BUZ, Glikol ile Soguk Ayar Noktasi 1
Yerel ACIK | KAPALI X SOGUK/Buz, Glikol ile Buz Ayar Noktasi
X KAPALI | SOGUTMA SOGUK/Buz, Glikol ile BAS Soguk Ayar Noktasi
X KAPALI BUZ SOGUK/Buz, Glikol ile BAS Buz Ayar Noktasi
Yerel X KAPALI X BUZ, Glikol ile Buz Ayar Noktasi
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Ag X KAPALI X BUZ, Glikol ile BAS Buz Ayar Noktasi
Yerel KAPALI ACIK X ISITMA Isitma Ayar Noktasi 1
Yerel ACIK ACIK X ISITMA Isitma Ayar Noktasi 2

AJ X X ISITMA ISITMA BAS Isitma Ayar Noktasi

Cikis Suyu Sicakhigi (CSS) Sifirlama

Temel CSS hedefi, iinite Sogutma veya Isitma modunda oldugunda ve sifirlama igin
konfigiire edildiginde sifirlanabilir. Kullanilacak ayarlama tiirii CSS Ayarlama Tiiri
ayar noktasi ile belirlenir.

Aktif ayarlama arttiginda, aktif CSS Hedefi
her 10 saniyede bir 0,05°C (0,1°F) degisir. Aktif ayarlama azaldiginda, Aktif CSS
Hedefi tiimiiyle degisir.

Ayarlama islemi uygulandiginda, CSS hedefi hi¢cbir zaman 15°C (60°F) degerini
gecemez.
Ayarlama Turd — Yok

Aktif Cikis Suyu degiskeni mevcut CSS ayar noktasina esit olarak ayarlanir.
Ayarlama Turd — Donlig

Aktif Cikis Suyu degiskeni doniis suyu sicakligina gore ayarlanir.

Return Reset

LWT set Point+Max Reset

(54)
Active Max Reset
LWT (10)
(°F)

LWT Set Point
(44)

Y

[
0 Start Reset Delta T

Evap Delta T (°F)

Asagidaki parametreler kullanilarak aktif ayar noktasi ayarlanir:

1. Soguk CSS ayar noktasi

2. Maks. Ayarlama ayar

3. Baglatma Ayarlama Delta T ayar noktasi

4., EvapDeltaT

Evaporator GSS — CSS (Evap delta t) Baglatma Ayarlama Delta T ayar noktasindan 0'a
doniistiikce, ayarlama islemi 0'dan Maks Ayarlama ayar noktasina dogru degisir.

4-20 mA Harici Sinyal Ayarlama
Aktif Cikis Suyu degiskeni 4 ila 20 mA ayarlama analog girise gore ayarlanir.

Kullanmilan parametreler:

1. Soguk CSS ayar noktasi
2. Maks. Ayarlama ayar

3. CSS Ayarlama sinyali

Ayarlama sinyali 4 mA'den az veya buna esit ise ayarlama 0'dir. Ayarlama sinyali 20
mA'e esit ise veya bunu gegerse, ayarlama islemi Maks Ayarlama Delta T ayar
noktasina esit olur. Ayarlama sinyali 4 mA ve 20 mA arasinda olursa, ayarlama miktari
lineer olarak bu ug noktalar arasinda degisir. Sogutma modunda 4-20 ayarlama ¢alisma
Ornegi asagida yer almaktadir.
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4-20 mA Reset - Cool Mode

(54) —
Active Max Reset
LWT (10)
(°F)
Cool LWT Set | :
Point (44) I I

0 4 20

Reset Signal (mA)

Unite Kapasite Kontrol(
Unite kapasite kontrolii bu boliimde tarif edildigi sekilde gergeklestirilir.

Sogutma Modunda Kompresor Kademelendirme

Unite {izerindeki ilk kompresor, evaporatér CSS degeri hedef arti Calistirma Delta T
ayar noktasindan daha yiiksek oldugunda ¢alistirilir.

Evaporator CSS degeri hedef art1 Kademe Yukar1 Delta T ayar noktasindan daha yiiksek
oldugunda ek bir kompresor ¢aligtirilir,

Birden fazla kompresor ¢alistiginda, evaporator CSS degeri hedef eksi Kademe Asagi
Delta T ayar noktasindan daha diisiik oldugunda bir kompresor kapanir.

Evaporator CSS degeri hedef eksi Kapatma Delta T ayar noktasindan daha diisiik
oldugunda ¢aligan son kompresor kapanir.

Isitma Modunda Kompresor Kademelendirme

Unite tizerindeki ilk kompresor, kondenser CSS degeri "hedef eksi Calistirma Delta T
ayar noktast" degerinden daha diisiik oldugunda ¢alistirilir.

Kondenser CSS degeri "hedef eksi Kademe Yukart Delta T ayar noktasi" degerinden
daha diisiik oldugunda ilave bir kompresor ¢alistirilir.

Birden fazla kompresor calistiginda, kondenser CSS degeri "hedef art1 Kademe Asagi
Delta T ayar noktasi" degerinden daha yiiksek oldugunda bir kompresor kapanir.

Kondenser CSS degeri "hedef art1 Kapatma Delta T ayar noktast" degerinden daha
yuksek oldugunda, ¢alisan son kompresor kapanir.

Kademe Yukari Gecikmesi

Kompresorlerin ¢aligmasi arasinda minimum zaman miktari gecer, bu ise Kademe
Yukar1 Gecikme ayar noktasi ile tanimlanir. Bu gecikme, sadece en az bir kompresor
calistiginda gecerli olur. Eger ilk kompresor ¢alisir ve alarm ile arizalanirsa, bu
minimum siire gegmeksizin baska bir kompresor calisir.

Kademe Yukari i¢in Gerekli Yiik

Tiim calisan kompresorler Yiikleme Kademe Yukar ayar noktasindan daha yiiksek bir
kapasiteyle calisana veya sinirli bir durumda ¢alisana kadar calismaya baglamaz.

Sogutma Modunda Hafif Yiik Kademe Diigiirme

Birden fazla kompresor ¢alistiginda, tiim ¢alisan kompresdrler Yiikleme Kademe Asagt
ayar noktasindan daha diisiik bir kapasitede iseler ve evaporator CSS hedef degeri art1
Kademe Yukan Delta T ayar noktasindan daha kiiciik ise bir kompresor kapanir. Bu
mantigin sonucu olarak kompresorlerin durmasi arasinda minimum zaman miktari
gecer, bu ise Kademe Asagi Gecikme ayar noktasi ile tanimlanir.
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Isitma Modunda Hafif Yiik Kademe Dusgiirme
Birden fazla kompresor ¢alistiginda, tiim ¢alisan kompresorler Yiikleme Kademe Asagt
ayar noktasindan daha diisiik bir kapasitede iseler ve kondenser CSS degeri "hedef deger
eksi Kademe Yukar1 Delta T ayar noktas1" degerinden daha yiiksekse bir kompresor
kapanir. Bu mantigin sonucu olarak kompresdrlerin durmasi arasinda minimum zaman
miktar1 geger, bu ise Kademe Asagi Gecikme ayar noktast ile tanimlanir.

CGalisan Maksimum Devre
Calisan maksimum kompresor sayisi, Maks Calisan Devre ayar noktasina esit ise, baska
bir kompresor ¢alismaz.

Birden fazla kompresor ¢alistiginda, ¢alisan kompresor sayisit Maks Calisan Devre ayar
noktasindan fazla ise bir kompresor kapanir.

Buz Modunda Kompresdr Kademelendirme

Evaporator CSS degeri hedef art1 Calistirma Delta T ayar noktasindan daha yiiksek
oldugunda ilk kompresor ¢alistirilir.

En az bir kompresor ¢alistiginda, evaporator CSS degeri hedef arti Kademe Yukari
Delta T ayar noktasindan daha yiliksek oldugunda diger kompresorler ¢aligtirilir.

Evaporator CSS hedef degerinden daha diisiik ise, tiim kompresorler kademe dist kalir.

Kademe Yukari Gecikmesi
Bu modda kompresorleri baglatma arasinda bir dakikalik sabit kademe yukar1 gecikmesi

kullanilir. En az bir kompresor ¢alistiginda, diger kompresorler kademe yukari
gecikmesine gore miimkiin oldugu kadar hizli baslar.

Kademelendirme Sirasi

Bu boliimde, hangi kompresoriin ¢alisma veya durdurma igin sirada oldugunu tarif eder.
Genel olarak, daha diisiik ¢alismaya sahip kompresorler normalde 6ncelikli olarak
baslar, daha fazla ¢alisma saatine sahip kompresorler normalde dncelikli olarak durur.
Kompresor kademelendirme sirasi, ayar noktalar ile operator tarafindan tanimlanan
siraya gore belirlenebilir.

Calistirma Sirasi

Calisacak sonraki kompresor asagidaki kosullart saglamalidir:
Calismaya hazir kompresdrlerin en diisiik sira numarasi

e sira numaralar esit ise, en az ¢alisma sayist oncelikli olur

e calisma sayisi esit ise, en az ¢alisma saati dncelikli olur

e caligma saatleri esit ise, en diisiik sayili kompresor dncelikli olur
Durdurma Sirasi

Kapatilacak sonraki kompresor asagidaki kosullar saglamalidir:
Calisan kompresorlerin en diisiik sira numarasi

e  sira numaralari esit ise, en fazla ¢alisma saati oncelikli olur
e  caligma saatleri esit ise, en diisiik sayili kompresor dncelikli olur

Sogutma Modunda Kompresor Kapasite Kontrol

Sogutma modunda, evaporatér CSS kompresdrlerin her birinin kapasitesi kontrol
edilerek sabit akis kosullarinda hedefin 0,2°C (0,4°F) araliginda kontrol edilir.

Kompresorler, sabit adimli programda yiiklenir. Kapasite ayarlama hizi, kapasite
degisiklikleri arasindaki zamana gore belirlenir. Hedeften ne kadar uzakta olunur ise,
kompresorler o kadar hizl yiiklenir veya bosaltilir.

Buradaki mantik hedefin asilmasini 6nlemek icin 6nceden hareket eder. Yani hedef
asildiginda, evaporatdr CSS'nin hedef eksi Kapanma Delta T ayar noktasi altina diigmesi
nedeniyle {linitenin kapanmasi 6nlenir.
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Bu arada minimum {inite kapasitesine esit bir yiik dongiide olur. Kompresorlerin
kapasitesi, kapasiteleri dengelenecek sekilde kontrol edilir.

Manuel kapasite kontroliinde galisan veya aktif kapasite sinirlama olaylari ile galisan
devreler kapasite kontrol mantiginda dikkate alinmaz.

Kompresor kapasiteleri sirayla ayarlanir, bu arada %12,5 degerini gegmeyen kapasite
dengesizligi muhafaza edilir.

Yiikleme/Bosaltma Sirasi
Bu béliimde, hangi kompresoriin yiikleme veya bosaltma i¢in sirada oldugunu tarif eder.

Yiikleme Sirasi
Yiiklenecek sonraki kompresor asagidaki kosullart saglamalidir:

Yiiklenebilecek ¢alisan kompresorlerin en diisiik kapasitede olan

o eger kapasiteler esit ise, calisan kompresorlerin en yiiksek sira numarasi olmalidir
. sira numaralart esit ise, en az ¢aligma saati dncelikli olur

o caligma saatleri esit ise, en ¢ok ¢alistirma Oncelikli olur

. calistirma sayilart esit ise, en yiiksek sayili kompresor dncelikli olur

Bosaltma Sirasi
Bosaltilacak sonraki kompresor asagidaki kosullar saglamalidir:

Calisan kompresorlerin en yiiksek kapasitede olani

e cger kapasiteler esit ise, calisan kompresorlerin en diisiik sira numarasi olmalidir
e sira numaralar esit ise, en fazla ¢aligma saati 6ncelikli olur

e calisma saatleri esit ise, en az ¢alistirma Oncelikli olur

e calistirma sayilar esit ise, en diisiik sayil1 kompresor oncelikli olur

Buz Modunda Kompresor Kapasite Kontrolu

Buz modunda, ¢alisan kompresorler, devrelerin her birinin kararlt bir sekilde
caligmasina izin verecek sekilde maksimum hizda ayni anda yiiklenirler.

Unite Kapasite Gegersiz Kilma

Unite kapasite limitleri, sadece Sogutma modunda toplam iinite kapasitesini sinirlamak
icin kullamlabilir. Birden fazla limit herhangi bir zamanda aktif olabilir ve en diisiik
limit iinite kapasite kontroliinde her zaman igin kullanilir.

Yumusak yiikleme, talep sinirt ve ag sinirt mevcut sinir degerinin etrafinda bir 6lii bant
kullanir, boylece tinite kapasite artisina bu 6lii bantta izin verilmez. Unite kapasitesi 610
bandin tizerinde ise, 6lii bant seviyesine gelene kadar kapasite azalir.

e 2 devreli Unitelerde, 6l bant %7'dir.
e 3 devreli Unitelerde, 61i bant %5'tir.
e 4 devreli Unitelerde, 610 bant %4'tlr.

Yumusak Yukleme

Yumusak Yiikleme, belli bir zaman boyunca iinite kapasitesinin arttirilmasi i¢in
kullanilan yapilandirilabilir bir fonksiyondur. Fonksiyonu kontrol eden ayar noktalari
sunlardir:

e  Yumusak Yikleme — (ACIK/KAPALI)

e Baslangic Kapasite Simr1 — (Unite %)

e Yumusak Yiikleme Artist — (Saniye)

Yumusak Yiikleme Birimi Sinir1, Yumusak Yiikleme Yiikselis ayar noktasi ile
belirlenen siire boyunca Baslangi¢c Kapasite Sinir1 ayar noktasindan %100 seviyesine
kadar lineer olarak artar. Eger bu secenek kapanirsa, yumusak yiikleme sinir1 %100
olarak ayarlanir.
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Talep Siniri

Maksimum iinite kapasitesi, tinite kontrol biriminde Talep Sinir1 analog girisinde 4 ila
20 mA ile sinirlanabilir. Talep Sinir1 ayar noktast ACIK olarak ayarlanirsa ancak bu
islev etkin hale gelir.

Sinyal 4 mA'den 20 mA'e kadar degistik¢e, maksimum {inite kapasitesi %1'lik adimlarla
%100'den %0'a kadar degisir. Unite kapasitesi bu stmr1 karsilamak igin gerektigi
sekilde ayarlanir; su farkla ki, minimum iinite kapasitesinden daha diisiik bir sinir1
karsilamak i¢in son ¢alisan kompresor kapatilamaz.

Ag Siniri

Maksimum {inite kapasitesi ag sinyali ile sinirlanabilir. Unite kontrol kaynagi ag olarak
ayarlanirsa ancak bu islev etkin hale gelir. Sinyal, {inite kontrol birimi {izerinde BAS
arayiizi ile alinir.

Sinyal %0'dan %100'e kadar degistikge, maksimum {inite kapasitesi %0'dan %100'e
kadar degisir. Unite kapasitesi bu stnir1 karsilamak igin gerektigi sekilde ayarlanir; tek
fark ise, minimum iinite kapasitesinden daha diisiik bir sinir1 karsilamak i¢in son galisan
kompresor kapatilamaz.

Akim Siniri

Akim Simir1 kontrolii sadece akim sinirt etkinlestirme girisi kapali oldugunda
etkinlestirilir.

Unite akimu, harici bir cihazdan sinyal alan 4-20 mA girisine gore hesaplanir. 4
mA'deki akimin 0 oldugu kabul edilir ve 20 mA'deki akim ayar noktasina gore

tanmimlanir. Sinyal 4 ila 20 mA arasinda degistiginde, hesaplanan akim lineer olarak 0
amp'den ayar noktasina gore tammlanan amp degeri arasinda degisir.

Akim sinir1 mevcut sinir degerinin ortasinda yer alan bir 6li bant kullanir; boylece akim
0lu bant dahilinde oldugunda iinite kapasite artisina izin verilmez. Unite akimi 6lii
bandin lizerinde ise, 6lii bant seviyesine gelene kadar kapasite azalir. Akim sinir 6lii
bandi, akim sinirinin %10'u olur.

Maksimum GSS indirme Hizi
Cikan su sicakliginin diisebilecegi maksimum hiz, ancak CSS 60°F (15°C) degerinden
daha diisiik oldugunda Maksimum Hiz ayar noktasi ile sinirlanir.

Eger indirme hiz1 ¢ok yiiksekse, hiz Maksimum Indirme Hiz1 ayar noktasindan daha
diisiik olana kadar {inite kapasitesi azalir.

Yiiksek Su Sicaklik Kapasite Siniri

Evaporator CSS 18°C sicakligini gegerse 18°C (65°F), kompresor yiki maksimum %75
ile stnirlanir. CSS bu sinir1 gegtiginde %75 yiik degerinden daha yiiksek degerde
caligirsa, kompresorler %75 veya daha az degere bosalir. Bu 6zellik sayesinde, devrenin
kondenser bobini kapasitesi dahilinde ¢alismasi saglanr.

Sinir ayar noktasi altinda bulunan 6lii bant, fonksiyon kararliligini arttirmak igin
kullanilir. Mevcut kapasite bant iginde ise, linite yiikleme islevi engellenir.
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Devre Fonksiyonlari

Hesaplamalar
Sogutucu Akigkan Doymus Sicakhgi

Sogutucu akiskan sicakligi, her devre i¢in basing sensor okumalarindan hesaplanir.
R134a igin yayinlanan veri degerleriyle eslesebilmek i¢in, bir fonksiyon sicakligin
doniistliriilen degerini sunar

- 0,1°C araliginda, 0 kPa ila 2070kPa basing girisleri i¢in,

- 0,2°C araliginda, -80 kPa ila 0 kPa basing girisleri i¢in.

Evaporator Yaklagimi
Evaporator yaklagimi her devre i¢in hesaplanir. Denklem asagidaki gibidir:

Evaporator Yaklasimi = CSS — Evaporator Doymus Sicaklik
Emis Kizginhgi

Emis kizginlig1 asagidaki denklem kullanilarak her devre i¢in hesaplanir:
Emis kizginlig1 = Emis Sicaklig1 — Evaporator Doymus Sicaklig

Desarj Kizginhgi
Desarj kizginligr asagidaki denklem kullanilarak her devre i¢in hesaplanir:

Desarj kizginlig1 = Desarj Sicakligi — Kondenser Doymus Sicaklig

Yag Fark Basinci
Yag Fark Basinci, asagidaki denklemle her devre igin hesaplanir:

Yag Fark Basincit = Kondenser Basinci - Yag Basinci

Maksimum Doymus Kondenser Sicaklhigi

Maksimum doymus kondenser sicakligi hesaplamasi, kompresor ¢alisma kilifindan
sonra modellenir. Temelde degeri 68,3°C'dir, fakat doymus evaporator sicakligi 0°C
degerinin altina diiserse degisebilir.

Yiiksek Doymus Kondenser — Tutma Degeri
Yiksek Kond Tutma Degeri = Maks Doymus Kondenser Degeri — 2,78°C

Yiiksek Doymus Kondenser — Bosaltma Degeri
Yiksek Kond Bosaltma Degeri = Maks Doymus Kondenser Degeri — 1,67°C

Kondenser Doymus Sicaklik Hedefi

Doymus kondenser sicaklik hedefi, kompresoriin yaglanmasini ve maksimum devre
performansi i¢in uygun basing oranini muhafaza eder.

Hesaplanan hedef degeri Kondenser Doymus Sicaklik Hedefi min ve maks ayar
noktalari ile tanimlanan aralikla sinirlanir. Bu ayar noktalari, degeri ¢aligma araliginda
keser ve iki ayar noktasi ayni1 degerde ayarlandiginda bu aralik tek bir degerle sinirlanir.

Devre Kontrol Mantigi

Devre Kullanilabilirligi

Asagidaki kosullar dogru ise, devrenin ¢alistirilmasi miimkiind{ir:

Devre anahtan kapalidir

Devre alarmu aktif degildir

Devre Modu ayar noktasi Etkin olarak ayarlidir

BAS Devre Modu ayar noktasi Otomatik olarak ayarlidir

Dongii zamanlayicilan aktif degildir

Desarj Sicakligi Yag Doymus Sicakligindan en az 5°C daha ytiksektir

Baglatma
Asagidaki kosullarin hepsi gergek ise devre baslatilir:
e Evaporator ve kondenserde yeterli basing (bkz. Baslatma Alarminda Basing Y ok)
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Devre Anahtan kapalidir
Devre Modu ayar noktasi Etkin olarak ayarlidir
BAS Devre Modu ayar noktast Otomatik olarak ayarlidir
Dongili zamanlayicilar aktif degildir
Alarm aktif degildir
Kademelendirme mantig1 bu devrenin galistirilmasini gerektirir
Unite Durumu Otomatik
Evaporator pompa durumu Calisiyor

Devre Galisgtirma Mantigi

Devre ¢alistirma, bir devrede kompresor ¢alistirma isleminden sonraki zaman
periyodudur. Calistirma sirasinda, diisiik evaporator basing alarm mantig1 yok sayilir.
Kompresor en az 20 saniye boyunca ¢alistiginda ve evaporator basinci diisiik evaporator
basinci bosaltma ayar noktasi tizerine ¢ikarsa, ¢alistirma islemi tamamlanir.

Basincin bosaltma ayar noktasi {izerine ¢gikmamasi ve devrenin Baglatma Zamani ayar
noktasindan daha uzun siire ¢alismasi halinde, devre kapanir ve alarm baglatilir.
Evaporator basincinin mutlak diisiik basing sinirt altina diismesi halinde, devre kapanir
ve ayn1 alarm baslatilir.

Durma
Normal Kapanma
Normal kapanma, devrenin komprestr kapanmadan 6nce basincinin azaltilmasini

gerektirir. Bu islem ise EXV kapatilarak ve kompresor c¢alisir durumda iken (eger
varsa) sivi1 hatt1 solenoidinin kapatilmasi ile yapilir.

Asagidaki islemlerden herhangi biri dogru ise devre normal kapatma (basing azaltma)
gergeklestirir:

Kademelendirme mantig1 bu devrenin durdurulmasinm gerektirir

Unite Durumu Basing Azaltma

Devrede basing azaltma alarmu ortaya ¢ikar

Devre anahtar1 aciktir

Devre Modu ayar noktasit Devre Disi olarak ayarlidir

BAS Devre Modu ayar noktasit Kapali olarak ayarlidir

Asagidaki durumlarin herhangi biri dogru oldugunda, normal kapanma tamamlanir;

e Evaporatdr Basinci, Basing Azaltma ayar noktasindan daha diisiiktiir

e Servis Basing Azaltma ayar noktasi Evet olarak ayarli ve Evaporatoér Basinci
5 psi'dan dustiktiir

e Devrenin, Basing Azaltma Zamani Sinir ayar noktasindan daha uzun siire basinci
azaltilmistir

Hizli Kapanma

Hizli kapanma, kompresoriin kapanmasini ve devrenin dogrudan Kapali durumuna
gitmesini gerektirir.

Asagidaki kosullardan herhangi biri herhangi bir zamanda ortaya g¢ikarsa, devrede hizli
bir kapanma gergeklesir:

e  Unite Durumu Kapalidir

e Devrede hizli durma alarmi ortaya ¢ikar

Devre Durumu

Goriintlilenen devre durumu, asagidaki tablodaki kosullara gore belirlenir:

No Durum Kosullar
0 Kapali:Hazir Gerekmesi durumunda devre ¢alismaya hazirdir.
Kapali:Kademe Yukari . . .
1 Gecikmesi Devre kapalidir ve kademe yukari gecikmesi nedeniyle baslatilamaz.
2 Kapali:Déngli Zamanlayici Devre kapalidir ve aktif ddngli zamanlayici nedeniyle baslatilamaz.
3 Kapali:Tus Takimi Devre Digi Devre kapalidir ve tus takimi devre disi oldugundan baslatilamaz.
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Kapali:Devre Anahtari

Devre ve devre anahtari kapalidir.

&)

Kapali:Yag Isitma

Devre kapalidir ve gaz basincindaki Desarj Sicakligi —
Doymus Yag Sicakligi <= 5°C'dir

Kapali:Alarm

Devre kapalidir ve aktif devre alarmi nedeniyle
baslatilamaz.

Kapali:Test Modu

Devre test modundadir.

EXV Onceden Agik

Devre dnceden agik durumdadir.

O[N] O

Calisma:Basing Azaltma

Devre basin¢ azaltma durumundadir.

Calisma:Normal

Devre ¢alisma durumundadir ve normal bir sekilde
calismakta.

11

Calisma:Disk SH Dustik

Devre galisiyor ve dusik desarj kizginligi nedeniyle
yuklenemiyor.

12

Calisma:Evap Basinci
Disuk

Devre c¢alisiyor ve disuk evaporator basinci nedeniyle
yiklenemiyor.

13

Calisma:Kond Basinci
Yiksek

Devre galisiyor ve yiksek kondenser basinci nedeniyle
yiklenemiyor.

Kompresor Kompresoru

Devrenin galigmasi veya basing azaltma durumunda olmasi halinde, kompresor ¢aligir.
Bunun anlami, devre kapali oldugunda veya EXV 6n agma sirasinda kompresoriin
calismamasi gerektigidir.
Dongii Zamanlayicilari
Kompresor baglatmalari arasinda minimum siire ve kompresor kapanma ile ¢aligtirma
arasinda minimum siire gergeklestirilir. Zaman degerleri genel devre ayar noktalari ile
belirlenir.

Sogutucuya gii¢ dongiisii olsa bile, bu dongii zamanlayicilar etkinlesir.

Bu zamanlayicilar, kontrol birimindeki ayar ile silinebilir.
Kompresor Calisma Zamanlayici

Kompresor ¢alistirildiginda, zamanlayici baglatilir ve kompresor ¢alistigi miiddetce
calismaya devam eder. Zamanlayici, alarm giinliigiinde kullanilir.

Kompresdr Kapasite Kontroli

Calistirma isleminden sonra, kompresér minimum fiziksel kapasiteye diiser ve
evaporator basinci ile yag basinci arasindaki fark minimum diizeye gelene kadar
kompresor kapasitesini arttirmak i¢in herhangi bir islem yapilmaz.

Minimum fark basinci saglanana kadar, kompresor kapasitesi %25 diizeyinde kontrol

edilir.

Kompresor kapasitesi ¢alisma durumunda minimum %25 ile sinirlanir; fark basinci
olusturuldugunda kompresor ¢alistirilmast bunun digindadir ve tinite kapasite
gereksinimlerini saglamak i¢in kapasite lizerinde degisiklikler gerceklestirilmesi bunun
disindadir (bkz. linite kapasite kontrol boliimii).

Desarj kizginlik en az 30 saniye boyunca en az 12°C olana kadar, kapasite %25 {izerine

¢cikmaz.

Manuel kapasite kontroli

Kompresor kapasitesi manuel olarak kontrol edilebilir. Manuel kapasite kontroli,
otomatik veya manuel tercihleriyle birlikte ayar noktas: ile etkinlestirilir. Farkli bir ayar
noktas1 kompresor kapasitesinin %25 ila %100 arasinda ayarlanmasini saglar.

Kompresor kapasitesi manuel kapasite ayar noktasina gore kontrol edilir. Kararli devre
calismasina izin verecek degisiklikler maksimum hiza esit bir sekilde yapilir.

Asagidaki durumlarda kapasite kontrolii otomatik kontrole doner:
e devre herhangi bir nedenle kapandiginda
e kapasite kontrolii dort saat boyunca manuel olarak ayarlandiginda

Sirglu Kontrol Solenoidleri (Asimetrik kompresorleri)
Bu boliimde asagidaki kompresor modelleri (asimetrik) ele alinmaktadir:
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Model Isim plakasi
F3AS HSA192
F3AL HSA204
F3BS HSA215
F3BL HSA232
FAAS HSA241
FAAL HSA263

Gerekli kapasite, bir adet modilasyonlu siirgl ve bir adet modiilasyonsuz strgu kontrol
edilerek saglanmir. Modiilasyonlu siirgii, sinirsiz bir sekilde degisecek sekilde toplam
kompresor kapasitesinin %10 ila %50'sini kontrol edebilir. Modiilasyonsuz stirgu,
toplam kompresor kapasitesinin %0 ila %50'sini kontrol edebilir.

Modiilasyonsuz siirgiiniin ylikleme veya bosaltma islemi, kompresor ¢alistiginda
herhangi bir zamanda olabilir. %10 ila %50 arasindaki kompresor kapasitesi igin,
slirgiiniin bos konumda olmasini saglamak amacryla modiilasyonsuz siirgii bosaltma
solenoidi aciktir. %60 ila %100 arasindaki kapasite i¢in, slirgiiniin yiiklii konumda
olmasini saglamak amaciyla modiilasyonsuz siirgii yiikleme solenoidi agiktir.

Gerekli kapasiteyi saglamak amaciyla, modiilasyonlu siirgii yiikleme ve bosaltma
solenoidlerini hareket ettirerek taginabilir.

Belli kosullarda modiilasyonlu siirgiiyii hareket ettirmeye yardime1 olmak amaciyla ek
bir solenoid kontrol edilir. Basing oran1 (kondenser basinct bolii evaporator basinei) en
az 5 saniye boyunca 1,2'den az veya buna esit oldugunda aktif hale getirilir. Basing
orani 1,2'den daha biiylik oldugunda devre dis1 kalir.

Sirgu Kontrol Solenoidleri (Simetrik kompresaorler)
Bu béliimde asagidaki kompresér modelleri (asimetrik) ele alinmaktadir:

Model Isim plakasi
F4221 HSA205
F4222 HSA220
F4223 HSA235
F4224 HSA243
F3216 HSA167
F3218 HSA179
F3220 HSA197
F3221 HSA203
F3118 HSA3118
F3120 HSA3120
F3121 HSA3121
F3122 HSA3122
F3123 HSA3123

Gerekli kapasite, bir modiilasyonlu siirgii kontrol edilerek saglanir. Modiilasyonlu

siirgli, stnirsiz bir sekilde degisecek sekilde toplam kompresor kapasitesinin %25 ila
%100'Gnu kontrol edebilir.

Gerekli kapasiteyi saglamak amaciyla, modiilasyonlu siirgii ylikleme ve bosaltma
solenoidlerini hareket ettirerek taginabilir.

Kapasite Gegersiz Kilma — Calisma Sinirlari

Sogutucu SOGUTMA modunda iken asagidaki kosullar otomatik kapasite kontroliinii
gegersiz kilar. Bu gegersiz kilma islemleri sayesinde, devrenin ¢aligmak {izere
tasarlanmadig1 kosullara girmesi Onlenir.
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Dusiik Evaporator Basinci

Diisiik Evaporator Basinc1 Tutma olayi baslatildiginda, kompresoriin kapasitesini
arttirmasina izin verilmez.

Diisiik Evaporator Basinc1 Bosaltma olay1 baslatildiginda, kompresor kapasitesini
azaltmaya baslar.

Diisiik Evaporator Basinc1 Tutma olayi silinene kadar, kompresoriin kapasitesini
arttirmasina izin verilmez.

Baslatma, sifirlama ve bosaltma iglemleri hakkinda ayrintilar i¢in Devre Olaylart
boliimiine bakiniz.
Yiiksek Kondenser Basinci

Yiiksek Kondenser Basine1 Tutma olayi baslatildiginda, kompresoriin kapasitesini
arttirmasina izin verilmez.

Yiiksek Kondenser Basinct Bosaltma olayi baslatildiginda, kompresor kapasitesini
azaltmaya baglar.

Yiksek Kondenser Basinct Tutma olayi silinene kadar, kompresoriin kapasitesini
arttirmasina izin verilmez.

Baslatma, sifirlama ve bosaltma islemleri hakkinda ayrintilar i¢in Devre Olaylari
boliimiine bakiniz.

Basing yogusma kontrolu

Yogusma Kontrol Degeri Ayar Noktasi olarak Basing secilmisse, 1-4 arasi Fan
kademeleri, etkinlestirilmis her devre i¢in etkinlestirilir.

Fan adimlar1 ayar noktasi ve Unite Ayar Noktalar1 tablosunda listelenen varsayilan fark
degerlerine gore, asagidaki grafik Fan kademelerinin etkinlesme ve devre dis1 kalma
kosullarinmi 6zetler.

Fan Steps
Qutput

Fan Step
#4
Fan Step
#3
Fan Step
#2
Fan Step
#
30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 T Ccnd’
(In/out)

Towers Output Kule Cikisi

Tower Kule

T° Cond (In/Out) Kondenser Sicakligi, T° (Girig/Cikis)

Fan kademesi (# = 1-4) kontrol durumlari sunlardir:
o Kapali
o Acik

Asagidaki durumlarin herhangi biri dogru oldugunda, Fan kademesi # kontrol durumu
Kapalidir:
e Unite durumu Kapalidir
e Fan adimi # durumu Kapali ve mevcut Kondenser Basincina denk gelen
Doymus Kondenser Sicakligi "Fan kademesi # Ayar noktasi"ndan diisiik.
e Fan adimi # durumu Agik ve mevcut Kondenser Basincina denk gelen Doymus
Kondenser Sicaklig1 "Fan kademesi # Ayar noktasi - Fan kademesi # fark:"
degerinden diisiik.

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, Kule # kontrol durumu Agiktir:
e Unite durumu otomatiktir
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e Mevcut Kondenser Basincina denk diisen Doymus Kondenser Sicakligi, Fan
kademesi # Ayar noktasina esit veya daha yiiksek

Yogugma Kontrol Degeri Ayar Noktasi olarak Basing segenegi ayarlanmigsa ve
Yogusma Cikis Tipi Ayar Noktasi olarak Vfd se¢ilmisse, devrenin bir PID kontrol
birimi araciligiyla modiilasyonlu yogusma cihazini diizenleyebilmesi amaciyla iinite i¢in
0-10V bir sinyal etkinlestirilir.

Devre Ayar Noktalar tablosunda listelenen varsayilan Vfd degerlerine gore, tamamen
orantisal olmasi beklenen bir kontrol durumunda goriilebilecek modiilasyon sinyali
davranisi 6rnegi asagidaki grafikteki gibidir.

Analog
output max
value
Analog
output min
value

0 3 a2 3 a4 3 a7 a8 39 40 41 Cond T Sat

35
Cond Sat Temp
] Set Point ]

Regulation Band = 100/KP

KP = PID Proportional Gain

Analog output max value (10V) Analog ¢ikis maks. degeri (10V)
Analog output min value (0V) Analog ¢ikis min. degeri (0V)
KP = PID Proportional Gain KP = PID Orantisal Kazanci
Cond In/Out Temp Kond Girisi/Kond Cikig1

Set Point Ayar Noktas1

Regulation Band = 100KP Diizenleme Band1 = 100KP

Bu 6rnekte, analog ¢ikis, Kondenser Doymus Sicakligi Ayar Noktasi + 100/kp olarak
hesaplanan diizenleme bandi boyunca degisir; buradaki kp, kontroliin orantisal
kazancidir ve Kondenser Doymus Sicakligi Ayar Noktasinda merkezlenir.

EXV KontrolU

Kontrol iglemi farkli saticilara ait farkli vana modellerini destekleyebilmektedir. Bir
model sec¢ildiginde, bu vanaya ait faz ve tutma akimlari, toplam adim, motor hiz1 ve
ekstra adim gibi tiim ¢alisma verileri ayarlanir.

EXV, toplam adim araliginda vana modeline bagli olarak tagiir. Toplam araligin %0,1
artiglarla yapilan ayarlamalar ile, konumlandirma iglemi asagidaki boliimlerde tarif
edildigi sekilde belirlenir.

Onceden Agma iglemi

EXYV kontrolii, linitenin sadece opsiyonel s1v1 hat solenoidlerine sahip olmast
durumunda kullanilan bir 6nceden agma islemini igerir. Unite, bir ayar noktasi ile sivi
hatt1 solenoidleri ile veya bunlar olmaksizin kullanim i¢in yapilandirilir.

Devre baslatma islemi gerekli oldugunda, kompresor calismadan 6nce EXV agilir.
Onceden ag1lma konumu bir ayar noktasi ile belirlenir. Bu 6nceden agilma islemi icin
izin verilen zaman, EXV'nin programlanmis hareket hizina bagli olarak 6nceden agma
konumunu agmak icin EXV'ye yeterli siire verir.

Calistirma islemi

Kompresor galistirildiginda (herhangi bir sivi hat solenoid vanasi kurulu degilse), EXV
giivenli calistirmaya olanak verecek bir baslangi¢c konumunu agmak i¢in ¢alistirilir. CSS
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degeri, normal ¢aligmaya girmenin miimkiin olup olmadigini belirler. 20°C (68 °F)
degerinden daha biiyiik ise, sabit basing kontrolii kompresoriin kilifta durmasini
saglayacak sekilde calisir. Emis kizginligi emis kizginlik ayar noktasina esit bir degerin
altina diigene kadar, normal ¢alismaya devam eder.
Normal Calisma

EXV normal ¢aligmasi devrenin EXV ¢alistirma islemini tamamladiginda ve siirgii gecis
kosullarinda olmadiginda kullanilir.

Normal ¢aligma sirasinda, EXV, 6n tanimli bir aralikta degisebilen bir hedefe emis
kizginligini kontrol eder

EXV kararli kosullar altinda (kararh su dongiisii, statik kompresor kapasitesi ve kararli
yogunlagma sicakligi) emis kizginligini 0,83°C (1,5°F) aralikta kontrol eder.

Desarj kizginligim1 15°C (27 °F) ila 25 °C (45°F) arasinda muhafaza etmek igin, hedef
deger gerektigi sekilde ayarlanir.

Maksimum Calisma Basinci

EXV kontrolii maksimum c¢aligma basincinda tanimli aralikta evaporator basincini
saglar.

Cikan su sicakligi baslangigta 20°C (68°F) degerinden daha yiiksek ise veya normal
caligsma sirasinda basing 350,2 kPa (50,8 psi) degerinden daha yiiksek hale gelirse,
kompresorii kilifta tutmak i¢in sabit basingli bir kontrol yapilir.

Maksimum ¢alisma basinci 350,2 kPa (50,8 psi). Emis kizginlig1 6n tanimli bir
degerin altina diiserse normal ¢alisma degerine diiser.

Kompresor Kapasite Degisikligine Yanit

Buradaki mantik %50'den %60 degerine gegisi ve 6zel kosullarda %60'dan %50'ye
gecisi dikkate alir. Bir gecis girildiginde, vana agiklig1 yeni kapasiteye uyum saglamak
amaciyla degisir, bu yeni hesaplanan konum 60 saniye boyunca muhafaza edilir. Vana
acikligr %50'den %60 gecisine kadar artar ve %60'tan %50 gecisine kadar azalir.

Bu mantigin amaci, kapasitenin siirgii hareketi nedeniyle %60'tan yukar1 ¢ikmasit halinde

sy

%50'den %60'a degistiginde sivi akiginin geri gelmesini 6nlemektir.

Manuel Kontrol

EXYV konumu manuel olarak ayarlanabilir. EXV durumu Basing veya Kizginlik
kontrolii oldugunda ancak manuel kontrol se¢ilebilir. Diger zamanlarda, EXV kontrolii
ayar noktasi otomatik olarak zorlanir.

EXV kontrolt manuel olarak ayarlandiginda, EXV konumu manuel EXV konum
ayarina esit olur. Devre durumu gegislerinin ¢alisma durumunda baska bir duruma
geemesi halinde manuel olarak ayarlanmasi durumunda, kontrol ayar1 otomatik olarak
tekrar ayarlanir. Devre durumu ¢aligir durumda iken, EXV kontrolliniin manuelden
otomatige donmesi halinde, EXV durumu eger miimkiinse normal galigmaya doner veya
maksimum ¢alisma basincini sinirlamak i¢in basing kontroliine doner.

Kontrol Durumlari Arasinda Gegigler

EXYV kontrolii Baslangi¢c Calistirma, Normal Calisma veya Manuel Kontrol arasinda
degistiginde, gegis islemi tiimiinii ayn1 anda degistirmek yerine EXV konumunu asamali
bir sekilde degistirerek sorunsuz hale getirilir. Bu gecis islemi, devrenin kararsiz hale

gelmesini veya alarm agmasi nedeniyle kapanma ile sonuglanmasini onler.

Sivi Enjeksiyonu

Devre ¢alisma durumunda oldugunda ve desarj sicakligi Sivi Enjeksiyonu Etkinlestirme
ayar noktasi lizerine ¢iktiginda, siv1 enjeksiyonu aktif hale gelir.

Desarj sicakligi etkinlestirme ayar noktasi altina 10°C'lik bir farkla inmesi halinde sivi
enjeksiyonu kapanir.
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Alarmlar ve Olaylar

Sogutucu tarafindan iglem yapilmasi gereken veya gelecekte referans olmasi i¢in
kaydedilmesi gereken bazi durumlar ortaya ¢ikabilir. Kapanma ve/veya kilitleme
gerektiren bir durum alarm olarak adlandirilir. Alarmlar normal kapanma (basing
azalmasiyla) veya hizli bir durmaya neden olabilir. Cogu alarm manuel sifirlama
gerektirir, fakat alarm kosullan diizeltildiginde bazilar1 otomatik olarak sifirlanir. Diger
kosullar ise olay olarak bilinen durumlari baglatabilir; bunlar sogutucunun belli bir yanit
vermesine sebep olabilir veya olmayabilir. Tim alarm ve olaylar kaydedilir.

Alarmlan Sinyalleme

Asagidaki islemler bir alarmin ortaya ¢iktig1 sinyalini verir:
1. Unite veya devre hizl1 veya basing azaltma kapanmasi gergeklestirir.

2. Bir alarm zili simgesi & tiim kontrol birimi ekranlarinin sag iist kdsesinde ve
opsiyonel uzak kullanici arayiizii panel ekraninda goriintiilenir.

3. Alan tarafindan sunulan opsiyonel ve kablolu uzak alarm cihazi aktif hale getirilir.

Alarmlari Temizleme

Aktif alarmlar tus takimi/ekran veya BAS ag1 ile temizlenebilir. Alarmlar, kontrol birimi
giicli devridaim oldugunda otomatik olarak temizlenir. Alarmi baglatmak i¢in gerekli
kosullar artik mevcut olmadiginda alarmlar temizlenir. TGm alarmlar veya alarm
gruplari, nviClearAlarms kullanarak LON ile veya ClearAlarms nesnesi kullanarak
BACnet ile tug takimu veya ag1 kullanilarak temizlenebilir

Tus takimim kullanabilmek i¢in, Alarm ekranina giden Alarm baglantilarini takip edin,
boylece Aktif Alarmlart ve Alarm Giinliigiinii gosterecektir. Aktif Alarmi segin ve
Alarm Listesini (mevcut aktif alarmlar listesini) goriintiilemek igin tekerlege basin. En
yenisi en Ustte olmak tizere, ortaya ¢ikma sirasindadirlar. Ekrandaki ikinci satir Alm Cnt
(o an i¢in aktif alarm say1s1) ve alarm temizleme fonksiyonu durumunu gosterir. Kapali
Temizleme fonksiyonunun kapali oldugunu ve alarmin temizlenmedigini gosterir.
Diizenleme moduna gitmek icin tekerlege basin. Alm Clr (alarm temizleme) parametresi
KAPALI gosterilerek vurgulanir. Tiim alarmlari temizlemek i¢in, ACIK'1 segmek i¢in
tekerlegi dondiiriin veya tekerlege basarak girin.

Aktif parola alarmlarin temizlenmesi i¢in gerekli degildir.

Alarma sebep olan sorunlar diizeltildiginde, alarmlar temizlenir, Aktif Alarm listesinden
kaybolur ve Alarm Giinliiglinde yaymlanir. Eger diizeltilmezse, A¢ik durumu hemen
KAPALI olarak doniisiir ve iinite alarm durumunda kalir.

Uzak Alarm Sinyali

Unite, alarm cihazlarinin sahada kablolanmasim saglayacak sekilde yapilandirilmustir.
Saha kablo tesisat1 hakkinda detayli bilgi almak i¢in {initeyle verilen dokiimanlara bakin.

Alarmlarin Aciklamasi

Faz Volt Kaybi/GFP Arizasi
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitOffPhaseVoltage
Baslatma: PVM ayar noktas1 Tek Nokta olarak ayarlanir ve PVM/GFP girisi diistiktiir
Yapilan islem: Tiim devreleri hizlica durdurma
Sifirlama: PVM girisi yliksek oldugunda veya PVM ayar noktasi en az 5 saniye
boyunca tek noktaya esit olmadiginda.

Evaporator Akis Kaybi
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitOffEvapWaterFlow

Baslatma:
1: Evaporatér Pompa Durumu = Calisma VE Evaporator Akis Dijital Girisi = Akis
yok siiresi > Akis Deneme Ayar Noktasi VE en az bir kompresor ¢alisiyor
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2: Evaporator Pompa Durumu = Baslatma zamani Devridaim Zaman Asimm Ayar
Noktasindan biiyiik ve tiim pompalar denenmis

Yapilan islem: Tiim devreleri hizlica durdurma

Sifirlama:
Bu alarm, tus takimi veya BAS temizleme alarm sinyali ile manuel olarak herhangi
bir zaman temizlenebilir.

Baglatma kosulu 1 ile aktif ise:

Bu bagslatma nedeniyle alarm ortaya ¢ikarsa, ilkini giinde iki kez otomatik sifirlar,
ti¢iinciisii manuel sifirlama olur.

Otomatik sifirlama durumlari igin, evaporator durumu tekrar Caligma olunca alarm
otomatik olarak sifirlanir. Bunun anlamu {inite akis i¢in hazir oldugunda ve
ardindan akis tespit ettiginde devridaim siirecine bittiginde alarmin aktif
kalmasidir. Devridaim iglemi tamamlandiginda, evaporator Caligma durumuna
gecer ve bu da alarmu temizler. Ug kez ortaya ¢iktiginda, ortaya ¢ikma sayisi
sifirlanir ve manuel sifirlama akis kayip alarmu temizlendiginde dongii baslar.

Baglatma kosulu 2 ile aktif ise:

Bu baslatma nedeniyle herhangi bir akis kayb1 alarmi ortaya ¢ikarsa, her zaman
manuel sifirlama alarmi olur.

Evaporator Su Donma Korumasi
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitOffEvapWaterTmpLo

Baslatma: Evaporatér CSS veya GSS evaporatdr donma koruma ayar noktast
altina diiser. Sensor arizasi CSS veya GSS icin aktif ise, bu durumda sensor degeri
alarm baslatamaz.

Yapilan islem: Tiim devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: Bu alarm tus takim veya BAS temizleme alarm sinyali ile manuel

olarak temizlenebilir, fakat alarm baslatma kosullar1 ancak mevcut degilse olabilir.
Sogutma Modunda Evaporator Su Sicakliklari Ters Cevrilmis

Alarm ag¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitOffEvpWTemplnvrtd

Baslatma: Evap GSS < Evap CSS - 1 santigrat derece VE en az bir devre ¢alistyor
VE GSS sensor arizasi aktif degil VE CSS sensor arizasi 30 saniye boyunca aktif
degil

Yapilan islem: Tiim devrelerde basing azaltma durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak tus takimiyla temizlenebilir.

Evaporator Cikis Suyu Sicakligi Sensor Arizasi
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitOffEvpLvgWTemp
Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik
Yapilan islem: Tim devreleri hizlica durdurma
Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, fakat ancak
sensor aralik i¢ginde oldugunda yapilabilir.

Harici Alarm
Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitOffExternal Alarm

Baslatma: Harici Alarm/Olay girisi en az 5 saniye boyunca agiktir ve harici ariza
girisi alarm olarak yapilandirilmistir.

Yapilan islem: Tiim devrelerde pompa durdurma:
Sifirlama: Dijital giris kapandiginda otomatik temizleme.

Acil Durdurma Alarmi

Alarm ag¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitOffEmergencyStop
Baslatma: Acil Durdurma girisi agiktir.
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Yapilan islem: Tiim devreleri hizlica durdurma.
Sifirlama: Bu alarm, anahtar kapali oldugunda manuel olarak tus takimi ile
temizlenebilir.

Unite Olaylari

Asagidaki tinite olaylar1 olay giinliigiinde zaman damgast ile kaydedilir.

Evaporator Giris Suyu Sicakligi Sensor Arizasi
Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitOffEvpEntWTemp
Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik
Yapilan islem: Tiim devrelerde pompa durdurma:
Sifirlama: SensOr tekrar aralik iginde oldugunda otomatik sifirlama.

Unite GucUnl Tekrar Yikleme

Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitPowerRestore
Baslatma: Unite kontrol birimine gii¢ verilmis.

Yapilan Islem: yok
Sifirlama: yok

Harici Olay
Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): UnitExternalEvent

Baslatma: Harici Alarm/Olay girisi en az 5 saniye boyunca agiktir ve harici ariza
girisi olay olarak yapilandirilmstir.

Yapilan islem: Yok
Sifirlama: Dijital giris kapandiginda otomatik temizleme.

Devre Durdurma Alarmlari

Tiim devre durdurma alarmlari ortaya ¢ikan devrenin kapanmasini gerektirir. Hizli
durdurma alarmlari, kapatma igleminden dnce basing azaltma yapmaz. Diger tiim
alarmlar basing azaltma yapar.

Bir veya daha fazla devre alarmu aktif oldugunda ve herhangi bir {inite alarmm aktif
olmadiginda, alarm ¢ikig1 5 saniyelik araliklarla agilir ve kapanir.

Alarm agiklamasi tiim devreler i¢in gegerlidir, devre numarasi agiklamada "N" ile temsil
edilir.
Faz Volt Kaybi/GFP Arizasi

Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# OffPhaseVoltage

Baslatma: PVM girisi diisiitk ve PVM ayar noktast = Coklu Nokta

Yapilan islem: Devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: PVM girisi yiiksek oldugunda veya PVM ayar noktasi en az 5 saniye
boyunca birden fazla noktaya esit olmadiginda.

Diislik Evaporator Basinci
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Co#.LowEVPr

Baslatma: [Freezestat agma VE Devre Durumu = Calisma] VEYA Evaporator
Basinci < -10 psi

Freezestat mantig1 devrenin farkli zamanlarda diisiik basingta ¢alismasina izin
verir. Basing ne kadar diisiik olursa, kompresoriin ¢aligma siiresi o kadar kisa olur.
Zaman asagidaki sekilde hesaplanir:

Donma hatas1 = Diisiik Evaporator Basinci Bosaltma — Evaporator Basinei
Donma zamani = 70 — 6,25 x donma hatasi, 20-70 saniye aralikla sinirlidir

Evaporator basinci, Diisiik Evaporatér Basinci Bosaltma ayar noktasi altina inerse,
zamanlayici galisir. Bu zamanlayict donma siiresini gegerse, bu durumda freezestat
acmasi gergeklesir. Evaporatdr basincinin bosaltma ayar noktasina yiikselmesi
veya agmasi ve donma siiresinin agilmamasi halinde, zamanlayici sifirlanir.
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Evaporator basinci sensor arizasi aktif ise, alarm baslatilamaz.
Yapilan islem: Hizli devre durdurma
Sifirlama: Bu alarm, evaporator basinci -10 psi'in {izerinde oldugunda manuel
olarak temizlenebilir:
Disuk Basing Baglatma Arizasi
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# OffStrtFailEvpPr

Baslatma: Devre durumu = Baslatma Zamani ayar noktasindan daha biiyiik siire igin
baslatma.

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir

Mekanik Diisiik Basing Anahtari
Alarm ag¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffMechPressLo
Baslatma: Mekanik Diisiik Basing anahtar girisi diistiktiir
Yapilan islem: Hizli devre durdurma
Sifirlama: Bu alarm, MLP anahtar girisi yiiksek oldugunda manuel olarak Unite
Kontrol Birimi ile temizlenebilir.

Yuksek Kondenser Basinci
Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Co#.HighCondPr

Baslatma: Doymus Kondenser Sicakligi > Zaman i¢in Maks Doymus Kondenser
Degeri > Yiiksek Kondenser Gecikme ayar noktasi.

Yapilan islem: Hizl1 devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir

Diisuk Basing Orani
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffPrRatioLo

Baslatma: Basing orani < belli bir siire i¢in hesaplanmig sinir > Devre baglatma
tamamlandiktan sonra Diigiik Basing Oran1 Gecikmesi ayar noktasi. Kompresor
kapasitesi %25 ila %100 arasinda degistik¢e hesaplanan sinur 1,4 ila 1,8 arasinda
degisir.

Yapilan Islem: Devrenin normal kapanmasi

Sifirlama: alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir

Mekanik Yiuksek Basing Anahtari
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffMechPressHi

Baslatma: Mekanik Yiiksek Basing anahtar girisi diisiiktiir VE Acil Durdurma
Alarmu aktif degildir.

(acil durdurma anahtarinin agilmast MHP anahtarlarina giden enerjiyi keser)
Yapilan islem: Hizli devre durdurma
Sifirlama: Bu alarm, MHP anahtar girisi yiiksek oldugunda manuel olarak Unite
Kontrol Birimi ile temizlenebilir.

Yiiksek Desarj Sicakligi
Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Disc Temp High

Baslatma: Desarj Sicakligi > Yiiksek Desarj Sicakligi ayar noktast VE kompresor
calistyor. Desarj sicakligl sensor arizas aktif ise, alarm baglatilamaz.

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

Yiiksek Yag Basinci Farki
Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffOilPrDiffHi

Baslatma: Yag Basinci Farki > Yag Basinc1 Farki Gecikmesinden daha yiiksek bir
siirede Yiiksek Yag Basinci Farki ayar noktasi.
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Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

Yag Diizeyi Anahtari
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Oil Level Low N

Baslatma: Kompresor Calisir durumda iken, yag diizeyi anahtar1 Yag diizeyi
anahtar Gecikmesinden daha uzun bir siire agiktir.

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

Kompresor Starter Arizasi
Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffStarterFIt

Baslatma:

PVM ayar noktasi = Higbiri (SSS) ise: herhangi bir zamanda starter ariza girisi
acgiktir

PVM ayar noktast = Tek Nokta veya Cok Nokta: kompresor en az 14 saniye
boyunca galistyor ve starter ariza girisi agiktir

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

Yiiksek Motor Sicakligi
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffMotorTempHi

Baslatma:
Motor sicakligi icin giris degeri 4500 ohm veya iistiidiir.

Yapilan islem: Hizli devre durdurma
Sifirlama: Motor sicaklif1 i¢in giris degeri en az 5 dakika boyunca 200 ohm veya
daha diisiik olduktan sonra, bu alarm manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus
takimu ile temizlenebilir.

Baslatma isleminden Sonra Basing Degisikligi Yok
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# OffNoPressChgStart

Baslatma: Kompresor baslatildiktan 15 saniye sonra evaporatdr basincinda en az 1
psi'lik diisiis VEY A kondenser basincindaki 5 psi'lik artis gerceklesmedi

Yapilan islem: Hizli devre durdurma
Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

Baslatmada Basing Yok
Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# OffNoPressAtStart

Baslatma: [Evap Basinci <5 psi VEYA Kond Basinci < 5 psi] VE Kompresor
baglatma talep ediliyor VE devrenin fan VFD'si yok

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

CC iletisim Arizasi No

Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# OffCmpCtrirComFail
Baslatma: 1/O uzatma modiilii ile iletisim basarisiz. "Kontrol agi ayrintilar1"
boliimii, beklenen modiil tiiriine ve her modiil i¢in adrese isaret eder.

Yapilan islem: Etkilenen devreleri hizlica durdurma
Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modiilii arasindaki iletisim 5 saniye
boyunca ¢aligtiginda, bu alarm manuel olarak temizlenebilir.
FC iletisim Ariza Devresi 2
Alarm ag¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C2 OffFnCtlrComFail

Baslatma: Yogusma Kontrol Degeri Ayar Noktasi olarak Basing segenegi
ayarlanmis, Devre 2 etkinlestirilmis ve I/O genisletme modiilii ile iletisim
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kesilmis. "Kontrol ag1 ayrintilari" boliimii, beklenen modiil tiiriine ve modiil i¢in
adrese isaret eder.
Yapilan Islem: Devre 2 hizli durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modiilii arasindaki iletisim 5 saniye
boyunca ¢aligtiginda, bu alarm manuel olarak temizlenebilir.

FC iletisim Ariza Devresi 3

Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C3 OffFnCtlrComFail

Baslatma: Yogusma Kontrol Degeri Ayar Noktasi olarak Basing secenegi
ayarlanmig, Devre 3 etkinlestirilmis ve I/O genisletme modiilii ile iletisim
kesilmis. "Kontrol agi ayrintilar1" boliimii, beklenen modiil tiiriine ve modiil i¢in
adrese isaret eder.

Yapilan islem: Devre 3 hizli durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modiilii arasindaki iletisim 5 saniye
boyunca ¢aligtiginda, bu alarm manuel olarak temizlenebilir.

EEXV iletisim Arizasi No

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# OffEXVCrtlrComFail

Baslatma: 1/O uzatma modiili ile iletisim basarisiz. "Kontrol ag1 ayrintilar"
boliimii, beklenen modiil tiiriine ve her modiil i¢in adrese isaret eder. Devre Sayist
ayar noktas1 > 2 ise Devre No 3'teki alarm etkinlestirilir; Devre Sayist ayar noktasi
> 3 ise Devre No 4 iizerindeki alarm etkinlestirilir.

Yapilan islem: Etkilenen devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modiilii arasindaki iletisim 5 saniye
boyunca ¢alistiginda, bu alarm manuel olarak temizlenebilir.

Isi Pompasi iletisim Arizasi

Alarm ac¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): HeatPCtrirCommFail

Baslatma: Isitma modu etkinlestirilmis ve 1/O iletisim modiili ile iletisim
basarisiz olmus. "Kontrol agi ayrintilart” boliimi, beklenen modiil tiiriine ve
modiil i¢in adrese isaret eder.

Yapilan islem: Tiim devrelerde basing azaltma durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modiilii arasindaki iletisim 5 saniye
boyunca ¢alistiginda, bu alarm manuel olarak temizlenebilir.

Evaporator Basinci Sensor Arizasi

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffEvpPress
Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik
Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takim ile temizlenebilir, fakat ancak
sensor aralik iginde oldugunda yapilabilir.

Kondenser Basinci Sensor Arizasi

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffCndPress
Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik
Yapilan islem: Hizl1 devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takim ile temizlenebilir, fakat ancak
sensor aralik i¢inde oldugunda yapilabilir.

Yag Basinci Sensor Arizasi

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffOilFeedP
Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik
Yapilan Islem: Devrenin normal kapanmasi

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, fakat ancak
sensor aralik iginde oldugunda yapilabilir.
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Emis Sicakligi Sensor Arizasi
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffSuctTemp
Baslatma: Sensor kisa devre yapmus veya agik
Yapilan islem: Devrenin normal kapanmasi
Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, fakat ancak
sensor aralik i¢inde oldugunda yapilabilir.

Desarj Sicakligi Sensor Arizasi
Alarm ag¢iklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffDischTmp
Baslatma: Sensor kisa devre yapmus veya agik
Yapilan islem: Devrenin normal kapanmasi
Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tug takimi ile temizlenebilir, fakat ancak
sensor aralik i¢inde oldugunda yapilabilir.

Motor Sicakligi Sensor Arizasi
Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# Cmpl OffMtrTempSen
Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik
Yapilan islem: Hizl1 devre durdurma
Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimu ile temizlenebilir, fakat ancak
sensor aralik i¢inde oldugunda yapilabilir.

Devre Olaylar

Asagidaki olaylar, Yapilan Islem siitununda tarif edildigi sekilde devrenin ¢alismasini
sinirlar. Devre olayinin ortaya ¢ikmasi, sadece ortaya ¢ikan devreyi etkiler. Devre
olaylart, inite kontrol biriminde olay giinliigiine kaydedilir.

Dusuk Evaporator Basinci - Tutma

Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): EvapPress Low Hold

Baslatma: Devre baslatma tamamlanana ve {inite modu Sogutma olana kadar, bu
olay etkinlestirilmez. Ardindan, ¢alisma sirasinda eger evaporator basinci <=
Diislik Evaporator Basinci Tutma ayar noktasi ise, olay baslatilir. Kompresordeki
kapasite degisikliginin %50'den %60'a kadar degismesinden sonra, olay 90 saniye
boyunca baglatilmamalidir.

Yapilan islem: Yiklemeyi engelleme.

Sifirlama: Héla ¢aligir durumda iken, evaporatdr basiner > (Diisiik Evaporator
Basinc1 Tutma SP + 2psi) ise olay sifirlanir. Unite modu Buz olarak degistiginde
veya devre artik ¢alisir durumda olmadiginda, olay ayrica sifirlanir.

Diisiik Evaporator Basinci - Bosaltma
Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# UnloadEvapPress

Baslatma: Devre baslatma tamamlanana ve {inite modu Sogutma olana kadar, bu
olay etkinlestirilmez. Ardindan, ¢aligma sirasinda eger evaporator basinct <=
Diistik Evaporator Basinc1 Bosaltma ayar noktasi ise, olay baslatilir.
Kompresordeki kapasite degisikliginin %50'den %60'a kadar degismesinden
sonra, olay 90 saniye boyunca baslatilmamalidir (sadece asimetrik kompresorler
icin).

Yapilan islem: Yapilan islem: Evaporator basincinin Diisiik Evaporator Basinct
Bosaltma ayar noktasi iizerine ¢ikana kadar, kapasiteyi her 5 saniyede bir adim
azaltarak kompresorii bosaltin.

Sifirlama: Héla ¢aligir durumda iken, evaporatdr basinet > (Diistik Evaporator
Basinc1 Tutma SP + 2psixxx) ise olay sifirlanir. Unite modu Buz olarak

[y

degistiginde veya devre artik ¢alisir durumda olmadiginda, olay ayrica sifirlanir.

Yuksek Kondenser Basinci - Tutma
Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# InhbtLoadCndPr
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Baslatma: Kompresor ¢alisir durumda iken ve iinite modu Sogutma iken,
doymus kondenser sicakligi >= Yiiksek Doymus Kondenser Tutma Degeri ise,
olay baslatilir.

Yapilan islem: Yiiklemeyi engelleme.
Sifirlama: Calisir durumda iken, doymus kondenser sicakligi < (Yiiksek Doymus

Kondenser Tutma Degeri — 10°F) ise olay sifirlanir. Unite modu Buz olarak
degistiginde veya devre artik ¢alisir durumda olmadiginda, olay ayrica sifirlanir.

Yiiksek Kondenser Basinci - Bosaltma

Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# UnloadCondPress

Baslatma: Kompresor calisir durumda iken ve tinite modu Sogutma iken, doymus
kondenser sicakligl >= Yiiksek Doymus Kondenser Bosaltma Degeri ise, olay
baglatilir.

Yapilan islem: Evaporatdr basincimin Yiiksek Kondenser Basinci Bosaltma ayar

noktasi lizerine ¢ikana kadar, kapasiteyi her 5 saniyede bir adim azaltarak
kompresorii bosaltin.

Sifirlama: Caligir durumda iken, doymus kondenser sicakligr < (Yiksek Doymus
Kondenser Bosaltma Degeri — 10°F) ise olay sifirlanir. Unite modu Buz olarak
degistiginde veya devre artik ¢alisir durumda olmadiginda, olay ayrica sifirlanir.

Basarisiz Basing Azaltma
Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# FailedPumpdown
Baslatma: Devre durumu = basing azaltma siiresi > Basing Azaltma Zamani ayar
noktasi
Yapilan Islem: Kapatma devresi
Sifirlama: yok

Calisma Sirasinda Gii¢ Kaybi
Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): C# PwrLossRun
Baslatma: Kompresor calisirken, gii¢ kaybi olduktan sonra devre kontrol birimine
gli¢ verilmistir
Yapilan islem: yok
Sifirlama: yok

Alarm Kaydi

Bir alarm ortaya ¢iktiginda, alarm tiirii, tarih ve saat bu alarma karsilik gelen aktif alarm
arabellegine (Alarm Aktif ekranindan goriiliir) ve ayrica alarm gegmisi arabellegine
(Alarm Giinliigii ekranlarinda goriiniir) kaydedilir. Aktif alarm arabellegi tiim mevcut
alarmlarin kaydini tutar.

Farkli bir alarm giinliigii, ortaya ¢ikacak en az 25 alarmu kaydeder. Bir alarm ortaya
ciktiginda, alarm glinliigtinde ilk yuvaya yerlestirilir ve diger tiim alarmlar bir adim
asag1 iner, son alarm da silinir. Alarm giinliigiinde, alarmin ortaya ¢iktig1 tarih ve saat,
buna ek olarak diger parametre listesi kaydedilir. Bu parametreler tiim alarmlar igin
CSS ve GSS iinite durumunu igerir. Alarmin devre alarmi olmasi halinde, bu durumda
devre durumu, sogutucu akigkan basinci ve sicakligi, EXV konumu, kompresor yikd,
acik fan sayisi ve kompresor ¢aligma siiresi de kaydedilir.
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Kontrol Birimini Kullanma

Unite Kontrol Birimi Calismasi

Sekil 7, Unite Kontrol Birimi

Alarm Diigmesi
Menl .
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Tus takimi/ekran, 5 satirl 22 karakterli ekran, {i¢ diigmeli (tuslar) ve “bastir ve dondiir
gezinme tekerlegi icerir. Alarm Diigmesi, Menii (Giris) Diigmesi ve Geri Diigmesi
vardir. Tekerlek, ekran (sayfa) lizerinde satirlar arasinda gezinmek ve diizenleme
sirasinda degistirilebilir degerleri arttirmak ve azaltmak i¢in kullanilir. Tekerlege
basildiginda Enter Diigmesi islevi goriir ve bir baglant1 lizerinden sonraki parametre
grubuna atlar.

Sekil 8, Tipik Ekran

.6 Uniteyi

Durum/Auarlar >

>

dialls

Tarih/Saat/Proaram >

Genel olarak, her satir bir menii bashigi, parametre (deger veya ayar noktasi gibi) veya
farkli bir meniiye baglanti (satirin saginda ok simgesi yer alir) igerir.

Yukaridaki 3 numarali durumda gosterildigi tizere, ekranda goriinen ilk satir menii
basligini ve imlecin o an igin "isaret ettigi" satir sayisini igerir. Baslik satirinin en sol
konumunda o an igin gosterilen satirin "lizerinde" satirlar (parametreler) oldugunu
gosteren “yukar1” oku vardir; ve/veya “asag1” yonlii ok o an i¢in gdsterilen 6genin
"altinda" satirlar (parametreler) olduguna isaret eder veya “yukari/asagi” oku o an igin
gosterilen satirin “iistiinde ve altinda” satirlar olduguna isaret eder. Segilen satir
vurgulanir.

Sayfadaki her satir, sadece durum verisini igerir veya degistirilebilir veri alanlarini (ayar
noktalarini) igerir. Bir satirin sadece durum bilgilerini igermesi ve imlecin bu satir
izerinde yer almasi halinde, bu satirin deger alan1 disindaki tiim alanlar vurgulanir, yani
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metin beyaz ve etrafinda siyah kutucuk vardir. Satirin degistirilebilir deger igermesi ve
imlecin bu satirda bulunmasi halinde, tiim satir vurgulanir.

Veya meniideki bir satir diger meniilere baglant1 igerebilir. Bu islem genellikle satir
atlama olarak adlandirilir, bunun anlamu gezinme tekerleginin itilmesi yeni bir meniiye
"taginmasi'"na sebep olur. Satirin en sag kisminda bir ok (>) gosterilerek, “atlama” satiri
olduguna ve tiim satirin imleg bu satirda oldugunda vurgulanacagina isaret eder.

NOT - Belli iinite konfigiirasyonlarma 6zel menii ve 6geler gosterilir.

Bu kilavuz, sogutucunun giinliik ¢aligmasi i¢in gerekli parametre, veri ve ayar
noktalarinin operator diizeyinde yer alan bilgileri igerir. Servis teknisyenlerinin
kullanimu i¢in daha kapsamli meniiler vardir.

Gezinme

Kontrol devresine gii¢ uygulandiginda, kontrol birimi ekrani aktif olur ve Giris ekranini gosterir.
Giris ekranina Menii Diigmesine basilarak erisilebilir. MENU, ALARM ve GERI diigmeleri
ileride agiklanacag: sekilde kisayollar sunmakla birlikte, gezinme tekerlegi tek gerekli gezinme
cihazidur.

Parolalar

Girig ekraninda on bir satir vardir:

e  Giris ekraniyla baglantili Parola Girme, diizenlenebilir bir ekrandir. Tekerlege
basildiginda, diizenleme moduna gider burada parola (5321) girilebilir. Ik (*)
vurgulanir, tekerlegi saat yoniine dogru ilk sayiya dondiiriin ve tekerlege basarak
ayarlayin. Geri kalan {i¢ say1 i¢in islemi tekrar edin.

Parola 10 dakika sonra zaman asimina ugrar ve yeni bir parola girildiginde veya
kontrol giicii diistiigiinde iptal olur.

e Kullanim kolaylig1 i¢in diger temel bilgiler Ana Menii sayfasinda gosterilir. Buna,
Aktif ayar noktasi, Evaporator Cikis Suyu Sicakligr, vb. dahildir. Sogutucu
Hakkinda baglantisi yazilim siirlimiinii gorebileceginiz bir sayfaya baglanir.

Sekil 9, Parola Meniisii

|Hna Menii /17

Parola Girin >

Unite Durumu=

Otomatik

Aktif Ayar Nkt= xx-x°C

Evap ¢55= xx-x°C

Unite Kapasitesi= %xxx,x

Unite Modu= 503 utma Yen-
Bas - Kadar Siire >

Sekil 10, Parola Giris Sayfasi

Parola Girin

LAV ]

Girin kK

Gegersiz bir parola girildiginde, parolasiz isleme devam edilmesi ile ayni sonuglar
dogurur.
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Gegerli bir parola girildiginde, parola siiresi dolana veya farkli bir parola girilene kadar
kullanicinin parola girmesine gerek kalmaksizin kontrol birimi degisiklik ve erigim
islemlerine izin verir. Bu parola zamanlayici i¢in varsayilan deger 10 dakikadir.
Genisletilmis Meniiler'de Zamanlayic1 Ayarlarn ile 3 ila 30 dakika arasinda
degistirilebilir.

Gezinme Modu

Gezinme tekerlegi saat yoniinde dondiiriildiigiinde, imleg sayfadaki sonraki satira (agsagi)
hareket eder. Tekerlek saat yoniiniin tersine dondiiriildiigiinde, imle¢ sayfadaki 6nceki
satira (yukari) hareket eder. Tekerlek ne kadar hizli donerse, imleg o kadar hizli hareket
eder. Tekerlegin bastirilmast "Enter" diigmesi vazifesi goriir.

Ug farkl1 satir tiirii vardir:

e Menii bashig1, sekil Sekil 10'da goriildiigii gibi ilk satirda gosterilmektedir.

e Baglanti1 (ayrica Atlama olarak da adlandirilir) satirin sag kisminda bir ok (>)
olarak gosterilir ve sonraki meniiyle baglanti kurmak i¢in kullanilir.

e Deger veya ayarlanabilir ayar noktasina sahip parametreler.

Omegin, “Yeniden Baslatmaya Kadar Siire” diizey 1'den diizey 2'ye atlar ve burada
durur.

Geri Digmesine basildiginda, ekran daha dnce gosterilen sayfaya geri doner. Geri
diigmesine tekrar basilirsa, "ana menii"ye ulasilana kadar ekranda mevcut gezinme yolu
boyunca bir sayfa geriye donmeye devam eder.

Menii (Girig) Diigmesine basildiginda, ekran "ana sayfa"ya geri doner.
Alarm Diigmesine basildiginda, Alarm Listeleri meniisi gosterilir.

Dizenleme Modu

Diizenleme Moduna, imle¢ diizenlenebilir bir alan1 iceren satira isaret ederken gezinme
tekerlegine basilarak girilir. Diizenleme modunda iken, tekerlege tekrar basilmasi
diizenlenebilir alanin vurgulanmasina neden olur. Diizenlenebilir alan vurgulanirken
tekerlek saat yoniinde dondiirtildiigiinde, deger artar. Diizenlenebilir alan vurgulanirken
tekerlek saat yoniiniin tersine dondiiriildiigiinde, degerin azalir. Tekerlek ne kadar hizli
donerse, deger o kadar hizli artar veya azalir. Tekerlege tekrar basildiginda, yeni degerin
kaydedilmesi saglanir ve tus takimi/ekranin diizenleme modundan ¢ikmasi ve gezinme
moduna donmesi saglanir.

“R”ye sahip bir parametre salt okunur 6zelliktedir; bununla bir kosula deger veya
acgiklama verilir. “R/W" okuma ve/veya yazma olanagina isaret eder; bir deger okunabilir
veya degistirilebilir (gerekli parolanin girilmesi sartiyla).

Ornek 1: Durumu Kontrol Edin, 6rnegin iinite yerel olarak mi1 veya harici bir ag ile mi kontrol
edilmektedir? Unite Kontrol Kaynagm artyoruz. Bu durum parametresi oldugundan, Ana
Menii'den baslaym, Uniteyi Goériintiile/Ayarla'y1 se¢in ve sonraki menii grubuna atlamak igin
tekerlege basin. Kutucugun sag tarafinda bir ok bulunur, sonraki diizeye atlamanin gerekli
olduguna isaret eder. Atlama islemini gergeklestirmek i¢in, tekerlege basin.

Durum/ Ayarlar baglantisina ulasacaksiniz. Bu satirin baska bir meniiye baglant1 olduguna isaret
eden bir ok vardir. Sonraki meniiye, Unite Durum/Ayarlar'a atlamak igin diigmeye tekrar basin.

Kontrol Kaynagina gitmek icin tekerlegi dondiiriin ve sonucu okuyun.

Ornek 2; Ayar noktasim degistirin (6rnegin sogutulmus su ayar noktasi). Bu parametre Soguk
CSS Ayar noktasi 1 olarak tasarlanmustir ve iinite ayar parametresidir. Ana Menlden, Uniteyi
Goriintiile/Ayarla'y1 se¢in. Bu ok, baska bir meniiye baglanti olduguna isaret eder.

Bu tekerlege basin ve sonraki menii Uniteyi Goriintiile/Ayarla'ya atlaym ve Sicakliklar kismina
gitmek i¢in tekerlegi kullanin. Bunun da bir oku vardir ve diger meniilere baglant1 sunar.
Tekerlege basin ve Sicakliklar meniisiine atlayin, burada alti1 satirlik sicaklik ayar noktasi
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bulunur. Sogutma CSS 1'e inin ve 6ge degistirme sayfasina atlamak i¢in tekerlege basin. Ayar
noktasinmi istenilen degere ayarlamak icin tekerlegi dondiiriin. Bu islem bittiginde, tekerlege
tekrar basin ve yeni degeri onaylayin. Geri tusu ile, yeni degerin gosterildigi Sicakliklar
meniisiine atlamak miimkiin olacaktir.

Ornek 3; Bir Alarm Silme,. Yeni bir alarnun varlig1, ekranin sag iist kismunda calan bir Zil ile
gosterilir. Zil donmusg ise, bir veya daha fazla alarm onaylanmus, fakat yine de aktif demektir.
Ana Meniiden Alarm meniisiinii goriintiillemek i¢in, Alarmlar satirina inin veya ekrandaki Alarm
diigmesine basin. Satirin bir baglanti olduguna isaret eden oka dikkat edin. Sonraki menii
Alarmlara atlamak i¢in tekerlege basin. Burada iki satir vardir; Alarm Aktif ve Alarm Giinliigi.
Alarmlar Aktif Alarm baglantisindan temizlenir. Sonraki ekrana atlamak icin tekerlege basin.
Aktif Alarm listesine girildiginde, varsayilan olarak ayarlanan AlImClr 6gesine inin. Alarmlart
onaylamak i¢in bu degeri acik hale getirin. Alarmlar silinebiliyorsa, alarm sayaci 0 degerini
gosterir. Aksi halde halen aktif alarm sayisin1 gosterir. Alarmlar kabul edildiginde, alarmlardan
bazilar halen aktif ise veya tiim alarmlar silindiginde kayboluyor ise, ekranmin sag iist kismindaki
Zil galmayi keser.
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Sekil 11, Giris Sayfasi, Ana Menii Parametreleri ve Baglantilar

Girig Sayfasi

Uniteyi Gérintiile/Ayarla

Durum/Ayarlar >

Parola Girin Kurulum >

Parolasiz Devam Et Sicakliklar >
Tarih/Saat/Program >
Gug Koruma >
LON Kurulumu

Ana Menl v BACnet IP Kurulumu

BACnet MSTP Kurulumu

Uniteyi Goriintiile - Ayarla > Modbus Kurulumu

Devreyi Gorintile - Ayarla > AWM Kurulumu

Unite Durumu * R

Aktif Ayar Noktasi * R Tasarim Kosullar >

Evap Cikis Su Sic * R Alarm Sinirlan >

Evap Giris Su Sic * R

Unite Kapasitesi * R

Unite Akimi R Menii Parola >

Yumusak Yikleme Sinir Degeri R

Ag Sinir Degeri R

Talep Sinir Degeri R Devreyi Goriintule/Ayarla >

Unite Modu * R

Kontrol Kaynagi * RW

Akim Sinirt Ayar Noktasi RW Durum/Ayarlar >
Kompresor >

Yen. Bas. Kadar Siire >

Programh Bakim - \

Alarmlar > \Yen. Bas. Kadar Siire
Kompresor 1 Kalan Déngli Zamani * R

Bu Sogutucu Hakkinda > Kompresor 2 Kalan Dongli Zamani * R
Kompresor 3 Kalan Dongli Zamani * R
Kompresor 4 Kalan Déngli Zamani * R
Alarmlar >
Alarm Aktif >
Alarm Ginligu >
Programh Bakim
Sonraki Bakim Ayi/Yili * RMW
Servis Destegi Referansi * R
Bu Sogutucu Hakkinda
Model Numarasi * R
G. O. Numarasi * R
Unite Seri Numarasi * R
Starter Model Numarasi * R
Starter Seri Numarasi * R
Aygit Yazihmi Strimd * R
Uygulama Surimi * R
Uygulama GUID * R
HMI GUID * R

Not: “” isaretli parametreler parola girmeden kullanilabilir.
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Uniteyi Goériintile/Ayarla

Durum/Ayarlar

- 49 -

Kurulum

Sicakliklar

Kondenser

Tarih/Saat/Program

Gug¢ Koruma

LON Kurulumu

BACnet IP Kurulumu

BACnet MSTP Kurulumu

Modbus Kurulumu

AWM Kurulumu

VIVIVIVIVIV VIV V|V |V

Tasanm Kosullan

Alarm Sinirlan

V |V

MenU Parola

Devreyi

Durum/Ayarlar

Kompresor

Yen. Bas. Kadar Siire

Kompresér 1 Kalan Déngu
Kompresor 2 Kalan Dongu
Kompresor 3 Kalan Déngu
Kompresér 4 Kalan Déngu

PIRP VRSP )

Alarmlar

Alarm Aktif

\

Alarm Gunligu

Programli Bakim

Sonraki Bakim Ayi/Yili
Servis Destegi Referansi

RW

Bu Sogutucu Hakkinda

Model Numarasi

G. O. Numarasi

Unite Seri Numarasi
Starter Model Numarasi
Starter Seri Numarasi
Aygit Yazilimi Strima
Uygulama Strima
Uygulama GUID

HMI GUID

OBH GUID

VOV DOVDOVDOVDIUIOIOAD

Tarih/Saat/Program

Mevcut Zaman

Mevcut Tarih

Zaman Dilimi

DLS Etkin

DLS Baslama Ayi

DLS Baslama Haftasi
DLS Bitis Ayi

DLS Bitis Haftasi

Sessiz Modu Etkinlestir
Sessiz Mod Baglama Sa
Sessiz Mod Baglama Dk
Sessiz Mod Bitis Sa
Sessiz Mod Bitis Dk
Sessiz Mod Kond Denge

RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW

Not: “*” isaretli parametreler parola girmeden kullanilabilir.

v

Durum/Ayarlar (Uniteyi

Unite Durumu R
Sogutucu Etkin R
Kontrol Kaynagi R
Sonraki Devre Agik R
Sogutucu Etkin Ayar R
Sogutucu Modu Ayar R
Sogutma Ayar Noktasi - AJ R
Kapasite Siniri Ayar R
Kademe Yukari Kalan R
Kademe Asagi Kalan R
Kademe Gecikmelerini RMW
Buz Ayar Noktasi - Ag R
Buz D6ngusu Kalan Sure R
Evaporatér Pompasi 1 R
Evaporatér Pompasi 2 R
Uzak Servis Etkin RMW
Kurulum (initeyi

Kullanilabilir Modlar R
DT Baglat R
DT Kapat R
Kademe Yukari DT R
Kademe Asagi DT R
Maks. indirme Hizi R
Kademe Yukari Gecikmesi R
Glg Arizasi Sonrasi R
Buz DOngu Gecikmesi R
Sicakliklar (iiniteyi

Evap Cikis Su Sic R
Evap Giris Su Sic R
Evaporatér Delta T R
Aktif Ayar Noktasi R
Dis Hava Sicakhigi R
Soguk CSS Ayar Noktasi 1 RW
Soguk CSS Ayar Noktasi 2 RW
Buz CSS Ayar Noktasi RW
Kondenser

Kond. €SS R
Kond. GSS R
Kond. Hedefi RMW
VFD Hizi R
Valf Agilmasi R
Kule Ayar Noktasi 1 R
Kule Ayar Noktasi 2 RW
Kule Ayar Noktasi 3 RMW
Kule Ayar Noktasi 4 RW
Kule Farki 1 RAW
Kule Farki 2 RW
Kule Farki 3 RW
Kule Farki 4 RW
VDF Min Hiz RMW
VDF Maks. Hiz RW
Minimum Valf Agiimasi RW
Maksimum Valf Agilmasi RW
Orantisal Kazang, Vfd RW
Tirevsel Zaman, Vfd RMW
Tamlenik Zaman, Vfd RW
Orantisal Kazang, Valf RW
Tirevsel Zaman, Valf RMW
Timlenik Zaman, Valf RW
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Uniteyi Gériintiile/Ayarla

Durum/Ayarlar

p Gic Koruma (Uniteyi goruntile/ayarla)

Kurulum

Sicakhiklar

Kondenser

Tarih/Saat/Program

Gug Koruma

LON Kurulumu

BACnet IP Kurulumu

BACnet MSTP Kurulumu

Modbus Kurulumu

AWM Kurulumu

VIVIVIVIVIVIVIVI|V|V|V

Tasarnm Kosullan

Alarm Sinirlan

V|V

Menu Parola

Devreyi Goriintule/Ayarla

Durum/Ayarlar
Kompresor

74

Yen. Bas. Kadar Siire

Kompresor 1 Kalan Déngi

Kompresdr 2 Kalan Déngi

Kompresor 3 Kalan Dongii

Kompresor 4 Kalan Déngi

(oo,

Alarmlar

\

Alarm Aktif

Alarm Giinliigi

Programh Bakim

Sonraki Bakim Ayi/Yili

Servis Destegi Referansi

Bu Sogutucu Hakkinda

Model Numarasi

G. O. Numarasi

Unite Seri Numarasi
Starter Model Numarasi
Starter Seri Numarasi
Aygit Yazilimi Strimd
Uygulama Sarima
Uygulama GUID

HMI GUID

OBH GUID

VOV DUVOIVDIOVDAOIAD

Unite Kapasitesi R
Unite Akimi R
Talep Siniri Etkinlestir RAWV
Talep Sinir Degeri R
Akim @ 20mA R
Akim Siniri Ayar Noktasi R
Ayar Noktasi Sifirla RAWV
Maks Sifirlama RW
Baslatma Sifirlama DT RW
Yumusak Yukleme Etkinlestir RMW
Yumusak Yikleme Artigi RMW
Baslatma Kapasitesi RAW
LON Kurulumu (Uniteyi

Noron ID R
Maks Gonderme Suresi RW
Min Génderme Siresi RAW
Kalp Atis1 Alma RAW
LON BSP R
LON Uygulama Suriimi R
BACnet IP Kurulumu (uniteyi

Degisiklikleri Uygula RAWV
Ad RW
Cihaz Durumu RW
UDP Portu RMW
DHCP RW
Mevcut IP Adresi R
Mevcut Maske R
Mevcut Ag Gegidi R
Verilen IP Adresi RMW
Verilen Maske RMW
Verilen Ag Gegidi RAW
Unite Destegi RW
NCChz 1 RW
NC Chz 2 RW
NC Chz 3 RW
BACnet BSP R
BACnet MSTP Kurulumu BACnet
Degisiklikleri Uygula RMW
Ad RW
Cihaz Durumu RAW
MSTP Adresi RAWV
Baud Hizi RMW
Maks Ana RAW
Maks Bilgi Gelen RAW
Unite Destegi RW
Term Direnci RAWV
NCChz 1 RW
NC Chz 2 RW
NC Chz 3 RW
BACnet BSP R
Modbus Kurulumu (Uniteyi

Degisiklikleri Uygula RAW
Adres RAW
Eslik RW
iki Durma Biti RW
Baud Hizi RMW
Yukleme Direnci RW
Yanit Gecikmesi RW
ilet LED Zaman Asimi RW
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Uniteyi Gériintile/Ayarla

Durum/Ayarlar > AWM Kurulumu (liniteyi
Kurulum > Degisiklikleri Uygula RMW
Sicakliklar > DHCP RMW
Kondenser > Mevcut IP Adresi R
Tarih/Saat/Program > Mevcut Maske R
Gi¢ Koruma > Mevcut Ag Gegidi R
LON Kurulumu > Verilen IP Adresi RMW
BACnet IP Kurulumu > Verilen Maske RW
BACnet MSTP Kurulumu > Verilen A§ Gegidi RMW
Modbus Kurulumu > AWM BSP R
AWM Kurulumu >
Tasanm Kosullan (iiniteyi
Tasanm Kosullan > Evap Giris Su Sic @ Tasarim R
Alarm Sinirlan >  » Evap Cikis Su Sic @ Tasarim R
Alarm Sinirlan (Uniteyi
Meni Parola > Duslk Basing Tutma Ayar R
Duslik Basing Bosaltma Ayar R
Devreyi Gorintile/Ayarla >
Meni Parola (Uniteyi
Durum/Ayarlar > Parola Devre Digi RW
Kompresor >
Durum/Ayarlar (devreyi
Durum Devre 1
Yen. Bas. Kadar Siire > Devre Durumu R
Kompresor 1 Kalan Déngu R Devre Modu RW
Kompresér 2 Kalan Déngu R Devre Kapasitesi R
Kompresor 3 Kalan Déngu R
Kompresér 4 Kalan Déngu R Durum Devre 2 >
Durum Devre 3 >
Alarmlar > Durum Devre 4 >
Alarm Aktif >
Alarm Giinligii > Kompresor (devreyi
Kompresor 1 Devre 1
Programli Bakim
Sonraki Bakim Ayi/Yili RMW Calisma Saatleri R
Servis Destegi Referansi R Calistirma Sayisi R
Alarm Aktif (Alarmlar)
Bu Sogutucu Hakkinda Aktif Alarm 1 R
Model Numarasi R R
G. O. Numarasi R Aktif Alarm R
Unite Seri Numarasi R TUmunu Onayla RW
Starter Model Numarasi R
Starter Seri Numarasi R Alarm Giinliigii (Alarmlar)
Aygit Yazilimi Stirtimi R Alarm Girisi 1 R
Uygulama Sarima R R
Uygulama GUID R Alarm Girisi 50 R
HMI GUID R
OBH GUID R

Not: « isaretli parametreler parola girmeden kullanilabilir.

D-EOMWCO00AO07-16TR




-52 -

Opsiyonel Uzak Kullanici Arayuzu

Opsiyonel uzak kullanici araylizii, tinite {izerinde yer alan kontrol biriminin ¢aligmasinmi taklit eden
uzak kontrol panelidir. Sekiz adede kadar AWS iinitesi buna baglanabilir ve ekran Uzerinden
secilebilir. Uniteye gitmek {izere bina disina ¢tkmaya gerek kalmaksizin bina igerisinde (&rnegin bina
miihendis ofisinde) HMI (Insan Makine Arayiizii) sunar.

Uniteyle birlikte siparis verilebilir ve sahada kurulacak opsiyon olarak demonte bir sekilde sevk
edilebilir. Ayrica sogutucu sevkiyati sonrasinda istenildigi zaman siparis verilebilir ve onlimiizdeki
sayfalarda agiklandig iizere is basinda baglanabilir. Uzak panele iiniteden enerji verilir ve herhangi
bir ek gii¢ kaynag1 gerekmez.

Unite kontrol birimi iizerinde yer alan tiim goriintiileme ve ayar noktasi ayarlamalar1 uzak panelde
bulunur. Gezinme islemi, bu kilavuzda tarif edildigi sekilde iinite kontrol birimi ile aynidir.

Uzak birim acildiginda gosterilen ilk ekranda bagl iiniteler gosterilir. Istenilen iiniteyi vurgulayim ve
erismek icin tekerlege basin. Uzak birim otomatik olarak bagl iiniteleri gosterecektir, herhangi bir
girigse gerek yoktur.

Menii Diigmesi

Alarm Diigmesi Geri
Yanip S6nen Diigmesi
Kirmizi Alarm Gezinme
Isikl Tekerlegine Basin

ve Dondiriin

D-EOMWCO00AO07-16TR



-B3 -

Technical Specifications

Interface
Process Buz  Up fo eight interface = per remote
Bus connedion CE+, CE., notirderchange ahle
Tenninal 2.zaevuconnedor

Max length 700 m

Cabletype  Tuwicted pair cable;0.5..25 mng
Display

LCD twe FSTN

Dimentions 5.7 W 3.8 H x 15D inches (144 %96 %38 rm)

Resolion  Dotmatix96 X 206 pixels

Backight Blue or nhite, user-corfiourable
Environmental Conditions

Operaton  IECT21.3.3

Terperatire -4 t0 70°C

Restricion LCD -0tob0*C

Humudity <90% rh, [no condensation)

Airpressure  Win. 700 k23, corresponditg to Max, 3,000 mabove 23 level

Cover Removal

Process Bus Wiring Cannections

TR TET
N 2K SN I A

A

Daisy-chain up to 8 unitsto a
single remote interface

Remote Interface

Through the wall wiring connection

Surface wirning connection
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Teknik Ozellikler

Arabirim

[slem Veriyolu ~ Uzak kumanda basina maks. sekiz arabirim

Veriyolu Baglantisi CE, bagkasiyla degistirilemez
Terminal 2 vidali konnektor

Maks. Uzunluk 700m

Kablo tipi Cift buktmli kabo; 0,5....2,5 mm2
Ekran

LCD tipi FSTN

Ebatlar 57Gx38YC15D (ing) (144 X 96 X 36 mm)
Cozundrlik, nokta matris - 96 x 208 piksel

Arkaplan aydinlatmasi Mavi veya beyaz, kullanici tarafindan yapilandirilabilir

Cevresel Kosullar

Calisma
Sicaklik -40 ila 70°C
LCD Kisitlamasi -20ila60°C

Nem < %90 bagil nem (yogusmasiz)
Hava basinci min. 700 hPa, maks. 3.000 m rakima denk gelir

Cover removal Kapagin ¢ikarilmasi
Process Bus Wiring Connections Islem Veriyolu Kablo Tesisat1 Baglantilari
Remote HM| Uzak Insan-Makine Arayiizii
Unite #1 MCB Unite no. 1 MCB
Daisy chain up to 8 units to asingle | Tek bir uzak arabirim olusturacak bi¢cimde
remote interface maks. 8 Uniteli papatya zinciri
CE+ and CE- Terminals CE+ ve CE- Terminalleri
Remote Interface Uzak Arabirim
Unit Interface Through the wall Duvar kablo tesisati baglantisiyla iinite
wiring connection arabirimi
Surface wiring connection Yiizey kablo tesisati baglantisi
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Baslatma ve Durdurma

NOT
Daikin servis personeli veya fabrika tarafindan yetki verilmis acente
garantinin gecerli olabilmesi igin ilk calistirma iglemini gerceklestirmelidir.

A DIKKAT

S1 kapali oldugunda ve kontrol devresi baglantisi kesik oldugunda, tnite kontrol
merkezindeki cogu réle ve terminale gl verilir. Bu nedenle, baslatma islemine hazir
olana kadar S1'i kapatmayin, aksi halde nite yanlislikla galisabilir ve ekipmanin
hasar gérmesine neden olabilir.

Donemsel Baglatma
1. Desarj kapatma vanasinin ve opsiyonel emis kelebek vanasinin agik oldugunu iyice
kontrol edin.

2. Alt sogutucu bobinleri ve yag separator yag doniis hatt1 kapatma vanalar ¢ikisinda
yer alan manuel s1v1 hatt1 kapatma vanalarinin agik oldugunu kontrol edin.

3. MicroTech III kontrol birimi {izerindeki sogutulmus ¢ikis suyu sicakligi ayar
noktasini kontrol ederek, istenilen sogutulmus su sicakliginda ayarlandigini kontrol
edin.

4. Saati velveya uzak agma/kapama anahtarini ve sogutulmus su pompasini agarak
yardimc1 ekipmani kurulum igin ¢alistirin.

5. Basing azaltma anahtarlar1 Q1 ve Q2 (ve Q3)'lin "Basing Azaltma ve Durdurma"
(a¢1k) konumda oldugunu kontrol edin. S1 anahtarini "otomatik" konuma getirin.

6. Tus takiminin "Kontrol Modu" meniisiinde, iiniteyi otomatik sogutma moduna
getirin.
©wn

7. Basing azaltma anahtar1 Q1'i
8. Q2 (ve Q3)igin 7. adimu tekrar edin.

Gecici Kapatma
Basing azaltma anahtarlart Q1 ve Q2'yi "Basing Azaltma ve Durna" konumuna getirin.
Kompresoriin basinci azaltildiginda, sogutulmus su pompasini kapatin.

otomatik" konuma tastyarak sistemi caligtirin.

A DIKKAT

Acil bir durum olmadikga, Q1 ve Q2 (ve Q3)'l "Durma" konumuna getirmeksizin
"Gegcersiz Kilma Durdurmasi" anahtarini kullanarak Uniteyi kapatmayin, ¢tinki bu
durumda Unitenin olmasi gerektigi sekilde kapanma/basing azaltma dizeni
olmayacaktir.

A DIKKAT

Unitenin tek seferlik basing azaltma islemi olacaktir. Q1 ve Q2 "Basing Azaltma
ve Durma" konumunda oldugunda, Q1 ve Q2 anahtarlari otomatik konuma
tasinmadikga Unite basing azaltma islemine devam edecek ve tekrar
calismayacaktir. Q1 ve Q2 otomatik konumda oldugunda ve yik saglandiginda,
Unite tek seferlik basing azaltma islemini yapacak ve MicroTech lll kontrol birimi
sogutma cagdrisi alana ve uniteyi baglatana kadar kapali durumda kalacaktir.

A DIKKAT

Evaporatérde donma olayini 6nlemek i¢in, kompresorlerin basinci azaltilana kadar
Uniteye su akigi engellenmemelidir. Kesinti islemi ekipmanin hasar gérmesine
neden olur.

A DIKKAT
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Uniteye giden gii¢c kapanirsa, kompresér isiticilari caligmaz hale gelir. Uniteye
tekrar gui¢ verildiginde, Ginite baslatimadan énce kompresoére ve yag
seperatorlerine en az 12 saat boyunca gu verilmelidir.

Bu islemin yapilmamasi durumunda, kompresérde agiri sivi birikimi nedeniyle
kompresorler hasar gorebilir.

Gegici Kapatma Sonrasinda Galigtirma

1. Uniteyi ¢alistirmadan &nce, kompresdr ve yag separator 1siticilarinin en az 12 saat
boyunca ¢alistigindan emin olun.

2. Sogutulmus su pompasini ¢aligtirin.

3. Sistem anahtar1 Q0 "agik" konumda oldugunda, Q1 ve Q2 basing azaltma
anahtarlarim "otomatik" konuma getirin.

4. Sistem kararli hale gelene kadar {inite calismasini gozlemleyin.

Uzun Sdreli (Mevsimsel) Kapatma

Q1 ve Q2 (ve Q3) anahtarlarini manuel basing azaltma konumuna getirin.
Kompresoriin basinci azaltildiginda, sogutulmus su pompasini kapatin.
Uniteye ve sogutulmus su pompasina giden tiim giicii kapatin.

Evaporatorde sivi kalmis ise, evaporatdr 1siticilarinin ¢alistigindan emin olun.

Acil durdurma anahtar1 S1'i "kapali" konuma tasiyin.

S A

Kompresor desarj vanasini ve opsiyonel kompresor emis vanasini (eger varsa) ve
ayrica sivi hatti kapatma vanalarini kapatin.

7. Kompresor emis vanalarini ve sivi hatti kapatma vanalarin1 agmadan 6nce,
calistirmaya karsi uyarmak i¢in tiim agik kompresor baglant1 kesme anahtarlarini
etiketleyin.

8. Sistemde glikol kullanilmiyor ise, initenin kig mevsiminde kapatilmasi ve -20°F
sicaklik degerlerinden daha diisiik sicakliklarin beklenmesi halinde iinite evaporator
ve sogutulmus su boru tesisatindaki tiim suyu tahliye edin. -20°F degerinde koruma
saglamak i¢in evaporator 1siticilarla donatilmistir. Sogutulmus su boru tesisati
sahada kurulu koruma ile korunmalidir. Kapatma donemi boyunca, kazanlar ve
boru tesisatini atmosfere acik bir halde tutmayn.

9. Isiticilarin bozulmasina sebep olabileceginden, sistemden sivilar tahliye edildiginde
evaporatdr 1siticilarina giic uygulamayin.

Uzun Sireli (Mevsimsel) Kapatmadan Sonra Calistirma

1. Tiim elektrik baglantilar kilitli ve etiketli 6gelerin baglantisini kestiginde, tiim vida
veya ¢ikinti tipi elektrik baglantilarini kontrol ederek iyi bir elektrik temasi igin siki
oldugundan emin olun.

ATEHLIKE

BAGLANTILARI_KONTROL EDERKEN TUM GU(; KAYNAKLARINI ETIKETLEYIN
VE ISARETLEYIN. ELEKTRIK CARPMASI CIDDI FIZIKSEL YARALANMA VEYA
OLUME NEDEN OLABILIR.

2. Unite gii¢ kaynagini kontrol edin ve izin verilen +%10 tolerans araliginda oldugunu
goriin. Fazlar arasindaki gerilim dengesizligi £%3 araliginda olmalidir.

3. Tiim yardimci kontrol ekipmanlarinin ¢alistigini ve baslatma i¢in yeterli sogutma
yukinin mevcut oldugunu kontrol edin.

4. Sogutucu akiskan kaybini 6nlemek i¢in, tiim kompresor flans baglantilarini kontrol
edin. Vana conta kapaklarin1 her zaman degistirin.

5. Sistem anahtar1 Q0'n "Durma" konumunda oldugundan ve basing azaltma
anahtarlart Q1 ve Q2'nin "Basing azaltma ve Durdurma" olarak ayarlandigindan, ana
giicli ve kontrol baglant1 kesme anahtarlarinin "agik" ayarlandigindan emin olun.

Bu sekilde, krank kutusu 1siticilarina enerji verilmesi saglamir. Uniteyi calistirmadan
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once en az 12 saat bekleyin. Uniteyi galistirmaya hazir hale gelinceye kadar,
kompresor devre kesicilerini "kapal" konumda tutun.

6. Opsiyonel kompresor emis kelebek vanasini ve ayrica sivi hatti kapatma vanalarini,
kompresor desarj vanalarini agin.

7. Havay1 evaporatdr su tarafindan ve ayrica sistem boru tesisatindan tahliye edin.
Tiim su akis vanalarini agin ve sogutulmus su pompasini baglatin. Tiim boru
tesisatini sizintilara karsi kontrol edin ve sistemdeki hava agisindan tekrar kontrol
edin. Evaporatordeki basing diisiisiinii 6l¢cerek ve IMM AGSC-2 kurulum
kilavuzundaki basing diisiis egrilerini kontrol ederek dogru akis hizini belirleyin.

8. Asagidaki tabloda donma korumasi i¢in gerekli glikol konsantrasyonlari vardir.

Tablo 2, Donma Korumasi

Sicaklik Gerekli GIiI.<c?I Konsantrasyon Hacim Yiizdesi
°F (°C) Donma Korumasi igin Patlama Korumasi
Etilen Glikol Propilen Glikol Etilen Glikol Propilen Glikol

20 (6,7) 16 18 11 12
10 (-12,2) 25 29 17 20
0(-17,8) 33 36 22 24
-10(-23,3) 39 42 26 28
-20 (-28,9) 44 46 30 30
-30 (-34,4) 48 50 30 33
-40 (-40,0) 52 54 30 35
-50 (-45,6) 56 57 30 35
-60 (-51,1) 60 60 30 35

Notlar:

1. Budegerler sadece 6rnek olmasi icin verilmistir ve her duruma uygun olmayabilir. Genel olarak, daha
genig kapsamli bir koruma igin, beklenen ortam sicakligindan en az 10°F daha disik bir sicaklik segin.
Inhibitér diizeyleri %25'ten daha az glikol igeren sollisyonlar igin ayarlanmalidir.

2. Bakteri gogalma ve isi transfer verimliligi kaybi nedeniyle, %25'ten daha diisiik konsantrasyonlara sahip
glikol 6nerilmez.
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Saha Kablo Tesisati Semasi

Her {inite i¢in saha kablo tesisati semasi olusturulmustur ve bu sema iiniteyle birlikte verilen
dokiimanlarin bir parcasidir. Bu sogutuculara ait saha kablo tesisat1 semasinin tam agiklamasi i¢in
bu belgeye bakin.
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Temel Kontrol Sistemi Ariza Teghisi

MicroTech III kontrol birimi, uzatma modiilleri ve iletisim modiilleri iki durumlu LED
(BSP ve BUS) ile donatilarak cihazlarin ¢alisma durumuna isaret eder. Iki durumlu LED

anlami asagida belirtilmistir.

Kontrol Birimi LED

BSP LED BUS LED Mod

Siirekli Yesil KAPALI Uygulama ¢aligtyor

Siirekli Sar KAPALI Uygulama yiiklendi, fakat ¢alismiyor (*)
Siirekli Kirmizi KAPALI Donanim Hatasi (*)

Yanip Sénen Sari KAPALI Uygulama yiklenmedi (*)

Yanip Sonen Kirmizi | KAPALI BSP Hatasi (*)

Yanip Sénen | KAPALI Uygulama/BSP giincelleme
Kirmizi/Yesil

(*) Servisle iletisime gegin.

Uzatma Moduli LED'i

BSP LED BUS LED Mod

Siirekli Yesil BSP calisiyor

Siirekli Kirmizi Donanim Hatasi (*)

Yanip Sonen Kirmizi BSP Hatas1 (*)
Siirekli Yesil | Iletisim devam ediyor, I/O calistyor
Siirekli Sar1 | Iletisim devam ediyor, parametre eksik (*)
Surekli [letisim arizasi (*)
Kirmizi

(*) Servisle iletisime gegin.

Iletisim Modiilii LED'i

BSP LED Mod
Siirekli Yesil BPS calisiyor, kontrol birimi ile iletisim
Siirekli Sar BPS galisiyor, kontrol birimi ile iletigim yok (*)

Sirekli Kirmizi

Donanmim Hatasi (*)

Yanip Sonen Kirmizi

BSP Hatas1 (*)

Yanip Sonen
Kirmizi/Yesil

Uygulama/BSP giincelleme

(*) Servisle iletisime gegin.

BARA LED durumu modiile gore degisir.

LON moduli:

Bara LED'i Mod

Stirekli Yesil lletisim igin Hazir. (Tiim Parametreler yiiklendi, No&ron
yapilandirildi). Diger cihazlarla iletisime isaret etmez.

Siirekli Sart Baslatma

Sirekli Kirmizi

Néron ile Iletisim Yok (i¢ hata, yeni bir LON uygulamasi
indirilerek ¢ozulebilir)

Yanip S6nen Sar1

Noron ile iletisim miimkiin degil. No6ron, LON Araci iizerinden
cevrimici olarak yapilandiriimali ve ayarlanmalidir.

Bacnet MSTP:

Bara LED'i Mod

Siirekli Yesil fletisim igin Hazir. BACnet Sunucusu baslatildi. Aktif bir
iletisime isaret etmez

Siirekli Sari Baslatma

Sirekli Kirmizi

BACnet Sunucusu arizali. 3 saniye sonra otomatik olarak
baglatma yapilir.
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Bacnet IP:

Bara LED'i Mod

Siirekli Yesil lletisim icin Hazir. BACnet Sunucusu baslatildi. Aktif bir
iletisime isaret etmez

Stirekli Sar1 Baslatma. Modiil bir IP Adresi alana kadar LED san olarak

kalir, bu nedenle bir baglantinin kurulmasi gerekir.

Surekli Kirmizi

BACnet Sunucusu arizali. 3 saniye sonra otomatik olarak
baglatma yapilir.

Modbus

Bara LED'i Mod

Siirekli Yesil Tiim lletisim devrede

Siirekli Sart Baslatma veya yapilandirilan bir kanal Ana Birim ile iletisim

kurmuyor.

Surekli Kirmizi

Yapilandirilan tiim Iletisimler arizali. Ana Birim ile iletisim
yok. Zaman agimu yapilandirilabilir. Zaman asimm sifir ise,
zaman asimi devre dis1 kalir.
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Kontrol birimi bakimi

Kontrol birimi kurulu bir batarya olmasini gerektirir. Iki y1lda bir bataryamn
degistirilmesi gerekir. Batarya modeli: BR2032 ve bu iiriin ¢ok sayida sirket tarafindan
uretilmektedir.

Bataryay1 degistirmek icin, agagidaki resimde gosterildigi iizere bir tornavida kullanarak
kontrol birimi ekraninin plastik kapagini ¢ikarin:

Plastik kapagin hasar gormemesine dikkat edin. Tutucu kisimdaki polaritelere dikkat
ederek, yeni bataryanin asagidaki resimde vurgulanan uygun batarya tutucularina
yerlestirilmesi gerekir.
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Tanimlar

Aktif Ayar Noktasi

Aktif ayar noktasi herhangi anda devredeki ayardir. Bu degisiklik, normal ¢aligma
sirasinda degistirilebilecek ayar noktasinda ortaya c¢ikar. Sogutulmus ¢ikis suyu
sicakligl ayar noktasim1 doniis suyu sicakligi gibi cesitli yontemlerle sifirlamak 6rnek
olarak verilebilir.

Aktif Kapasite Siniri
Aktif ayar noktasi herhangi anda devredeki ayardir. Farkli harici girislerden herhangi
biri kompresoriin kapasitesini maksimum degeri altina sinirlayabilir.

BSP

BSP, MicroTech III kontrol birimi ¢aligma sistemini temsil eder.

Kondenser Doymus Sicaklik Hedefi

Doymus kondenser sicakligi hedefi dncelikle asagidaki denklem kullanilarak hesaplanir:
Doymus kond sic hedefi ham = 0,833 (evaporatér doy sic) + 68,34

“Ham” degeri ilk hesaplanan degerdir. Bu deger daha sonra, Kondenser Doymus

Sicaklik Hedefi minimum ve maksimum ayar noktalar1 ile tanimlanan aralikla sinirlanir.

Bu ayar noktalari, degeri ¢alisma araliginda keser ve iki ayar noktasi aym degerde

ayarlandiginda bu aralik tek bir degerle sinirlanar.

Olu Bant

Olii bant bir ayar noktasi etrafindaki degerler araligidir. Yani 6lii bant aralifinda
degiskende ortaya ¢ikan degisiklik kontrol biriminden herhangi bir isleme neden olmaz.
Ornegin, sicaklik ayar noktas: 6,5°C (44°F) ise ve £1°C ( 2 °F) bir 6lii band1 varsa,
Olciilen sicaklik 5,5°C'den (42°F) diisiik veya 7,5°C'den (46°F) ylksek olana kadar
hicbir sey degismez.

DIN
Dijital giris, genellikle giris sayisini belirten bir say1 ardindan gelir.

Hata
Bu kilavuz baglaminda, "Hata" bir degiskenin gercek degeri ile hedef ayar veya ayar
noktasi arasindaki farktir.

Evaporator Yaklagimi
Evaporator yaklasimi her devre i¢in hesaplanir. Denklem asagidaki gibidir:

Evaporator Yaklagimi = CSS — Evaporatér Doymus Sicaklik

Evap. Devridaim Zamanlayicisi

Zamanlama ayar siiresince, sogutulmus su okumasini erteleyen 30 saniyelik varsayilan
zamanlama fonksiyonudur. Bu gecikme, sogutulmus su sensorlerinin (6zellikle su
sicakliklarinin) sogutulmus su sistem kosullarinin daha dogru bir sekilde okunmasini
saglar.

EXV

Devre mikro islemcisi tarafindan kontrol edilen, sogutucu akigskanin evaporatore akisini
kontrol etmek i¢in kullanilan elektronik genlesme valfi.

Yiiksek Doymus Kondenser — Tutma Degeri

Yiiksek Kond Tutma Degeri = Maks Doymus Kondenser Degeri — 2,7 °C (5 °F)

Bu fonksiyon, basincin maksimum desarj basmcinin 2,7 °C (5 °F) civarna
yaklagmasi halinde, kompresoriin yiikklenmesini 6nler. Buradaki amag, kompresoriin
muhtemel gegici basing yiikselmelerinde galigir durumda tutulmasini saglamaktir.
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Yiksek Doymus Kondenser — Bosaltma Degeri

Yiiksek Kond Bosaltma utma Degeri = Maks Doymus Kondenser Degeri — 1,6 °C
(3°F)

Bu fonksiyon, basincin maksimum desarj basmcimin 1,6 °C (3°F) civarina
yaklagsmasi halinde, kompresoriin yiikklenmesini 6nler. Buradaki amag, kompresoriin
muhtemel gegici basing yiikselmelerinde galigir durumda tutulmasini saglamaktir.

Hafif Yik Asm Asg Noktasi

Calisan iki kompresorden birinin kapanacagi, iinite yiikiinii diger kompresore aktaracagi
yiizde yilikleme noktasi.

Yikleme Siniri
Kompresor yiiklemesini tam yiikiin belli bir ylizdesine sinirlayan tus takimindan harici
sinyal, BAS veya 4-20 ma sinyali. Unite gii¢ girisini stnirlamak igin kullanilan frekans.

Yuk Dengesi
Yik dengesi, {inite veya linite grubu iizerinde ¢alisan kompresorler arasinda toplam
iinite yiikiinii esit bir sekilde dagitan bir tekniktir.

Diisiik Basing Bosaltma Ayar Noktasi

Onceden ayarli basinca ulasana kadar kontrol biriminin kompresorii bosaltacagi psi
evaporator basing ayari.

Diisuik Basing Tutma Ayar Noktasi

Kontrol biriminin artik kompresor yiiklemesine izin vermedigi, psi evaporatdr basing
ayart.

Dusiik/Yiiksek Kizginlik Hatasi

Mevcut evaporator kizginligi ve kizginlik hedefi arasindaki fark.

CSS

Cikis suyu sicakligi. Buradaki “su” sogutucu devresinde kullanilan herhangi bir sividir.
CSS Hatasi

Kontrol birimi baglaminda hata degisken degeri ve ayar noktasi arasindaki farktir.
Ornegin, CSS ayar noktas1 6,5 °C (44°F) ise ve belli bir anda suyun gercek sicaklig
7,5°C (46°F) ise, CSS hatas1 +1°C (+2°F) olur.

CSS Egimi

CSS egimi su sicakligl egiliminin bir gostergesidir. Bu deger, bir dakikalik siire
boyunca birkag¢ saniyede bir sicaklik okumalar1 alinarak ve bunlar1 6nceki degerden
cikararak hesaplanir.

ms

Mili saniye

Maksimum Doymus Kondenser Sicakhgi

Izin verilen maksimum doymus kondenser sicaklizi kompresdr c¢alisma kilifina
dayanarak hesaplanir.

Dengeleme

Dengeleme, sensor sinyali sonucunda degiskenin mevcut degeri (sicaklik veya basing
gibi) ve mikroislemci iizerinde gosterilen deger arasindaki farktir.

Sogutucu Akiskan Doymus Sicakligi

Sogutucu akigkan sicakligi, her devre igin basing sensdr okumalarindan hesaplanir.
Doymus sicakligi belirlemek igin, basing R-134a sicaklik/basing egrisine takilir.
Yumusak Yukleme

Yumusak Yiikleme belli bir siire boyunca iinite kapasitesini arttirmak i¢in kullanilan
yapilandirilabilir bir fonksiyondur ve iiniteyi asamali bir sekilde yiiklemek amaciyla
bina elektrik talebini etkilemek igin kullanilir.

AN

Ayar Noktasi
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SSS
Vidali kompresorde kullanildig: sekilde kati hal starter.
Emis Kizginhgi
Emis kizginlig1 asagidaki denklem kullanilarak her devre i¢in hesaplanir:

Emis Kizginlig1 = Emis Sicakligi — Evaporator Doymus Sicakligi
Kademe Yukari/Asagi Biriktirici
Biriktirici, ek bir fanin gerekli olduguna isaret eden yigin depolama olusumlari olarak
diisiiniilebilir.
Kademe Yukari/Kademe Asagi Delta-T
Kademelendirme, farkli bir kompresdér veya fan calisir durumda iken bunlarin
caligtirtlmasi veya durdurulmasi eylemidir. Baglatma ve Durdurma ilk kompresor veya

fanin baslatilmast ve son kompresor veya fanin durdurulmasi eylemidir. Delta-T,
herhangi bir islemin yapilmadig1 ayar noktasinin her iki tarafindaki “6lii bant”tir.

Kademe Yukari Gecikmesi

[k kompresor galistirmasindan ikincisinin calistirmasina kadar zaman gecikmesi.
Calistirma Delta-T

[k kompresorii ¢alistirmak igin gerekli CSS ayar noktasi iizerindeki derece sayisi.
Durdurma Delta-T

Son kompresorii durdurmak i¢in gerekli CSS ayar noktasi altindaki derece sayisi.

VDC

Volt, Dogru akim, bazen vdc olarak bilinir.
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Primer/Sekonder

Bu bolimde Primer Sekonder (MS) kontrol mantig1 ve fonksiyonlarinin uygulanabilecegi tiim
senaryolar tanimlanacaktir. MS Kontrolii, Konnex seri baglantisi ile birbirine baglanan daha fazla
sogutucunun Primer olarak tanimlanan sogutucunun Sekonder olarak tamimlanan tiim diger
sogutuculari kontrol ettigi bigcimde ortak yonetimini igerir.

Primer Sekonder Genel Bakisgi

Primer Sekonder fonksiyonu, 1 Primer +3 Sekonder olmak tlizere su devresinde paralel baglanmis
maksimum 4 sogutucusu olan ¢ok sogutuculu bir tesisi kontrol edebilmeyi saglar. Sicaklik kontroli
her zaman Primer sogutucunun okudugu ortak ¢ikis su sicakligl bazinda gergeklestirilir.

BIRINCIL

IKINCIL

IKINCIL

IKINCIL

MS fonksiyonu bir¢ok tesisi bireysel olarak yonetebilir. Her tesis tiiriinii tanimlayan ana farklar
genelde su pompalarinin sayisinda ve baglanti metodundadir. MS asla bir ya da daha fazla su
pompasit i¢in bir hiz modiilasyonu sinyali saglayamaz.

- Tesis 1: Tek Ortak Pompa
Primer Sekonder fonksiyonunun yonetebildigi en basit tesis agin tiim sogutucularina su akist
saglayan su kolektoriine takili tek bir ortak pompadan olusur. Pompa etkinlestirme her
sogutucunun buharlastiric1 su pompasinin kontaklarimin etkin olarak paralel hale getirilmesiyle
saglamir. Primer tarafindan baslamak {izere etkinlestirilen ilk sogutucu ortak pompay1
etkinlestirecektir. Bu tesis tiiriinde tiim sogutucular, kapali olsalar dahi su akisi i¢lerinden geger.

- Tesis 2 : Tek Sogutucu Pompasi
Ikinci tesis tiiriinde Primer Sekonder aginin tiim sogutucularinda bir pompa vardir. Pompa
dogrudan tiniteye ya da tek sogutucunun borusuna monte edilebilir ve sogutucu kapali
durumdaysa buharlastiriciya su akisim engeller. Her pompa sadece bagli olan sogutucu tarafindan
kumanda edilecektir.

- Tesis 3 : Cift Sogutucu Pompasi

Uciinci tesis tiirii bir 6nceki tesisin bir uzantisidir. Standart olarak her sogutucu iki buharlastiric su
pompasini kontrol edebilir: 6ncelikli ve yedek. Bu fonksiyon ayni zamanda Primer Sekonderde de
korunur. Her pompa ¢ifti lokal ayarlarina gore rotasyonlarini yonetecek olan ilgili sogutucuy

a baglanir.

- Tesis 4. Bolumli Buharlastiricii Sogutucu

Son tesis tiirlinde her sogutucunun buharlastiricist sogutucu ¢alismadigi takdirde suyun akisini
engelleyen iki yonlii bir valf tarafindan boliiniir. Pompa ve valf sayisi sogutucu sayisi ile ayni olmak
zorundadir, ¢iinkii her pompa ve her valf belirli bir sogutucu ile iliskilidir. Tek Sogutuculu Pompali
tesiste oldugu gibi her sogutucu kendi valfini ve pompasini etkinlestirecektir. Bu tesis tiiriinde bir
yedek pompa y6netilemez.
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Bu durumda sogutucu tarafindan saglanan buharlastirici su pompasi etkinlestirmesini valfe
baglamak ve bunun ardindan toplam valf agilisinin geri beslemesini de pompa etkinlestirmesine
baglamak onerilebilir. Bu sekilde pompa ve valfin simiiltane bir bigimde baslamasindan
kaynaklanan tiim asir1 basing problemleri engellenebilir.

BINA BINA

;

BIRINCIL BIRINCIL
IKINCIL IKINCIL
IKINCIL IKINCIL
IKINCIL IKINCIL
Tek Sogutucu Pompast

Tek Ortak Pompa
BINA

;

— BIRINCIL
S S T IKINCIL
—@— —@— —Boq BINA
—1 IKINCIL =i -
- S WG puveveny
—@— _@_ _yoq IKINCIL
—1 IKINCIL J—

—@— Boliimlii buharlastiricili sogutucu
— IKINCIL |J—

Cift Sogutucu Pompasi

Elektrik Baglantisi

Asagidaki bolimde Primer Sekonder fonksiyonunun dogru ¢alisabilmesi i¢in gerekli tiim elektrik
baglantilar1 bildirilmistir.

Bu béliimde bulunan tiim semalar sadece elektrik baglantilarinin bir prensip semasini
- olusturmaktadir.

islem Veri Yolu

Asagidaki semada Primer Sekonder Aginin kurulabilmesi i¢in sogutucularin kendi arasinda nasil
baglanmasi gerektigi gosterilmektedir. Birinci sogutucudan baslayarak miisterinin terminal
kutusundan erisilebilen her kontrol biriminin tiim terminallerini PB [CE+ / CE-] paralel baglayin
Terminallerin numaralandirilmasi i¢in bkz. Tablo.

IKINCIL 1 IKINCIL 2 IKINCIL 3 IKINCIL 3

CE- CE+ CE- CE+ CE- CE+ CE- CE+

I | l |
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Ortak ¢ikis suyu sicakligi sensoéru
Ortak ¢ikis suyu sicakligi sensoriiniin Primer sogutucuya miisterinin terminal blogu
(Primer/Sekonder Sicaklik Sensorii) yoluyla baglanmasi gerekmektedir. Terminallerin
numaralandirilmasi i¢in bkz. Tablo.

Pompalarin Baglantilari

Primer Sekonder fonksiyonunun kullanilacagi tesis tiiriine gore farkli pompa baglantisi tiirleri
mevcuttur.

1. Tek Ortak Pompa

Tek Ortak Pompali tesis tiiriinde tek bir pompa tiim su akigini saglar, ortak pompa icin tek bir
etkinlestirme kontagi saglayabilmek i¢in her sogutucunun tiim etkin pompa kontaklarinin paralel
baglanmasi gerekir. Her sogutucunun pompa kontagi miisterinin terminal blogunda (Buharlastirici
Pompasi #1 baslangic) mevcuttur. Terminallerin numaralandirilmasi i¢in bkz. Tablo.

BIRINCIL

IKINCIL 2

IKINCIL 3

IKINCIL 3

Bhrlstrc. Pompasi #1

Bhrlstrc. Pompasi #1

Bhrlstrc. Pompasi #1

Bhrlgtrc. Pompasi #1

|

|

| Pompa |

Su evirmeli su sogutmali {initeler i¢in iinite i¢in 1s1 modunda kullanici yan pompasinin
. buharlastirict degil kondensér pompasi oldugunu unutmayin. Bu nedenle ortak pompanin
kontrol edilmesi i¢in terminal Kondensor Pompasi #1'in baglatilmasini kullanmak
gerekecektir.

2. Tek Sogutucu Pompasi
Tek Sogutucu Pompasi tesis tiiriinde her pompanin ilgili liniteye baglanmasi gerekir. Etkinlestirme

kontag1 miisterinin terminal blogunda (Buharlastirict Pompasi #1 baglangi¢) mevcuttur.
Terminallerin numaralandirilmasi i¢in bkz. Tablo.

IKINCIL 1 IKINCIL 2 IKINCIL 3 IKINCIL 3

Bhrlstrc. Pompasi #1

| POMPA |

3. Cift Sogutucu Pompasi

Bhrlstrc. Pompasi #1 Bhrlstrc. Pompasi #1 Bhrlgtrc. Pompasi #1

| POMPA |

| POMPA | | POMPA |

Cift Sogutucu Pompasi tesis tiiriinde her pompanin ilgili sogutucuya baglanmasi gerekir.
Etkinlestirme kontagi miisterinin terminal blogunda (Buharlagtirici Pompasi #1 baslangi¢ /
Buharlastirma Pompasi #2 baslangi¢) mevcuttur. Terminallerin numaralandirilmasi i¢in bkz. Tablo

BIRINCIL IKINCIL 1 IKINCIL 2 IKINCIL 3

Bhrlstrc. Pompasi #1 Bhrlstrc. Pompas #1 Bhrlstrc. Pompas1 #1 Bhrlstrc. Pompas #1

| POMPA | | POMPA || POMPA | | POMPA || POMPA | | POMPA || POMPA | | POMPA |
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4. Bolumli buharlastiricili sogutucu

Buharlastiricinin iki yollu bir valfle boliindiigii tesiste valf sogutucu tarafindan saglanan pompa
etkinlestirmesine, pompa da valfin toplam acilis geri beslemesine baglanir. Etkinlestirme kontag1
miisterinin terminal blogunda (Buharlastiric1 Pompasi #1 baslangi¢) mevcuttur. Terminallerin
numaralandirilmasi i¢in bkz. Tablo.

BIRINCIL IKINCIL 1 IKINCIL 2 IKINCIL 3

Bhrlstrc. Pompast Bhrlstrc. Pompast Bhrlstrc. Pompasi Bhrlstrc. Pompasi

| VALF I:' VALF || VALF I:' VALF || VALF I:' VALF || VALF I:' VALF

Primer Sekonder Operasyonu

Primer Sekonder Konfiglirasyonu

Primer Sekonder fonksiyonunun temel konfigiirasyonu tnite konfiglirasyon menistinde
bulunan ii¢ parametrenin ayarlanmasim gerektirir:

Ayar Noktasy/Alt Varsayillan Arahk Aciklama
Mend
B/l Adresi Bagimsiz | skIsiiNvA Sogutmanmn bagimsiz mi ¢alisacagini yoksa Primer Sekonder agmna mu ait

Primer oldugunu belirler,

Sekonder 1 Bagimsiz: Mevcut tinite Primer Sekonder agima ait degildir.

Sekonder 2 Primer: Mevcut iinite Primer olarak tanimlanmistir

Sekonder 3 Sekonder 1: Mevcut tinite Sekonder 1 olarak tanimlanmigtir
Sekonder 2: Mevcut linite Sekonder 2 olarak tanimlanmistir. Bu adres
ancak parametre B/i Unite Sayis1 = 3 ya da 4 ise atanabilir

Sekonder 3: Mevcut linite Sekonder 3 olarak tanimlanmistir. Bu adres
ancak parametre B/i Unite Sayis1 = 4 ise atanabilir

Ornek:

Bir agda 3 sogutucu varsa bunlar soyle adreslenmelidir: Primer - Sekonder
1 - Sekonder 2 Baska herhangi bir adresleme bir konfigiirasyon alarmma
neden olacaktir

B/I Unite Sys 2,34 Primer Sekonder agindaki sogutucu sayisinin belirtilmesi. Bu parametre
yalnizca Primer sogutucuda ayarlanmalidir, tiim Sekonder tinitelerde

varsayilan deger olan "yoksay" degerinde kalabilir.

B/I Sns Tiirii

\peil e NTC10K, PT1000 Ortak ¢ikis suyu sicakligini 6lgmek i¢in kullanilan sensor tipini belirler.
Bu parametre yalnizca Primer sogutucuda ayarlanmalidir, tiim Sekonder
tinitelerde varsayilan deger olan "yoksay" degerinde kalabilir.

Sistem Etkinlegtirme

Normal etkinlestirme komutlari (Lokal/Uzaktan kumanda anahtari, HMI komutu,
Modbus/BACNet/Lon tarafindan etkinlestirme) primer {initeye uygulanarak tiim sistemin
baslatilmasi ve kapatilmasi gerceklestirilebilir.

Fakat tiim diger sekonder {initeler lokal etkinlestirmelerini korur. Bir sekonder lokal olarak
etkinlestirilmemisse primer onu hazir olmayan bir iinite olarak gorecek ve ona baglama komutlar
gondermeyecektir.

Primer lokal etkinlestirmesini (sistem etkinlestirmesi olarak kullanilan) kaybettigi icin menii
'de Primeri devre dist birakmayi saglayan Primer Etkinlestir parametresi bulunur. Primer
tiniteyi devre dig1 birakmak termoregiilasyon icin kullanilmayacagi, fakat ortak ¢ikis suyu
sicakligini elde etmeye devam edecegi ve aktivasyon komutunu sekonder iinitelere gondermeye
devam edecegi anlamina gelir.
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Sistem ayar noktasi

MS'de sicaklik kontrolii Primer sogutucuda ayarlanan hedef deger dikkate alinarak ortak
buharlastirict ¢ikis suyu sicakligi bazinda gergeklestirilir. Bu ayar noktasi tiim sistem igin
gecerlidir ve Primer’den tiim Sekonder’lere seri baglanti vasitasiyla gonderilir.

Tek sogutucuda oldugu gibi hedef degeri degistirecek tiim fonksiyonlar (LWT Sifirlama, Cift ayar
noktasi, Modbus/BACNet/Lon tarafindan yapilan degisiklikler) tiim sistemin sicaklik hedefini
degistirmek icin Primere uygulanabilir.

@\ Sekonder sogutucularda Aktif Ayar Noktasi parametresi (bkz. boliim) Unitenin alarm
o7 iletisiminde oldugu ya da Baglanti Kesme Modu 0 fonksiyonunun aktif oldugu
durumlar haricinde her zaman primer tarafindan alinan hedefi gosterecektir.

Sistem Calisma Modu Sogutmallsitma/Buz

Primer Sekonder agina ait olan tiim {initeler her zaman ayni ¢alisma modu ile ¢alismak zorundadir.
Tiim iinitelerde ¢alisma modu lokal oldugu i¢in primer sogutucu ¢aligma modunu géndermez,
Sogutma, Isitma ve Buza degisimlerin tiim tinitelerde gergeklestirilmesi ¢ok dnemlidir.

@\ Su sogutmal1 sogutucu i¢in Primer Sekonder'in Takip modunda yonetilemeyecegini
N4 unutmayin.

iletisim alarmi ile galisma

Tiim Sekonder {initeler Primer {inite ile seri baglant1 yoluyla iletisim kurar. Normal ¢aligma
sirasinda Primer ve Sekonder arasinda bir iletisim arizasi olusursa sistem asagidaki davranislarla
calismaya devam eder:

- Primer ile iletisimini kaybeden Sekonder Unite tim lokal ayarlar takip ederek Bagimsiz
bir Gnite olarak calismaya baslar

- Primer Unite Sekonder ile bir iletisim hatasi oldugunu belirler ve varsa Yedek
Sogutucuyu etkinlestirir

- Primer Unite adin tim Uniteleri ile iletisimi kaybeder sonra tim sogutucular bagimsiz
modda calisir

Primer Sekonder Secenekleri

Sogutucu Onceligi
Her sogutucunun baslatilmasi ve kapatilmasi asagidaki tabloda belirtilen kosullar bazinda Primer
tarafindan yonetilir.

Kosullar | Baslayacak sonraki Sogutucu | Duracak sonraki Sogutucu
1. En yiksek dncelik En diisiik dncelik

2. En diisiik baglama sayist En diisiik yiik

3. En diisiik ¢alisma saati En yiiksek calisma saati

4, En diisiik adres En yiiksek baslama sayisi

5. - En diisiik adres
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[k durum her sogutucu i¢in tanimlanan &ncelik ile ilgilidir. Varsayilan dncellik degerlerinin hepsi
1'dir, yani tiim tinitelerin dncelikleri aymdir. 1 degeri en yiiksek onceligi, 4 degeri en diisiik onceligi
belirtir. Oncelik degerleri Primer sogutucudan degistirilebilir (bkz. boliim)

Yedek Sogutucu

Primer sekonder fonksiyonu agdaki sogutuculardan birini yedek sogutucu olarak tanimlayabilmeyi
saglar. Yedek sogutucu normalde kapalidir, sadece asagidaki kosullardan biri meydana geldiginde
caligir:

En az bir sogutucu alarm durumundayken.

Sekonder sogutuculardan en az biri Primer sogutucu ile iletisim alarmindayken.

En az bir sogutucu etkinlestiriimemigken.

Sicaklik Dengeleme fonksiyonu etkinlestiriimis ve sistem tam yiUk ile calisirken su
sicakligl ayar noktasina erisiimemisse.

PwnNpPE

Asagida yedek sogutucuyu lokal gereksinimlere gore konfigiire edebilmek i¢in menii
yoluyla degistirilebilen tiim parametrelerin nasil ayarlanacagi adim adim anlatilmustir.
Adim 1: Yedek sogutucunun secilmesi.

Ayar Varsayilan Arahk Aciklama
Noktasr/Alt
Menii
Yedek Hayir Hayir = Primer Sekonder aginda yedek sogutucu yok
Sogutucu Otomatik [ Otomatik = Primer Sekonder agindaki sogutucularin biri her zaman yedek sogutucu olarak
Primer atanacaktir. Yedek sogutucunun rotasyonu Rotasyon Turl ve Zaman Arah@ parametreleri
Sekonder | vasitasiyla belirlenen konfigiirasyona gore yapilacaktir.
1 Primer = Primer sogutucu her zaman yedek sogutucu olarak ayarlanir
Sekonder [ Sekonder 1 = Sekonder 1 sogutucu her zaman yedek sogutucu olarak ayarlanir
2 Sekonder 2 = Sekonder 2 sogutucu her zaman yedek sogutucu olarak ayarlanir

Sekonder | Sekonder 3 = Sekonder 3 sogutucu her zaman yedek sogutucu olarak ayarlanir
3

Adim 2: Yedek sogutucunun rotasyon tiiriiniin tammlanmasi.
Yedek sogutucunun rotasyon tiiriiniin tanimlanmasi ancak bir 6nceki parametre olan Yedek
Sogutucu ayar1 Otomatik olarak ayarlandiysa anlamlidir

Ayar Arahk Aciklama
Noktasy/Alt
Mend
Rotasyon Zaman, Stra Zaman = Degisim zamaninda en yiiksek ¢aligma saatine sahip bir sonraki Yedek sogutucu

Turd Sira = Sonraki yedek sogutucu asagidaki siralara gore bir sonraki olacaktir:

- tek sekonderli ag: Primer = Sekonder 1 = Primer
- iki sekonderli ag: Primer = Sekonder 1 = Sekonder 2 = Primer
- g sekonderli a§: Primer = Sekonder 1 = Sekonder 2 = Sekonder 3 = Primer

Adim 3: Yedek sogutucunun rotasyonu icin zaman arahgi.
Yedek sogutucunun rotasyonu i¢in zaman araliginin ancak bir 6nceki parametre olan Yedek Sogutucu
ayart Otomatik olarak ayarlandiysa anlamlidir

Ayar Noktas/Alt Menii | Varsayilan Arahk Aciklama

Zaman Aralig1 1...365 Yedek sogutucunun (giin cinsinden ifade edilen) zaman araligini
tanimla

Gegis Zamani W[0HO[0K0[0F 00:00:00 — 23:59:59 | Giin iginde yedek sogutucuya gegis yapilacak olan saati tanimla

Adim 4: Sicaklik Dengeleme fonksiyonunun etkinlestirilmesi
Sicaklik dengeleme fonksiyonunun etkinlestirilip etkinlestirilmeyeceginin secilmesi
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Ayar Noktasy/Alt Varsayil Arahk Aciklama
Menii an
Scklk Dnglm Hayir,Ev | Haywr = Yedek sogutucu sadece asagidaki durumlarda ¢alisir hale gelir:
et 1.En az bir sogutucu alarm durumundayken.

2.Sekonder sogutuculardan en az biri Primer sogdutucu ile iletisim
alarmindayken.
3.En az bir sogutucu etkinlestirimemisken.

Evet = Yedek sogutucu, tiim 6nceki durumlar il birlikte tiim diger sogutucular maksimum
kapasitede ¢aligirken su sicakligi ayar noktasma en az Scklk Dnglm Siresi parametresiyle
tanimlanan spesifik siire boyunca ulasilamazsa da devreye girer

Scklk Dnglm Suresi 0...600 Sistem maksimum kapasitedeyken ayar noktasina erisilmedigi durumda yedek
sogutucunun etkinlestirilmesinden dnceki sabit siire.

Adim 5: Sifirlama
Sifirlama komutu yedek sogutucunun rotasyonunu zorlamak i¢in kullanilabilir.

Ayar Varsayilan Arahk Aciklama
Noktasy/Alt
Mend
Yedek Sifirla Kapali, Sifirla | Kapah = Eylem Yok
Sifirlama = Yedek sogutucunun rotasyonu zorlanarak rotasyon zamanlayicisi sifirlanir

Baglanti Kesme Modu

Primer Sekonder agina bagli her iinite i¢in Baglanti Kesme Modu fonksiyonunu menii 'ten
etkinlestirmek miimkiindiir. Bu fonksiyon {initenin ag ile baglantisim gegici olarak keserek iinite
sanki Bagimsiz olarak konfigiire edilmis gibi yonetmeyi miimkiin kilar.

- Bir sekonder Unitenin Baglanti Kesme modunda olmasi halinde primer Unite bu Uniteyi
mevcut degil kabul eder.

- Primer Unite Baglantt Kesme modunda ise tim diger sekonder Uniteler de Baglanti
Kesme modunda ¢alismaya zorlanir.

Bu fonksiyon agdaki bir ya da daha fazla sogutucuda kolayca bakim islemi yapmak igin
kullanilabilir.
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Bu basim yalnizca eldeki bilgi ile hazirlanmistir ve Daikin Applied Europe S.p.A. Uzerinde baglayici bir unsur teskil etmemektedir.
Daikin Applied Europe S.p.A. elindeki en iyi bilgiyle bu basimi diizenlemistir. Burada sunulan triin ve hizmetler i¢in tamlik,
dogruluk, guvenilirlik veya igerigin belli bir amaca uygunlugu agisindan higbir agik veya zimni bir garanti veriimemektedir. Haber
verilmeksizin dzellikler degistirilebilir. Siparis sirasinda bildirilen 6zelliklere bakin. Daikin Applied Europe S.p.A., en genis anlamda
bu basimin kullanimi ve/veya yorumlanmasindan ortaya gikan dogrudan veya dolayl her tirlii hasari agikga kabul etmemektedir.
Tum igerigin telif hakki
Daikin Applied Europe S.p.A. firmasina aittir.

DAIKIN APPLIED EUROPE S.p.A.

Via Piani di Santa Maria, 72 - 00072 Ariccia (Roma) - Italya
Tel: (+39) 06 93 73 11 - Faks: (+39) 06 93 74 014
http://www.daikinapplied.eu
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