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1 Girig

Bu kilavuzda, Microtech Kontrol Birimini kullanan 1, 2 ve 3 devreli ve vidali kompresore sahip (VFD olmayan) DAIKIN Hava
Sogutmali Sogutucu igin kurulum, ¢alistirma, ariza giderme ve bakim bilgileri yer almaktadir.

/\ TEHLIKE

Tehlike, kacinilmamasi durumunda 6lim veya ciddi yaralanma ile sonuglanacak tehlikeli durumlara isaret eder.

/N UYARI

Uyari, kacinilimazsa milk hasarina, ciddi fiziksel yaralanmalara veya 6limle sonuglanabilecek potansiyel olarak
tehlikeli durumlara isaret eder.

/\ DIKKAT

Dikkat, kaginilmazsa fiziksel yaralanmayla veya ekipman hasariyla sonuglanabilecek potansiyel olarak tehlikeli
durumlara isaret eder.

/\ UYARI

Elektrik carpma tehlikesi fiziksel yaralanmaya veya ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir. Bu ekipman,
diizgliin bir sekilde topraklanmalidir. MicroTech kontrol paneli baglantilari ve servis islemleri sadece bu
ekipmanin galismasinda deneyim sahibi personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

/\ DIKKAT

Statige karsi duyarli bilesenler. Elektronik devre kartlan uzerinde islem yaparken, statik bosaltma bilesenlerin
hasar gérmesine neden olabilir. Herhangi bir servis calismasi gergeklestirmeden dnce, kontrol paneli i¢erisindeki
ciplak metale dokunarak statik elektrik ytuklemesini bogaltin. Panel Gzerinde gl¢ uygulanirken, kablolari, devre
karti terminal bloklarini veya gu¢ kablolarini hi¢bir sekilde ¢ikarmayin.

NOT
Bu ekipman radyo frekansi enerijisi Uretir, kullanir ve yayabilir ve bu kullanim kilavuzuna uygun olarak kurulmaz veya
kullaniimaz ise, telsiz haberlesmesinde girisime neden olabilir. Yerlesim bdlgesinde bu ekipmanin calistirilmasi zararh
girisimlere neden olabilir. Bu durumda, kullanicinin masrafi kendisine ait olmak tizere bu girisimi duizeltmesi gerekir. Daikin,
girisim nedeniyle ortaya ¢ikan yUkimlilikleri veya bunlarin diizeltiimesini kabul etmemektedir.
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2 Kontrol Birimi Ozellikleri

Asagidaki sicaklik ve basing degerleri gostergesi:

Giren ve ¢ikan soguk su sicakligi

Doymus evaporatdr sogutucu akigkan sicaklik ve basinci

Doymus kondenser sogutucu akigkan sicaklik ve basinci

Dis hava sicakhgi

Emme hatti ve desarj hatti sicakliklari — desarj ve emme hatlari icin hesaplanmig kizginlik
Yag basinci

Birincil ve yedek soguk su pompalari otomatik kontroli. Kontrol iglemi, Ginite galismak Uzere etkinlestirildiginde (sogutmak
amaciyla galismasina gerek yoktur) ve su sicakliginin donma ihtimali olan bir noktaya ulastiginda pompalardan birini
calistirir (en diisuk calisma saatine gore).

Ayar noktalarinin ve diger kontrol parametrelerinin yetkisiz degisimine kargi iki asamali glvenlik korumasi.

Operatorlere basit bir dille uyari ve ariza kosullarini bildiren uyari ve ariza tespitleri. Tim olaylar, aniza durumunun ne
zaman c¢iktigini belirleyebilmek icin saat ve tarih damgalidir. Ayrica, alarm kapatmanin hemen éncesinde mevcut calisma
kosullari, problemin sebebinin belilenmesi amaciyla tekrar hatirlanabilir.

Yirmi bes adet eski alarm ve ilgili galisma kosulu kullanilabilir.

Soguk su ayarlama, talep sinirlama ve unite etkinlestirme igin uzak giris sinyalleri.

Test modu, servis teknisyeninin manuel olarak kontrol birimlerinin ¢ikiglarini kontrol etmesini saglar ve bu islem sistemin
kontrolii igin faydalidir.

Bina Otomasyon Sistemi (BAS) iletisim olanagi, tim BAS Ureticileri icin LonTalk®, Modbus® veya BACnet® standart
protokolleri araciligiyla.

Sistem basincinin dogrudan okunmasi igin basing transdiseri. Herhangi bir ariza agmasinda duzeltici eylemlerde
bulunmak icin, disuk evaporatér basing kosullarinin ve ylksek desarj sicaklik ve basincinin énceden kontrolu.
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3  Genel Agiklamalar

Kontrol paneli, kompresér tarafinda (initenin én kisminda yer alr. Ug adet kapak vardir. Kontrol paneli, sol kapagin
arkasindadir. GUg paneli ise orta ve sag kapaklarin arkasindadir.

3.1 Genel Agiklamalar

MicroTech kontrol sistemi, linite boyutuna ve yapisina bagl olarak mikroislemci tabanli kontrol biriminden ve ¢esitli uzatma
modillerinden olusur. Kontrol sistemi, sogutucunun kontrollii ve verimli bir sekilde calistiriimasi igin gerekli izleme ve
kontrol iglevlerini sunar.

Operatér, ana kontrol biriminde yer alan ekrani kullanarak tim kritik galisma kosullarini izleyebilir. Tim normal ¢alisma
kontrollerine ek olarak, MicroTech kontrol sistemi sogutucunun normal tasarim kosullarinin diginda calismasi halinde
dizeltici eylemlerde bulunacaktir. Herhangi bir ariza durumu ortaya ¢iktiginda, kontrol birimi kompresoéri veya tim Uniteyi
kapatir ve alarm verir.

Sistem parola korumalidir ve sadece yeftkili personel tarafindan erisilebilir. Bununla birlikte, parola olmaksizin bazi temel
bilgiler gértintilenebilir ve alarmlar temizlenebilir. Herhangi bir ayar degistirilemez.

3.2 Kontrol Paneli Duzeni

120V Aux Fuses

Alarm Control Board

Sekil 1, Kontrol Paneli Bilesenleri
EmergencyStop

Relay

Control Circuit

Breaker

Fan Expansion
Module

Unit On/Off switch

#1 Compressor On/Off
Switch

Microtech  Control

Board #2Compressor

On/Off Switch

~ Terminal Blocks

NOTLAR:

Acil Anahtar Rélesi aktif hale getirildiginde 1., 2. ve 3. devrenin kontrol gliciinii keser ve béylece acil bir kompresér ve fan
kapanmasini saglar. Kirmizi acil durum diigmesi, kontrol paneli kapaginin alt 6n kisminda yer alir.

Kontrol gli¢ trafosu, kontrol panelinin yanindaki glic panelinde yer alir.

Diger uzanti modiilleri sogutucunun diger bélgelerinde yer alir.

3.3 Donanim Yapisi

Hava sogutmali vidali sogutucu igin MicroTech kontrol sistemi, sogutucu boyutuna ve yapilandirmasina bagl olarak, ana
Unite kontrol birimlerinden ve takili uzatma I/O moduillerinden olusmaktadir.

Talep Uzerine iki adede kadar opsiyonel BAS iletisim moduilu yer alabilir.

Opsiyonel Uzak Operatdr Arayiliz paneli dokuz adede kadar tniteye bagl bir sekilde sunulabilir.

Hava sogutmali vidali sogutucular Uzerinde kullanilan gelismis MicroTech kontrol birimleri dnceki MicroTech Il kontrol
birimleri ile degistirilemez.

Sekil 2, Donanim yapisi

- ] _Remots Operator Interface

206:89

| |
EACnetl  BACnstIP
MSTP

Communication Cards
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3.4 Sistem Mimarisi

Tum kontrol birimi mimarisi agagidaki bilesenleri kullanir:
e  Bir adet Microtech ana kontrol birimi
e Unitenin konfigiirasyonuna bagh olarak, gerekli olabilecek 1/0 uzatma modiilleri
e  Secilmesi durumunda opsiyonel BAS arayizi

Sekil 3, Sistem Mimarisi

BAS Interface
(Bacnet Lon Mod

bus)

Microtech Il Main Controller

Peripheral Bus

1/0 Extension
CooliHeat Switch

10 Extenslon
Fans Circuit 2

/0 Extension
Fans Circuit 3
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34.1 Kontrol agi ayrintilari

Cevre Veri yolu I/O uzatmalarinin ana kontrol birimine baglanmasi i¢in kullanihr.

Kontrol Birimi/ | Adres Kullanim
Uzatma Modulu
Unite yok Tum konfiglrasyonlarda kullanilir
Kompresor No 1 2
EEXV No 1 3 ) o
Bilg. No. 2 2 Tum konfiglrasyonlarda kullanilir
EEXV No 2 5
Alarm/Limit 18 Tum konfiglrasyonlarda kullanilir
Fanlar No 1 ve 2 6 1. devredeki fan sayisi 6'dan fazla, 2.
devredeki fan sayisi 6'dan fazla veya
Unitenin gok noktal glicu oldugunda
kullanilir
Bilg. No. 3 7
EEXV No 3 8 3 igin yapilandirildiginda kullanilir
Fanlar No. 3 9
Bilg. No. 4 10
EEXV No 4 11 4 devre icin yapilandirildiginda
kullanilir
Fanlar No 4 12
Fanlar No 3ve 4 13 3. veya 4. devredeki fan sayisi 6'dan
fazla oldugunda kullanihr
Opsiyonlar 19 Is1 Geri Kazanimi igin kullanilir
letisim moddlleri

BAS arayliziiniin galismasina olanak vermek igin asagidaki modiullerin herhangi biri dogrudan ana kontrol biriminin sol
tarafina baglanabilir.

Modl Kullanim

BacNet/IP Opsiyonel
Lon Opsiyonel
Modbus Opsiyonel
BACnet/MSTP Opsiyonel
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4  Caligma Sirasi

Sekil 4, Unitenin Galigma Sirasi (devre galigsma sirasi igin bkz. Sekil 9)

AWS Chiller Sequence of Operation in Cool Mode

Unit power up

Unit in Off state

Is unit enabled?

Yes

Is low ambient lockout
active?

No

\ 4

Evaporator pump output on

No

Is flow present?

Yes

v

Wait for chilled water loop to
recirculate.

Keep pump output on while
chiller is enabled and either
running or ready to run.

No

Is there enough load to
start chiller?

Yes

The chiller may be disabled via the unit switch, the remote switch, the keypad
enable setting, or the BAS network. In addition, the chiller will be disabled if all
circuits are disabled, or if there is a unit alarm. If the chiller is disabled, the unit
status display will reflect this and also show why it is disabled.

If the unit switch is off, the unit status will be Off;Unit Switch. If the chiller is
disabled due to network command, the unit status will be Off:BAS Disable. When
the remote switch is open, the unit status will be Off:Remote Switch. When a unit
alarm is active, the unit status will be Off:Unit Alarm. In cases where no circuits
are enabled, the unit status will be Off:All Cir Disabled. If the unit is disabled via
the Chiller Enable set point, the unit status will be Off:Keypad Disable.

Low ambient lockout will prevent the chiller from starting even if it is otherwise
enabled. When this lockout is active, the unit status will be Off:Low OAT Lock.

If the chiller is enabled, then the unit will be in the Auto state and the evaporator
water pump output will be activated.

The chiller will then wait for the flow switch to close, during which time the unit
status will be Auto:Wait for flow.

After establishing flow, the chiller will wait some time to allow the chilled water loop
to recirculate for an accurate reading of the leaving water temperature. The unit
status during this time is Auto:Evap Recirc.

The chiller is now ready to start if enough load is present. If the LWT is not higher
than the Active Setpoint plus the Start Up Delta T, the unit status will be Auto:Wait
for load.

If the LWT is higher than the Active Setpoint plus the Start Up Delta T, the unit
status will be Auto. A circuit can start at this time.
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Yes

Start first circuit.

The first circuit to start is generally the available circuit with the least number of
starts. This circuit will go through its start sequence at this point.

y

Load/unload as needed to
satisfy load.

No

Is more capacity
needed to satisfy load?

Yes

Has the stage up time
delay expired?

*

Yes

v

* Start next circuit.

Load/unload as needed to
* satisfy load.

No

Can less circuits handle
the load?

Yes

v

Sk down one circuit.

The first circuit will be loaded and unloaded as needed in an attempt to satisfy the
load by controlling LWT to the Active Setpoint.

If a single circuit is not enough to satisfy the load, additional circuits will need to be
started. An additional circuit will be started when all running compressors are
loaded to a specific capacity and the LWT is higher than the Active Setpoint plus
the Stage Up Delta T.

A minimum time must pass between the starting of circuits. The time remaining
can be viewed on the HMI if the minimum password level is active.

The second circuit will go through its start sequence at this point.

Note that a third circuit can be started if available. The two preceding conditions
must again be satisfied after starting the second circuit before starting the third
circuit.

All running circuits will now be loaded/unloaded as needed to satisfy the load.
When possible, they will load balance so that running circuits are providing nearly
equal capacity.

As the load drops off, the circuits will unload accordingly. If the LWT drops below
the Active Setpoint minus the Stage Down Delta T, one circuit will shut off. If all
running circuits are unloaded below a minimum value, this can also result in one
circuit shutting off.

A minimum time must pass between the shutting down of circuits. The time
remaining can be viewed on the HMI if the minimum password level is active.

The next circuit to shut off is generally the one with the most run hours.

* Vurgulanan noktalar sadece 2 veya 3 devreli Unitelerde dikkate alinir
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Circuit is in Off state

A

No

Is circuit is enabled to
start?

Yes

Are compressor cycle
timers active?

No

Is compressor oil sump
ready?

Yes

v

Circuit is ready to start 4—‘

No

Is circuit commanded to
start?

Yes

Run circuit

No

Is circuit commanded to
shut down?

Yes
v

Pumpdown circuit

Sekil 5, Devre Calisma Sirasi

AWS Sequence of Operation - Circuits

When the circuit is in the Off state the EXV is closed, compressor is off, and all fans
are off.

The circuit must be enabled before it can run. It may be disabled for several
reasons. When the circuit switch is off, the status will be Off:Circuit Switch.

If the BAS has disabled the circuit, the status will be Off:BAS Disable. If the circuit
has an active stop alarm then the status will be Off:Cir Alarm. If the circuit has
been disabled via the circuit mode set point, the status will be Off:Cir Mode
Disable.

A minimum time must pass between the previous start and stop of a compressor
and the next start. If this time has not passed, a cycle timer will be active and the
circuit status will be Off:Cycle Timer.

If the compressor is not ready due to refrigerant in the oil, the circuit cannot start.
The circuit status will be Off:Refr In Qil.

If the compressor is ready to start when needed, the circuit status will be
Off:Ready.

When the circuit begins to run, the compressor will be started and the EXV, fans,
and other devices will be controlled as needed. The normal circuit status at this
time will be Run.

When the circuit is commanded to shut down, a normal shut down of the circuit will
be performed. The circuit status during this time will be Run:Pumpdown. After
the shut down is completed, the circuit status will normally be Off:Cycle Timer
initially.
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5 Kontrol Birimi Calismasi

5.1 MicroTech Giris/Cikis

Birinci ve ikinci devre igin ve Unite kontrolu igin /O, CP1'de bulunmaktadir.
Sogutucu i¢ kompresdrden biriyle donatilabilir.

5.1.1  Analog Girigler
No Aciklama Sinyal Kaynagi Beklenen Aralik
All Evaporatér Giris Su Sic NTC Termistor (LOK@25°C) -50°C — 120°C
Al2 Evaporatér Cikis Su Sic NTC Termistor (LOK@25°C) -50°C — 120°C
Al3 Evaporatér No 1 Cikis Su Sic (¥) NTC Termistor (LOK@25°C) -50°C — 120°C
X1 Evaporatér No 2 Cikis Su Sic (*) NTC Termistor (LOK@25°C) -50°C — 120°C
X2 Dig Ortam Sicakligi NTC Termistdr (10K@25°C) -50°C — 120°C
X4 CSS Ayarlama 4-20 mA Akimi lila23 mA
5.1.2  Analog Cikislar
No Aciklama Cikis Sinyali Aralik
X5 Fan VFD No 1 0-10VDC %0 ila %100 (1000 adimli ¢dzinurlik)
X6 Fan VFD No 2 0-10VDC %0 ila %100 (1000 adimli ¢ézinurllik)
X7 Fan VFD No 3 0-10vDC %0 ila %100 (1000 adimli ¢6zinurlik)
X8 Fan VFD No 4 0-10vDC %0 ila %100 (1000 adimli ¢ézinuarlik)
5.1.3  Dijital Girisler
No Aciklama Sinyal Kapall Sinyal Acik
DI1 Unite PVM Ariza Ariza Yok
DI2 Evaporator Akis Anahtari Akis Yok Akis
DI3 Cift Ayar Noktasi/ Mod Anahtari Sogutma modu Buz modu
Di4 Uzak Salter Uzak kapal Uzak aclk
DI5 Unite Anahtari Unite kapali Unite agik
DI6 Acil Durdurma Unite kapali/hizl durdurma | Unite agik
514 Dijital Cikislar
No Aciklama Cikis KAPALI Cikis ACIK
DO1 Evaporatér Su Pompasi Pompa Kapali Pompa Agik
D02 Unite Alarmi Alarm Aktif Degil Alarm ARt (Yanip
sonlyor= devre alarmi)
DO3 Devre No 1 Fan Adimi No 1 Fan Kapal Fan Agik
DO4 Devre No 1 Fan Adimi No 2 Fan Kapal Fan Agik
DO5 Devre No 1 Fan Adimi No 3 Fan Kapal Fan Agik
DO6 Devre No 1 Fan Adimi No 4 Fan Kapal Fan Agik
DO7 Devre No 2 Fan Adimi No 1 Fan Kapal Fan Agik
DO8 Devre No 2 Fan Adimi No 2 Fan Kapal Fan Agik
DO9 Devre No 2 Fan Adimi No 3 Fan Kapali Fan Acik
DO10 Devre No 2 Fan Adimi No 4 Fan Kapali Fan Acik

D-EOMACO00A04-14_02TR - 13/62




5.2 Uzatma I/O Kompresér No 1lilaNo 3
5.2.1  Analog Girisler

No Aciklama Sinyal Kaynagi Beklenen Aralik
X1 Desarj Sicakligi NTC Termistor (LOK@25°C) -50°C — 120°C
X2 Evaporatér Basinci Ratiometric (0,5-4,5 Vdc) Oila5 Vvdc
X3 Yag Basinci Ratiometric (0,5-4,5 Vdc) Oila5 Vdc
X4 Kondenser Basinci Ratiometric (0,5-4,5 Vdc) Oila5 Vvdc
X7 Motor Korumasi PTC Termistor yok

5.2.2  Analog Cikislar
No I Aciklama | Cikis Sinyali Aralik
Gerekli Degil

5.2.3  Dijital Girisler
No Aciklama Sinyal Kapall Sinyal Acik
X6 Starter Arizasi Ariza Ariza yok
DI1 Yuksek Basing Anahtari Ariza Ariza yok

5.2.4 Dijital Cikislar

5.24.1 E:U. Yapilandirma
No Aciklama Cikis Kapali Cikis Acik
DO1 Kompresoér Calistirma Kompresoér Kapali Kompresor Acik
DO2 Ekonomizor Solenoid Kapal Solenoid Agik
DO3 Modulasyonsuz Surgu Yukleme Solenoid Kapal Solenoid Agik
DO4 Sivi Enjeksiyonu Solenoid Kapal Solenoid Agik
DO5 Modulasyonlu Surgu Yukleme Solenoid Kapal Solenoid Agik
DO6 Modilasyonlu Siirgii Bosaltma Solenoid Kapali Solenoid Agik
X5 Modulasyonlu Strgti "Turbo” Solenoid Kapali Solenoid Acik
X8 Yedek

5.3 I/O EXV Devre No 1ila Devre 3
53.1 Analog Girisler

No Aciklama Sinyal Kaynagi Beklenen Aralik

X2 Emis Sicakligi NTC Termistdr 10K@25°C) -50°C - 120°C
5.3.2  Analog Cikislar

No | Aciklama | Cikis Sinyali | Aralik

Gerekli Degil
5.3.3 Dijital Girisler

No Aciklama Sinyal Kapall Sinyal Agik

DI1 Diisiik Basing anahtari (opsiyonel) Ariza Ariza yok (opsiyonel)
534 Dijital Cikislar

No Aciklama Cikis Kapali Cikis Acik

DO1 Sivi Hatti (opsiyonel)

Solenoid Kapali

Solenoid Acik (opsiyonel)

Kademe Motoru Cikisi

No Aciklama

M1+ .
EXV Kademe Bobini 1

M1-

M2+ .
EXV Kademe Bobini 2

M2-
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5.4 Uzatma I/O Fan Modli Devresi No 1 ve 2

5.4.1  Dijital Girigler
No Aciklama Cikis Kapali Cikis Acik
DI1 PVM/GFP Devre No 1 Ariza Ariza yok
DI2 PVM/GFP Devre No 2 Ariza Ariza yok
5.4.2  Dijital Cikislar
No Aciklama Cikis Kapali Cikis Agik
DO1 Devre No 1 Fan Adimi No 5 Fan Kapali Fan Agik
DO2 Devre No 1 Fan Adimi No 6 Fan Kapali Fan Acik
DO3 Devre No 2 Fan Adimi No 5 Fan Kapali Fan Acik
DO4 Devre No 2 Fan Adimi No 6 Fan Kapali Fan Agik
5.5 Uzatma I/O Fan Modulu Devresi No 3
55.1 Dijital Cikislar
No Aciklama Cikis Kapali Cikis Agik
DO1 Devre No 3 Fan Adimi No 5 Fan Kapali Fan Acik
DO2 Devre No 3 Fan Adimi No 6 Fan Kapali Fan Acik
5.6 Uzatma I/O Unitesi Alarm ve Sinirlama
5.6.1  Analog Girisler
No Aciklama Sinyal Kaynagi Beklenen Aralik
X1 Is1 Geri Kazanimi Giris Suyu Sicakhgi NTC Termistér 10K@25°C) -50°C — 120°C
X2 Is1 Geri Kazanimi Cikis Suyu Sicakligi NTC Termistér 10K@25°C) -50°C — 120°C
5.6.2  Analog Cikislar
No | Agiklama | Cikis Sinyali | Aralik
Gerekli Degil
5.6.3 Dijital Girisler
No Aciklama Sinyal Kapall Sinyal Agik
X3 Is1 Geri Kazanimi Modu Etkin Is1 Geri Kazanimi Kapali Isi Geri Kazanimi Agik
5.6.4 Dijital Cikislar
No Aciklama Cikis Kapali Cikis Agik
DO1 Is1 Geri Kazanimi Pompasi Pompa Kapall Pompa Agik
DO2 Alt sodutucu no 1 Alt sogutucu Kapali Alt sodutucu Acik
DO3 Alt sogutucu no 2 Alt sogutucu Kapali Alt sogutucu Agik
DO4 Alt sogutucu no 3 Alt sogutucu Kapali Alt sogutucu Agik
DO5 Alt sogutucu no 4 Alt sogutucu Kapali Alt sogutucu Agik

D-EOMACO00A04-14_02TR - 15/62




5.7 Ayar noktalari

Asagidaki parametreler glic kapatma sirasinda hatirlanir, bunlar fabrikada Varsayilan deger olarak ayarlanir ve Aralik
sutununda herhangi bir degere ayarlanabilir.

Bu ayar noktalari okuma ve yazma erigimi Global HMI (Insan Makine Arayiizii) Standart Ozelliklerine gére belirlenir.

Tablo 1, Ayar Noktasi Degeri ve Araligi

Aciklama Varsaylilan Aralik

Unite Ft/Lb [ sI

Uretim Konumu Segili Degil Secili Degil, Avrupa, USA
Unite Etkin KAPALI KAPALI, ACIK

Unite Turd Sogutucu MCU, Sogutucu

Gili¢ Arizasi sonrasi Unite Durumu | KAPALI KAPALI, ACIK

Kontrol kaynagi Yerel Yerel, A§

Kullanilabilir Modlar Sogutma SOGUTMA

SOGUK, Glikol ile
SOGUK/BUZ, Glikol ile

BUZ
TEST
Soguk CSS 1 44 °F 7°C Bkz. b6lim 5.7.1
Soguk CSS 2 44 °F 7°C Bkz. b6lim 5.7.1
Isi Geri Kazanimi CSS 45°C 30ila 60 °C
Buz LWT 25 °F -4°C 20 ila 38°F / -8 ila 4°C
Calistirma Delta T 5°F 2,7°C Oilal0°F/0ila5°C
Kapanma Delta T 2,7°F 1,5°C Oila3°F/0ilal,7°C
Kademe Yukar Delta T o . o . o
(kompresorler arasinda) 2°F 1°C Oila3°F/0ilal,7°C
s;i?rﬂi) Asagi T (kompresorler |, o 0,5°C 0ila3°F/0ila1,7°C
Isi Geri Kazanimi Farki 3,0°C /2ila5°C
Maks. Indirme 3 °F/dk 1,7 °C/dk 0,5-5,0 °F /dk / 0,3 ila 2,7°C/dk
Evap. Devridaim Zamanlayicisi 30 0 ila 300 saniye
Evap. Kontrolu Sadece No 1 Sadece No 1, Sadece No 2, Oto,
No 1 Birincil, No 2 Birincil
LWT Ayarlama Turii YOK YOK, DONUS, 4-20mA, DHS
Maks Ayarlama 10 °F 5°C Oila20°F/0ila10°C
Baslatma Sifirlama Delta T 10 °F 5°C Oila20°F/0ila10°C
Baslatma Ayarlama DHS 75°F 23,8°C 50°F —85°F /10,0 — 29,4°C
Maks Ayarlama DHS 60°F 15,5°C 50°F — 85°F /10,0 — 29,4°C
Yumusak Yikleme Kapali Kapall, Agik
Baslangi¢ Kapasite Siniri %40 %20-100
Yumusak Yukleme Artigi 20 dk 1-60 dk
Talep Sinin Kapali Kapall, Agik
AKim Siniri Kapali Kapall, Agik
Akim @ 20mA 800 Amp 0ila 2000 Amp =4 ila 20 mA
Akim sinir Ayar Noktasi 800 Amp 0ila 2000 Amp
Devre Sayisi 2 2-3-4
Buz Sire Gecikmesi 12 1-23 saat

Devami sonraki sayfada.
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Aciklama Varsayilan Aralik
Unite Ft/Lb [ sl
Buz Temizleme Zamanlayici Hayir Hayir,Evet
SSS lletigimi Hayir Hayir, Evet
PVM Cok Noktali Tek Noktali, Cok Noktali, Hichiri(SSS)
Gurdlta Azaltma Devre Digi Devre Digi, Etkin
Guriilti  Azaltma  Baslatma | 21:00 18:00 — 23:59
Zamani
Guriilti Azaltma Bitis Zamani 06:00 05:00 — 09:59
S?Srgtlitu Azaltma Kondenser 10,0 °F 50 0.0ila 250 °F
BAS Protokoli Yok Yok, BACnet, LonWorks, Modbus
Tanim. numarasi 1 0-??7??
Baud Hizi 19200 1200,2400,4800,9600,19200
Evap. CSS sensor ofseti 0°F 0°C -5,0ila5,0°C/-9,0ila 9,0 °F
Evap. GSS sensor ofseti 0°F 0°C -5,0ila5,0°C/-9,0ila 9,0 °F
DHS sensor ofseti 0°F 0°C -5,0ila5,0°C/-9,0ila 9,0 °F
Kompresér-Genel Ft/Lb | sI
Calistirma-caligstirma zamanlayici | 20 dk 15-60 dk
Durdurma-calistirma zamanlayici | 5 dk 3-20 dk
Basing Azaltma Basinci 14,3 PSI | 100 kPa 10 ila 40 PSI/ 70 ila 280 kPa
Basing Azaltma Sire Siniri 120 sn Oila 180 sn
Hafif YUk Asm Asg Noktasi %50 %20 ila %50
Yik Asm Ykr Noktasi %50 %50 ila %100
Kademe Yukari Gecikmesi 5 dk 0ila 60 dk
Kademe Asagi Gecikmesi 3dk 3ila 30 dk
Kademe Gecikme Temizleme Hayir Hayir, Evet
Maks Calisan Komp. Sayisi 4 1-4
Sira No Cir 1 1 1-4
Sira No Cir 2 1 1-4
Sira No Cir 3 1 1-4
Darbe Sayisi %10 ila %50 10 10ila 20
arasinda
Sirgu Yukleme Gecikmesi | 30 saniye 10 ila 60 saniye
Minimum
I\S/lurgg Yikleme Gecikmesi 150 saniye 60 ila 300 saniye
aksimum
’\S/li_]rgij Bogaltma Gecikmesi 10 saniye 5ila 20 saniye
inimum
Si]rgi,'_| Bogaltma Gecikmesi 50 saniye 30 ila 75 saniye
Maksimum
Sivi Enjeksiyonu Aktiflestirme 185°F | 85°C 75ila 90 °C
Sivi Hatti Izolasyon Valfi Hayir Hayir, Evet
Alarm Sinirlan
Dis Evap Basinci-Bosaltma 23,2 PSI 160 kPa Bkz. b6lim 5.7.1
Disik Evap Basinci-Tutma 27,5 PSI 190 kPa Bkz. b6lim 5.7.1
Yag Basinci Gecikmesi 30 sn 10-180 sn
Aciklama Varsayilan Aralik
Unite Ft/Lb Sl
Yag Basinci Farki 35 PSI 250 kPa 0-60 PSI /0 ila 415 kPa
Dislk Yag Seviyesi Gecikmesi 120 sn 10ila 180 sn
Yiksek Desarj Sicakligi 230 °F | 110°C 150 ila 230 °F / 65ila 110 °C
Yiksek Kaldirma Basing | 5sn Oila30sn
Gecikmesi
Dislk Basing Orani Gecikmesi 90 sn 30-300 sn
Baslatma Zamani Siniri 60 sn 20ila 180 sn
Evaporatér Su Donma 36 °F | 2,2°C Bkz. b6lim 5.7.1
Evaporatér Akis Deneme 15 sn 5ila15sn
Devridaim Zaman Asimi 3dk lila 10 dk
Disiik Ortam Kilidi Etkin Devre Digi Devre Dig1, Etkin
Diisik Ortam Kilidi 55 °F | 12°C Bkz. bolim 5.7.1
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Asagidaki ayar noktalari her devre icin ayrica mevcuttur:

Agiklama Varsayilan Aralik PW
Ft/Lb Sl

Devre modu Etkin Devre disl, etkin, test S

Kompresor Boyutu Dogrulanmalidir M

Isi Geri Kazanimi Etkin Devre Disgli Devre disi, etkin S

Ekonomizor Etkin Devre disi, etkin M

Kapasite Kontrolii Otomatik Otomatik, Manuel S

Manuel Kapasite ﬁ:sﬁlldakl tablodaki 1. nota %0 ila %100 S

Temizleme Dongu | Hayir Hayir, evet M

Zamanlayicilari

EXV kontroll Otomatik Otomatik, manuel S

EXV konumu ﬁassﬁlldakl tablodaki 2. nota %0 ila %100 S
ETS50, ETS100, ETS250,

. ETS400, E2VA, E2VP, EA4V,

EXV modeli Danfoss ETS250 E6V, E7V, SER, SEI25 Sex50- S
250, OZEL

Yag Karteri Kontrolii Etkin Etkin, Devre Disi S

Servis Basing Azaltma Hayir Hayir,Evet S

Evap basing ofseti OPSI OkPa -14,5 ila 14,5 PSI / -100 ila 100 | S
kPa

Kond basing ofseti OoPSI OkPa -14,5 ila 14,5 PSI / -100 ila 100 | S
kPa

Yag basing ofseti OPSI OkPa -14,5 ila 14,5 PSI / -100 ila 100 | S
kPa

Emis sicaklik ofseti 0°F 0°C -5,0ila 5,0 der S

Desarj sicaklik ofseti 0°F 0°C -5,0 ila 5,0 der S

Fanlar |

Fan VFD etkin Aclk Kapali, Agik M

Fan sayisi 5 5ilal2 M

Doymus Kondenser Sicaklik | gop 32°C 80,0-110,0 °F / 26,0 la 43,0°C | M

Hedefi Min

Doymus Kondenser Sicaklik | ;o 43°C 90,0-120,0 °F /32,0250 °C | M

Hedefi Maks

Isi Geri Kazanimi Doymus o . o

Kondenser Sicaklik Hedefi Min S0C /44 1la58 °C M

Isi Geri Kazanimi Doymus

Kondenser Sicaklik Hedefi 56°C /44 ila 58 °C M

Maks

Fan Kademe Yukari Olii Bant 0 | 5°F 2,5°C 1-20°F/1-10 °C M

Fan Kademe Yukar Olii Bant 1 | 5°F 2,5°C 1-20°F/1-10 °C M

Fan Kademe Yukari Olii Bant 2 | 8°F 4°C 1-20°F/1-10 °C M

Fan Kademe Yukari Olii Bant 3 | 10°F 5°C 1-20°F/1-10 °C M

Fan Kademe Yukari Olii Bant4 | 8°F 4°C 1-20°F/1-10 °C M

Fan Kademe Yukari Olii Bant5 | 8°F 4°C 1-20°F/1-10 °C M

Fan Kademe Asagi OliiBant2 | 8°F 4°C 1-25°F/1-13°C M

Fan Kademe Agsagi Olii Bant3 | 7°F 3,5°C 1-25°F/1-13 °C M

Fan Kademe Asagi Olii Bant4 | 6°F 3°C 1-25°F/1-13 °C M

Fan Kademe Asagi Oli Bant5 | 5°F 2,5°C 1-25°F/1-13 °C M

Fan Kademe Asagi Oli Bant6 | 5°F 2,5°C 1-25°F/1-13 °C M

VFD Maks Hiz %2100 %90 ila %110 M

VFD Min Hiz %25 %20 ila %60 M

Not 1 — Bu deger Kapasite Kontrolii = Otomatik oldugunda mevcut kapasiteyi takip eder.
Not 2 — Bu deger EXV Kontrollti = Otomatik oldugunda mevcut EXV konumunu takip eder.
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5.7.1 Otomatik Ayarl Araliklar

Bazi ayarlarin, diger ayarlara gore farkli ayar araliklari vardir.

Sogutma CSS 1 ve Sogutma CSS 2

Kullanilabilir Mod Segimi Aralik Imp. Aralik SI

Glikol Olmaksizin 40 ila 60°F 4ila15,5 °C

Glikol lle 25 ila 60°F -4ila 15,5 °C

Yiksek ELWT Segenegiile 40 ila 77°F 4 ila 25,0 °C
Evaporatér Su Donma

Kullanilabilir Mod Segimi Aralik Imp. Aralik SI

Glikol Olmaksizin 36 ila 42°F 2ila6°C

Glikol lle 0 ila 42°F -18 ila 6 °C
Dusuk Evaporatdr Basinci - Tutma

Kullanilabilir Mod Segimi Aralik Imp. Aralik SI

Glikol Olmaksizin 28 ila 45 PSIG 195 ila 310 kPa

Glikol ile Oila 45 PSIG 0ila 310 kPa
Dusuk Evaporatér Basinci - Bosaltma

Kullanilabilir Mod Secimi Aralik Imp. Aralik SI

Glikol Olmaksizin 26 ila 45 Psig 180 ila 310 kPa

Glikol Ile 0 ila 45 Psig 0ila 410 kPa
Diislik Ortam Kilidi

Fan VFD Aralik Imp. Aralik SI

= tim devreler icin degil 35 ila 60°F 2ila15,5°C

= her tlrli devre icin evet -10 ila 60°F -23ila 15,5 °C

5.7.2 Dinamik Varsayilan Degerler

VFD etkin ayar noktasina gore, fan kademelendirme 6li bantlarinin farkli varsayilan degerleri vardir. VFD etkin ayar
noktasi degistirildiginde, fan kademelendirme 61U bantlari icin varsayilan deder ayari asagidaki sekilde yuklenir:

Ayar Noktasi Varsayilan, VFD (°C) ile Varsayilan, VFD (°C) olmaksizin
Kademe 0 Acik Olii Bant 2,5 4

Kademe 1 Acik Olii Bant 2,5 5

Kademe 2 Acik Olii Bant 4 5,5

Kademe 3 Acik Olii Bant 5 6
Kademe 4 Acik Olii Bant 4 6,5
Kademe 5 Acik Olii Bant 4 6,5
Kademe 2 Kapali Olii Bant 4 10
Kademe 3 Kapali Olii Bant 3,5 8
Kademe 4 Kapali Olii Bant 3 55
Kademe 5 Kapali Olii Bant 2,5 4
Kademe 6 Kapali Olii Bant 2,5 4
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6  Unite Fonksiyonlan

6.1 Hesaplamalar

6.1.1 CSS Egimi

CSS egimi hesaplanir; bu hesaplama, egim CSS'deki degisimi bir dakikalik zaman gercevesinde dakikada en az bes 6rnek
olacak sekilde temsil ederek yapilir.

6.1.2  Indirme Hizi

Yukarida hesaplanan egim degeri, su sicakhdi distikce negatif bir degeri olacaktir. Bazi kontrol fonksiyonlarinda kullanim
icin, negatif egim —1 ile ¢arpilarak pozitif degere donusturdlir.

6.2 Unite Turi

Bir Uinite Sogutucu veya MCU (motoyogunlagtirma nitesi) olarak yapilandirilabilir. Unite MCU olarak yapilandirildiginda,
EXV kontrol mantigi ve tim ilgili degisken ve alarmlar devre digi kalir.

6.3 Unite Etkin

Sogutucunun etkinlestiriimesi ve devre digi birakilmasi, sogutucu ayar noktalari ve girigleri kullanilarak saglanir. Kontrol
kaynagi yerel olarak ayarlandiginda (nitenin etkinlestiriimesi igin Ginite anahtari, uzak anahtar girisi ve Unite Etkinlestirme
Ayar Noktasi hep birlikte acgik olmalidir. BAS isteginin agik olma gereksinimi ile birlikte, kontrol kaynadi ag olarak
ayarlandiginda bu durum gegerlidir.

Unite, asagidaki tabloya gére etkinlestirilir.
NOT: x deg@eri, degerin yok sayildi§ina isaret eder.

- Kontrol Kaynagi | Uzak Anahtar | Unite Etkin Ayar e - .
Unite Anahtari Ayar Noktasi Girisi Noktas| BAS lIstegi Unite Etkin
Kapal X X X X Kapali

X X X Kapali X Kapali

X X Kapali X X Kapali
Acik Yerel Acik Acik X Acik

X Ag X X Kapali Kapali
Acik Ag Acik Acik Acik Acik

Bu bolumde tzerinde durulan sogutucunun devre digi birakilmasi icin kullanilabilecek tim ydntemler, ¢alisan devrelerin
normal bir sekilde kapanmasina (basing azaltmaya) neden olur.

Kontrol birimine enerji verildiginde, Giig Ariza Ayar Noktasindan Sonra Unite Durumu ‘kapalr’ olarak ayarlanmigsa, Unite
Etkinlestir Ayar Noktasi ‘kapali’ olarak baglatilir.

6.4 Unite Mod Segimi

Unitenin calisma modu, ayar noktalari ve sogutucu girigleri ile belirlenir. Kullanilabilir Modlar Ayar Noktasi hangi calisma
modlarinin kullanilabilecegini belirler. Bu ayar noktasi, ayrica Unitenin glikol kullanimi igin yapilandirilip yapilandiriimadigini
belirler. Kontrol Kaynagi Ayar Noktasi, modu degistirme komutunun nereden gelecegini belirler. Dijital giris anahtarlari,
kullanilabilir olmasi halinde sogutma modu ve buz modu arasinda degisir ve kontrol kaynagi yerel olarak ayarlanir. BAS
modu istek anahtarlari, kullanilabilir olmasi halinde sogutma modu ve buz modu arasinda degisir ve kontrol kaynagi ag
olarak ayarlanir.
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Kullanilabilir Modlar Ayar Noktasi, Unite anahtar kapal oldugunda ancak degistiriimelidir. Bdylece, sogutucu caligir
durumda iken calisma modunun yanliglikla degistiriimesi onlenir.

Unite Modu, agagidaki tabloya gére ayarlanir.
NOT: "x" degeri, degerin yok sayildigina isaret eder.

Kontrol Kaynagi A P Kullanilabilir Modlar -

Ayar Noktasi Mod Girisi BAS Istegi Ayar Noktasi Unite Modu
X X X Sogutma Sogutma

X X X Soguk, Glikol ile Sogutma
Yerel Kapali X Soguk/Buz, Glikol ile Sogutma
Yerel Acik X Soguk/Buz, Glikol ile Buz

Ag X Sogutma Soguk/Buz, Glikol ile Sogutma
Ag X Buz Soguk/Buz, Glikol ile Buz

X X X Buz, Glikol ile Buz

X X X Test Test

6.4.1 Glikol Konfigiirasyonu

Kullanilabilir Modlar Ayar Noktasi Glikol ile segenegine ayarlanmis ise, bu durumda glikol islemi Unite icin etkin hale getirilir.
Sadece Kullanilabilir Modlar Ayar Noktasi Soguk olarak ayarlandiginda, glikol islemi devre disi birakiimalidir.

6.5 Unite Kontrol Durumlari

Unite her zaman icin asagidaki (i durumdan birinde olacaktir:
e Kapal — Unitenin galismasina izin verilmez.
e Otomatik — Unitenin ¢alismasina izin verilir.
e Basing Azaltma — Unite normal bir kapanma iglemi gerceklestirir.

Asagidaki islemlerden herhangi biri dogru ise Unite Kapali durumda olacaktir:

e Manuel ayarlama Unite alarmi aktiftir

e  Tim devreler baglatilamiyor (herhangi bir ddngli zamanlayicilarinin stiresi dolmus olsa bile baslatilamiyor)
e Unite modu buzdur, tim devreler kapalidir ve buz modu gecikmesi aktiftir

Asagidaki islemlerden herhangi biri dogru ise Unite Otomatik durumda olacaktir:
e Ayar ve anahtarlara gore Unite etkindir

Unite modu buz ise, buz zamanlayici suresi dolmustur

Manuel ayarlama Unite alarmi aktif degildir

En az bir devre etkindir ve ¢alistinimak igin kullanilabilir

Dusuk DHS Kilitleme aktif degildir

Asagidaki unsurlardan biri dogru ise, tim galisan kompresorler basing azaltma islemini gerceklestirene kadar Gnite Basing
Azaltma konumunda olacaktir:

e Unite 6.2 béliimiindeki ayarlar ve/veya girigler ile devre disi kalir

e Disik DHS Kiliteme baslatilir

D-EOMACO00A04-14_02TR - 21/62



6.6 Unite Durumu
Gdruntllenen Unite durumu, asagidaki tablodaki kosullara gore belirlenir:

No Durum Kosullar
0 Otomatik Unite Durumu = Otomatik
1 Kapali:Buz Modu Zamanlayici | Unite Durumu = Kapali, Unite Modu = Buz ve Buz Gecikme = Aktif
2 Kapali:DHS Kilitteme Unite Durumu = Kapali ve Diisiik DHS Kilitleme aktif
3 Kapali:Tum Cir Devre Digi Unite Durumu = Kapali ve tiim kompresérler kullanilamiyor
4 Kapali:Acil Durdurma Unite Durumu = Kapali ve Acil Durdurma Girisi agik
5 Kapali:Unite Alarmi Unite Durumu = Kapali ve Unite Alarmi aktif
6 Kapali:Tus Takimi Devre Digi Unite Durumu = Kapali ve Unite Etkin Ayar Noktasi = Devre Disi
7 Kapali:Uzak Anahtar Unite Durumu = Kapali ve Uzak Anahtar acik
8 Kapali:BAS Devre Disi Unite Durumu = Kapali, Kontrol Kaynagdi = A§ ve BAS Etkin = yanlis
9 Kapali:Unite Anahtari Unite Durumu = Kapali ve Unite Anahtari = Devre Disi
10 Kapali:Test Modu Unite Durumu = Kapali ve Unite Modu = Test
11 Otomatik:Gurulti Azaltma Unite Durumu = Otomatik ve Guriiltii Azaltma aktif
12 Otomatik:Yukleme icin | Unite Durumu = Otomatik, devre calismiyor ve CSS aktif ayar
bekleme noktasindan disuk + calistirma delta
13 Otomatik:Evap. Devridaimi Unite Durumu = Otomatik ve Evaporatér Durumu = Baslat
14 Otomatik:Akis icin bekleme Enite Durumu = Otomatik, Evaporatér Durumu = Baslat ve Akis
nahtari agik
15 Otomatik:Basing Azaltma Unite Durumu = Basing Azaltma
16 Otomatik:Maks. indirme Unite Durumu = Otomatik, maks indirme hizi saglanmis veya
asilmistir
17 Otomatik:Unite Kpst Limiti ;J;iltn(:ISEtJlt:rumu = Otomatik, Unite kapasite limiti saglanmis veya
18 Otomatik:Meveut Limiti ;'J;Iiltrtre“;)ltrirumu = Otomatik, Unite mevcut limiti saglanmis veya

6.7 Buz Modu Basglatma Gecikmesi
Ayarlanabilir baglatma-baslatma buz gecikme zamanlayici, soutucunun Buz modunu baslatacagi frekansi sinirlayacaktir.

Zamanlayicl, Unite buz modunda iken ilk kompresor galistiginda galismaya baslar. Zamanlayici aktif iken, sogutucu Buz
modunda yeniden galisamaz. Zaman gecikmesi kullanici tarafindan ayarlanabilir.

Buz gecikme zamanlayicisi, buz modunda yeniden baglatmaya zorlamak i¢cin manuel olarak iptal edilebilir. Buz modu
gecikmesini iptal etmek igin kullanilabilecek bir ayar noktasi vardir. Ayrica, kontrol birimini glicinin yeniden baslatiimasi
buz gecikme zamanlayicisini iptal eder.

6.8 Evaporatdr Pompa Kontrolu

Evaporatér pompalarinin kontroli igin ti¢ adet evaporatdr pompa kontrol durumu:

e Kapal - Hicbir pompa acik degildir.
e Baglat — Pompa aciktir, su déngusu devridaim olmakta.
e  Calistir — Pompa agiktir, su déngusi devridaim olmustur.

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, kontrol durumu Kapaldir:
e Unite durumu Kapalidir
e  (CSS Evap Buz ayar noktasindan daha ylksek veya CSS sensor arizasi aktiftir
e  GSS Evap Buz ayar noktasindan daha yiiksek veya GSS sensor arizasi aktiftir

Asagidaki durumlarin herhangi biri dogru oldugunda, kontrol durumu Baslat konumundadir:
e Unite durumu otomatiktir
e (CSS Evap Buz ayar noktasi eksi 0,6 °C'den daha disik veya CSS sensér arizasi aktif degildir
e  GSS Evap Buz ayar noktasi eksi 0,6 °C'den daha dusuk veya GSS sensér arizasi aktif degildir

Akis anahtar girisi Evaporatér Devridaim ayar noktasindan daha uzun bir siuire kapandiginda, kontrol durumu Caligir
haldedir.

6.8.1 Pompa Secimi
Kullanilan pompa ¢ikigi Evap Pompa Kontrol ayar noktasi ile belirlenir. Bu ayar asagidaki konfigtirasyonlara izin verir:

e sadece no 1 - 1. pompa her zaman kullanilir

e sadece no 2 — 2. pompa her zaman kullanilir
e Otomatik — Birincil pompa en az ¢alisma saatine sahip olandir, digerleri yedek olarak kullanilir
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e No 1 Birincil — 1. pompa normal bir sekilde kullanilir, 2. pompa ise yedek olarak kullanilir
e No 2 Birincil — 2. pompa normal bir sekilde kullanilir, 1. pompa ise yedek olarak kullanilir

6.8.2 Birincil/Yedek Pompa Kademelendirme

Birincil olarak belirlenen pompa o6ncelikli olarak caligir. Evaporatdr calisma durumu devridaim zaman asimi ayar
noktasindan daha yuksek bir zaman icin ¢aligtirilirsa ve herhangi bir akis yoksa, bu durumda birincil pompa kapanir ve
yedek pompa calisir. Evaporator ¢alisma durumunda oldugunda, akis deneme ayar noktasinin yarisindan daha fazla
kaybolursa, birincil pompa kapanir ve yedek pompa calisir. Yedek pompa g¢alistiginda, akisin evaporator baslatma
durumunda belilenememesi veya akisin evaporatér ¢alisma durumunda kaybolmasi halinde akis kayip alarm mantigi
uygulanir.

6.8.3 Otomatik Kontrol

Otomatik pompa kontrolu segildiginde, yukarida belirtilen birincil/'yedek mantik yine de kullanilir. Evaporatdriin ¢alisma
durumunda olmamasi halinde, pompalarin ¢alisma saati karsilastirilir. En az galisma saatine sahip pompa bu sefer birincil
olarak belirlenir.

6.9 Gurialtd Azaltma

Gurllti Azaltma, ancak Guriltu Azaltma ayar noktasi etkin oldugunda etkinlestirilir. Guriltd Azaltma, ayar noktasi ile etkin
hale getirildiginde, tinite modu sogutma oldugunda ve Unite kontrol birimi saati Gurilti Azaltma baslangig zamani ve bitig
zamani arasinda oldugunda devrededir.

Gurlltd Azaltma devre oldugunda, Maksimum Ayarlama soduk CSS ayar noktasina uygulanir. Bununla birlikte, herhangi
bir ayarlama turt secildiginde, ayarlama maksimum ayarlama yerine kullanilmaya devam eder. Ayrica, her devre igin
doymus kondenser, Girilti Azaltma Kondenser Hedef Karsihdi ile dengelenir.

6.10Cikis Suyu Sicakhgi (CSS) Ayarlama

6.10.1 CSS Hedefi
CSS Hedefi ayarlara ve girislere gore degisir ve asagidaki gibi segilir:

Kontrol Kaynagi . C Kullanilabilir Modlar '

Ayar Noktas| Mod Girisi BAS Istegi Ayar Noktas| Temel CSS Hedefi

Yerel KAPALI X SOGUTMA Soguk Ayar Noktasi 1
Yerel ACIK X SOGUTMA Soguk Ayar Noktas| 2
Ag X X SOGUTMA BAS Soguk Ayar Noktasi
Yerel KAPALI X SOGUK, Glikol ile Soguk Ayar Noktasi 1
Yerel ACIK X SOGUK, Glikol ile Soguk Ayar Noktasi 2
Ag X X SOGUK, Glikol ile BAS Soguk Ayar Noktasi
Yerel KAPALI X ﬁeOGUK/BUZ’ Glikol Soguk Ayar Noktasi 1
Yerel ACIK X ﬁeOGUK/BUZ’ Glikol Soguk Ayar Noktasi

Ag X SOGUTMA SOGUKIBUZ, — Glikel | gas soguk Ayar Noktasi
Ag X BUZ ﬁeOGUK/BUZ’ Glikol BAS Buz Ayar Noktasi
Yerel X X BUZ, Glikol ile Soguk Ayar Noktasi

Ag X X BUZ, Glikol ile BAS Buz Ayar Noktasi

6.10.2 Cikis Suyu Sicakhdi (CSS) Ayarlama

Temel CSS hedefi, Unite Sogutma modunda oldugunda ve ayarlama icin konfigire edildiginde ayarlanabilir. Kullanilacak
ayarlama turd CSS Ayarlama Tiru ayar noktasi ile belirlenir.

Aktif ayarlama arttiginda, aktif CSS Hedefi her 10 saniyede bir 0,1°C degisir. Aktif ayarlama azaldiginda, Aktif CSS Hedefi
timuyle degisir.
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Ayarlama islemi uygulandiginda, CSS hedefi higbir zaman 15,5°C degerini gegemez (Yiksek ELWT Secenegi
olmadiginda).

6.10.2.1 Ayarlama Tiri — Yok
Aktif Cikis Suyu degiskeni mevcut CSS ayar noktasina esit olarak ayarlanir.

6.10.2.2 Ayarlama Tiri — Donls
Aktif Cikis Suyu degiskeni donus suyu sicakhgina gére ayarlanir.

Return Reset

LWT set Point+Max Reset

Active
LWT

Max Reset

LWT Set Point

\ 4

[
0 Start Reset Delta T

Evap Delta T

Asagidaki parametreler kullanilarak aktif ayar noktasi ayarlanir:

1. Soguk CSS ayar noktasi

2.  Maks. Ayarlama ayar

3. Baslatma Ayarlama Delta T ayar noktasi

4. EvapDeltaT

Evaporatér GSS — CSS (Evap delta t) Baglatma Ayarlama Delta T ayar noktasindan 0'a donistiik¢e, ayarlama islemi 0'dan
Maks Ayarlama ayar noktasina dogru degisir.

6.10.3 4-20 mA Harici Sinyal Ayarlama
Aktif Cikis Suyu degiskeni 4 ila 20 mA ayarlama analog girise gére ayarlanir.

Kullanilan parametreler:

1. Soguk GSS ayar noktasi
2.  Maks. Ayarlama ayar

3. CSS Ayarlama sinyali

Ayarlama sinyali 4 mA'den az veya buna esit ise ayarlama 0'dir. Ayarlama sinyali 20 mA'e esit ise veya bunu gecerse,
ayarlama islemi Maks Ayarlama Delta T ayar noktasina esit olur. Ayarlama sinyali 4 mA ve 20 mA arasinda olursa,
ayarlama miktari lineer olarak bu u¢ noktalar arasinda degisir. Sogutma modunda 4-20 ayarlama ¢alisma Ornegi asagida
yer almaktadir.

4-20 mA Reset - Cool Mode

e —>
Active Max Reset
LWT
Cool LWT Set ¢ :
Point :
I
0 4 20

Reset Signal (mA)

6.10.4 Dis Hava Sicakhdi (DHS) Ayarlama

Aktif Cikis Suyu degiskeni dis ortam sicakligina gore ayarlanir. Kullanilan parametreler:
1. Soguk CSS ayar noktasi

2. Maks. Ayarlama ayar

3. DHS

Dis ortam sicakligi, Baslatma Ayarlama DHS ayar noktasindan daha buyuk ise, ayarlama 0'dir. Baglatma Ayarlama DHS
ayar noktasindan Maks Ayarlama DHS'ye kadar, ayarlama iglemi Maks Ayarlama DHS ayar noktasinda ayarlama yok
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noktasindan maks ayarlamaya kadar farkliik goOsterir. Maks Ayarlama DHS ayar noktasindan daha disik ortam
sicakliginda, ayarlama islemi Maks Ayarlama ayar noktasina esittir.

OAT Reset
Cool LWT+Max Reset |
Active
Max Reset
LWT
Cool LWT Set-Point >
OAT

6.11Unite Kapasite Kontrolii
Unite kapasite kontrolii bu béliimde tarif edildigi sekilde gergeklestirilir.

6.11.1 Sogutma Modunda Kompresér Kademelendirme

Unite (izerindeki ilk kompresér, evaporatér CSS degeri hedef arti Calistirma Delta T ayar noktasindan daha yiiksek
oldugunda c¢alistirilir.

Evaporatér CSS degeri hedef arti Kademe Yukari Delta T ayar noktasindan daha yiiksek oldugunda ek bir kompresor
calistirilir.

Birden fazla kompresoér calistiginda, evaporatdér CSS degeri hedef eksi Kademe Agadi Delta T ayar noktasindan daha
disuk oldugunda bir kompresor kapanir.

Evaporatér CSS degeri hedef eksi Kapatma Delta T ayar noktasindan daha disik oldugunda c¢alisan son kompresoér
kapanir.

6.11.1.1 Kademe Yukari Gecikmesi

Kompresoérlerin galismasi arasinda minimum zaman miktari gecger, bu ise Kademe Yukari Gecikme ayar noktasi ile
tanimlanir. Bu gecikme, sadece en az bir kompresor calistiginda gegerli olur. Eger ilk kompresér calisir ve alarm ile
arizalanirsa, bu minimum siire gegmeksizin bagka bir kompresor galigir.

6.11.1.2 Kademe Yukari i¢in Gerekli Yik

Tum galisan kompresorler Yukleme Kademe Yukari ayar noktasindan daha yuksek bir kapasiteyle calisana veya sinirli bir
durumda ¢alisana kadar calismaya baglamaz.

6.11.1.3 Hafif Yiik Kademe Asagi

Birden fazla kompresor galistiginda, tiim galisan kompresoérler Yikleme Kademe Asagdi ayar noktasindan daha dusuk bir
kapasitede iseler ve evaporatdor CSS hedef degeri artt Kademe Yukari Delta T ayar noktasindan daha kiigiik ise bir
kompresor kapanir. Bu mantigin sonucu olarak kompresorlerin durmasi arasinda minimum zaman miktari gecer, bu ise
Kademe Asagi Gecikme ayar noktasi ile tanimlanir.

6.11.1.4 Calisan Maksimum Devre

Calisan maksimum kompresor sayisi, Maks Calisan Devre ayar noktasina esit ise, bagka bir kompresoér galismaz.
Birden fazla kompresoér calistiginda, calisan kompresér sayisi Maks Calisan Devre ayar noktasindan fazla ise bir
kompresér kapanir.

6.11.2 Buz Modunda Kompresér Kademelendirme

Evaporatér CSS degeri hedef arti Calistirma Delta T ayar noktasindan daha yiksek oldugunda ilk kompresor galistirilir.
En az bir kompresor ¢alistiginda, evaporator CSS degeri hedef arti Kademe Yukari Delta T ayar noktasindan daha yuksek
oldugunda diger kompresorler cahistirilir.

Evaporatér CSS hedef degerinden daha diisik ise, tim kompresérler kademe disi kalir.

6.11.2.1 Kademe Yukari Gecikmesi

Bu modda kompresorleri baglatma arasinda bir dakikalik sabit kademe yukari gecikmesi kullanilir. En az bir kompresor
calistiginda, diger kompresorler kademe yukari gecikmesine gére mimkuin oldugu kadar hizh baslar.

6.11.3 Kademelendirme Sirasi

Bu bolimde, hangi kompresoérin galisma veya durdurma igin sirada oldugu tarif edilmektedir. Genel olarak, daha disik
galismaya sahip kompresorler normalde 6ncelikli olarak baslar, daha fazla galisma saatine sahip kompresoérler normalde
oncelikli olarak durur. Kompresor kademelendirme sirasi, ayar noktalari ile operator tarafindan tanimlanan siraya gore
belirlenebilir.

6.11.3.1 Caligtirma Sirasi

Calisacak sonraki kompresoér asagidaki kosullari saglamalidir:
Calismaya hazir kompresoérlerin en diglik sira numarasi
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e -sira numaralari esit ise, en az ¢alisma sayisi éncelikli olur
e -calisma sayisi esit ise, en az ¢calisma saati dncelikli olur
e -calisma saatleri esit ise, en duslk sayili kompresoér éncelikli olur

6.11.3.2 Durdurma Sirasi

Kapatilacak sonraki kompresor asagidaki kosullari saglamalidir:
Calisan kompresorlerin en dusuk sira numarasi
e -sira numaralari esit ise, en fazla galisma saati éncelikli olur
e -calisma saatleri esit ise, en dusik sayili kompresoér dncelikli olur

6.11.4 Sogutma Modunda Kompresoér Kapasite Kontrolii

Sogutma modunda, evaporatér CSS kompresorlerin her birinin kapasitesi kontrol edilerek sabit akis kosullarinda hedefin
0,2°C araliginda kontrol edilir.

Kompresodrler, sabit adimli programda yuklenir. Kapasite ayarlama hizi, kapasite degisiklikleri arasindaki zamana goére
belirlenir. Hedeften ne kadar uzakta olunur ise, kompresorler o kadar hizli yiiklenir veya bosaltilir.

Buradaki mantik hedefin asilmasini 6nlemek icin dnceden hareket eder. Yani hedef asildiginda, evaporatér CSS'nin hedef
eksi Kapanma Delta T ayar noktasi altina dismesi nedeniyle Unitenin kapanmasi 6nlenir. Bu arada minimum Unite
kapasitesine esit bir yik déngtide olur.

Kompresdrlerin kapasitesi, kapasiteleri dengelenecek sekilde kontrol edilir.

Manuel kapasite kontroliinde galisan veya aktif kapasite sinirlama olaylari ile ¢alisan devreler kapasite kontrol mantiginda
dikkate alinmaz.

Kompresor kapasiteleri sirayla ayarlanir, bu arada %12,5 degerini gegmeyen kapasite dengesizligi muhafaza edilir.

6.11.5 Yikleme/Bosaltma Sirasi
Bu bélimde, hangi kompresoriin ylikleme veya bosaltma igin sirada oldugunu tarif eder.

6.11.5.1 Yikleme Sirasi
Yiklenecek sonraki kompresor asagidaki kosullari saglamalidir:
Yiklenebilecek calisan kompresorlerin en dustk kapasitede olani
o eger kapasiteler esit ise, calisgan kompresdrlerin en yiksek sira numarasi olmalidir
e sira numaralari esit ise, en az galisma saati oncelikli olur
e calisma saatleri esit ise, en ¢ok calistirma éncelikli olur
o calistirma sayilari esit ise, en ylksek sayili kompresér éncelikli olur

6.11.5.2 Bosaltma Sirasi
Bosaltilacak sonraki kompresér asagidaki kosullari saglamalidir:
Calisan kompresorlerin en yiksek kapasitede olani
o eger kapasiteler esit ise, calisan kompresorlerin en disuk sira numarasi olmalidir
e sira numaralari esit ise, en fazla galisma saati 6ncelikli olur
e calisma saatleri esit ise, en az galistirma éncelikli olur
e calistirma sayilar esit ise, en dusuk sayili kompresor oncelikli olur

6.11.6 Buz Modunda Kompresor Kapasite Kontrolii

Buz modunda, ¢aligan kompresorler, devrelerin her birinin kararli bir sekilde ¢calismasina izin verecek sekilde maksimum
hizda ayni anda ytuklenirler.

6.12Unite Kapasite Gegersiz Kilma

Unite kapasite limitleri, sadece Sogutma modunda toplam (inite kapasitesini sinirlamak igin kullanilabilir. Birden fazla limit
herhangi bir zamanda aktif olabilir ve en diiglk limit tnite kapasite kontrollinde her zaman igin kullanilir.

Yumusak yukleme, talep siniri ve ag sinir mevcut sinir degerinin etrafinda bir 6li bant kullanir, bdylece Unite kapasite
artisina bu 6lii bantta izin verilmez. Unite kapasitesi 6lii bandin {izerinde ise, dlii bant seviyesine gelene kadar kapasite
azalr.

e 2 devreli Unitelerde, 6lG bant %7'dir.

e 3 devreli Unitelerde, 61U bant %5'tir.

e 4 devreli Unitelerde, 61U bant %4'tur.

6.12.1 Yumusak Yikleme

Yumusak Yiikleme, belli bir zaman boyunca Unite kapasitesinin arttirimasi i¢in kullanilan yapilandirilabilir bir fonksiyondur.
Fonksiyonu kontrol eden ayar noktalari sunlardir:

e  Yumusak Yukleme — (ACIK/KAPALI)

e Baglangi¢ Kapasite Siniri — (Unite %)

e Yumusak Yukleme Artisi — (saniye)

Yumusak Yikleme Birimi Siniri, Yumusak Yikleme Ykselis ayar noktasi ile belirlenen siire boyunca Baslangi¢ Kapasite
Siniri ayar noktasindan %100 seviyesine kadar lineer olarak artar. Eger bu segenek kapanirsa, yumusak yukleme siniri
%100 olarak ayarlanir.
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6.12.2 Talep Sinin

Maksimum Unite kapasitesi, Unite kontrol biriminde Talep Siniri analog girisinde 4 ila 20 mA ile sinirlanabilir. Talep Sinir
ayar noktasi ACIK olarak ayarlanirsa ancak bu islev etkin hale gelir.

Sinyal 4 mA'den 20 mA'e kadar degistikge, maksimum Unite kapasitesi %1'lik adimlarla %100'den %0'a kadar degisir.
Unite kapasitesi bu siniri kargilamak igin gerektigi sekilde ayarlanir; su farkla ki, minimum iinite kapasitesinden daha diisiik
bir siniri karsilamak i¢in son ¢alisan kompresoér kapatilamaz.

6.12.3 Ag Sinin

Maksimum (inite kapasitesi ag sinyali ile sinirlanabilir. Unite kontrol kaynagi ag olarak ayarlanirsa ancak bu islev etkin hale
gelir. Sinyal, Unite kontrol birimi Gizerinde BAS arayizU ile alinir.

Sinyal %0'dan %100'e kadar degistikge, maksimum (inite kapasitesi %0'dan %100'e kadar degisir. Unite kapasitesi bu
sinirt karsilamak igin gerektigi sekilde ayarlanir; su farkla ki, minimum Unite kapasitesinden daha dusuk bir sinir karsilamak
icin son calisan kompresoér kapatilamaz.

6.12.4 Akim Siniri

Akim Sinirt kontroli sadece akim siniri etkinlestirme girisi kapali oldugunda etkinlestirilir.

Unite akimi, harici bir cihazdan sinyal alan 4-20 mA girisine gére hesaplanir. 4 mA'deki akimin 0 oldugu kabul edilir ve 20
mA'deki akim ayar noktasina gére tanimlanir. Sinyal 4 ila 20 mA arasinda degistiginde, hesaplanan akim lineer olarak 0
amp'den ayar noktasina gére tanimlanan amp degeri arasinda degisir.

Akim sinirt mevcut sinir dederinin ortasinda yer alan bir 10 bant kullanir; bdylece akim 61U bant dahilinde oldugunda Gnite
kapasite artisina izin verilmez. Unite akimi 8l bandin Gizerinde ise, 6li bant seviyesine gelene kadar kapasite azalir. Akim
sinir 61t bandi, akim sinirinin %10'u olur.

6.12.5 Maksimum CSS indirme Hizi

Cikan su sicakliginin disebilecegi maksimum hiz, ancak GCSS 60°F (15,5°C) degerinden daha disik oldugunda
Maksimum Hiz ayar noktasi ile sinirlanir. )

Eger indirme hizi ¢cok yiksekse, hiz Maksimum Indirme Hizi ayar noktasindan daha digsiik olana kadar unite kapasitesi
azalir.

6.12.6 Yiksek Su Sicaklik Kapasite Siniri

Evaporatér CSS 18°C sicakligini gegerse, kompresor yikid maksimum %75 ile sinirlanir. CSS bu sinir gegtiginde %75
yuk degerinden daha yiiksek degerde calisirsa, kompresorler %75 veya daha az degere bosalir. Bu 6zellik sayesinde,
devrenin kondenser bobini kapasitesi dahilinde calismasi saglanir.

Sinir ayar noktasi altinda bulunan 6li bant, fonksiyon kararliligini arttirmak icin kullanilir. Mevcut kapasite bant icinde ise,
Unite yikleme islevi engellenir.

6.13Daikin Tesiste
Daikin Tesiste (DoS) sayfasina Ana Menii — Gériiniim/Uniteyi Ayarla — Daikin Tesiste ile gezinerek erisilebilir.

ioic ' |paikin on site 3
Comm Start= off P
Comm State=
Serial Nr= 3173

Authorization Key=
VITCLK-HHDIE-ULLLC-SYKXV-WOAC

en ESC(

DoS yardimci programini kullanmak igin misterinin Seri Numarasini Daikin sirketine bildirmesi ve DoS servisine abone
olmasi gerekir. Ardindan, bu sayfadan sunlari yapmak mimkiindar:

* DoS baglantisini baslatma/durdurma

» Asagidaki tabloda goésterilen parametrelere gére DoS servisinin baglanti durumunu kontrol edin.

Parametre Aralik Aciklama
Comm Start Kapal DoS ile olan baglantiyi kes

Baglat DoS ile olan baglantiyi baglat
Comm State - DoS baglantisi kapali

IPErr DoS ile baglanti kurulamiyor

Bagli DoS baglantisi kuruldu ve ¢alisiyor
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6.14Is1 Geri Kazanimi

Isi Geri Kazanimi anahtari Etkinlestir olarak ayarlanir ve en az bir devrenin Isi Geri Kazanimi segenegi etkin ise, Isi Geri
Kazanimi islemleri calisan devrelerde baslatilir. Kontrol islevi ile, Isi Geri Kazanimi 1s1 esanjoru ¢ikis su sicakligi ayar
noktasina (50°C) gore kontrol edilir. Isi Geri Kazanimi ¢ikis suyu sicakhgi belli bir fark ile (3°C) ayar noktasini gegerse,
sicaklik ayar noktasi altina diisene kadar geri kazanim fonksiyonu devre disi kalir.

Is1 Geri Kazanimi fonksiyonu, Isi Geri Kazanimi i1s1 esanjori giris suyu sicakhidi minimum izin verilen degerin (25°C) altina
dustigunde devre disi kalir.

Ug farkli Isi Geri Kazanimi durumu mimkiindiir:

e Kapali - IsI Geri Kazanimi iglemleri Kapali
e Baglat: Isi Geri Kazanimi suyu devridaim olur
e  Calistir: Is1 Geri Kazanimi Agik

Asagidaki durumlarin herhangi biri dogru oldugunda, Isi Geri Kazanimi durumu Kapalidir:
Isi Geri Kazanimi Anahtari Devre Digi olarak ayarlanmistir

Isi Geri Kazanimi segenegi, mevcut devrelerin en az birinde kurulu degildir

Isi Geri Kazanimi giris suyu sicakligi minimum izin verilen sicakligin altindadir
Isi Geri Kazanimi GSS sensori aralik disindadir

Isi Geri Kazanimi CSS sensoru aralik digindadir

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, Isi Geri Kazanimi durumu baslar:
e IsiI Geri Kazanimi segenegi, mevcut devrelerin herhangi birinde kuruludur
Isi Geri Kazanimi giris suyu sicakligi minimum izin verilen sicakhidin Gstiindedir
Isi Geri Kazanimi GSS sensori aralik disindadir
Isi Geri Kazanimi CSS sensoru aralik digindadir
Isi Geri Kazanimi CSS Ayar Noktasi + Fark'tan daha yiiksektir

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, Isi Geri Kazanimi durumu cgalisir:

Isi Geri Kazanimi segenegi, mevcut devrelerin en az birinde kuruludur

Isi Geri Kazanimi giris suyu sicakligi minimum izin verilen sicakhgin Gstindedir
Isi Geri Kazanimi GSS sensori aralik disindadir

Isi Geri Kazanimi CSS sensori aralik digindadir

Isi Geri Kazanimi CSS Ayar Noktasindan daha dusktir

6.15Is1 Geri Kazanimi Pompasi
iki adet Isi1 Geri Kazanimi Pompasi kontrol durumlari Isi Geri Kazanimi Pompasinin kontrolii igin mimkindir:

e Kapall - Pompa Kapal.
e Calisiyor — Pompa aglik.

Asagidaki durumlarin hepsi dogru oldugunda, kontrol durumu Kapalidir:

e IsI Geri Kazanimi durumu Kapalidir

e Isi Geri Kazanimi GSS Evap Buz ayar noktasindan daha yiiksek veya Isi Geri Kazanimi GSS sensor arizasi
aktif degildir

e IsiI Geri Kazanimi CSS Evap Buz ayar noktasindan daha yiiksek veya Isi Geri Kazanimi CSS sensor arizasi
aktif degildir

Asagidaki durumlarin herhangi biri dogru oldugunda, kontrol durumu Calistir konumundadir

e Isi Geri Kazanimi durumu Baslat veya Calistir konumundadir

e Isi Geri Kazanimi GSS Evap Buz ayar noktasindan daha dusiik veya Isi Geri Kazanimi GSS sensor arizasi
aktiftir

e Isi Geri Kazanimi CSS Evap Buz ayar noktasindan daha dislk veya Isi Geri Kazanimi GSS sensor arizasi
aktiftir

6.16Hizli Yeniden Baslatma

Bu sogutucu, elektrik kesintisine tepki olarak Hizli Yeniden Baslatma (istege bagh) sirasini etkinlestirebilir. Bu secenek,
glc arizasindan 6nce yukiine daha kisa siirede ulagsmasina olanak verir, boylece standart dongl zamanlayicisini azaltir.
Hizh Yeniden Baglatma islevini etkinlestirmek i¢in musteri Hizli Yeniden Baglatma sayfasinda “Hizl Yeniden Baglatma’yi
Evet olarak ayarlamalidir ve eder varsa RR segeneginin Anahtar durumu etkin konumda olmalidir.

Bu 6zellik fabrikada yapilandiriimigtir.
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‘Hizli Yeniden Baglatma’ sayfasina Ana Menii = Uniteyi Gériintiile/Ayarla & Hizli Yeniden Baglatma ile gezinerek
erisilebilir.

Info ' |view/set unit N Info * |Rapid Restart
Status/Settings » Rapid Restart Enable P
Set-Up » Input Switch State off
Temperatures » State Disabled
Date/Time/Schedules 3 Power C
Power Conservation b
Rapid_Restart 4
Configuration 4
Ctrlr IP Setup [ 2

L ESC YA ESC

“Durum”, Hizli Yeniden Baslatma segeneginin mevcut durumunu gdsterir.

“Giris Anahtar Durumu”, Gnitede bulunmasi halinde donanim anahtarinin durumunu gosterir.

Secenegin durumu “Devre DisI” ise HMI etkin ayar noktasinin veya giris salterinin kapali veya her ikisinin kapali oldugu
anlamina gelir. Bunun sebebi Unitenin iyi yapilandirimamasi ve RR segenegini etkinlestirmenin imkansiz hale gelmesi
olabilir.

Hizl yeniden baglatma asagidaki kosullar altinda etkinlestirilir:
e  Elektrik kesintisi 180 saniyeye kadar var.

¢ Unite ve devre anahtari ACIK.

e Birim veya devre alarmi yok.

e Unite normal Caligma durumunda caligiyor.

e Kontrol kaynagi ag oldugunda BMS Devre Modu ayar noktasi otomatik olarak ayarlanir.
e ELWT burada “ELWT Ayar Noktasi + StgUpDT”den daha diisuk degil.
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7  Yazilim Segenekleri

EWAD (initesinde, Unite tizerine kurulan yeni Microtek 4'e gore sodutucunun iglevselligine bir dizi yazilm secenegi
kullanma imkani eklenmistir. Yazihm Secenekleri herhangi bir ek donanim gerektirmez ve iletisim kanallarini dikkate alir
Devreye alma sirasinda makine, musteri tarafindan segilen Secenek Seti ile birlikte verilir; Eklenen parola kalicidir ve Seri
Makine Numarasina ve segilen Secenek Dizisine baglidir. Mevcut Segenek Dizisini kontrol etmek igin:

Ana Menii — Devreye Alma Unitesi — Secenek Yazilimi

Info 1

Commission Unit b Info ' |software Options »
Save Settings= Passive P Apply Changes No P
About Chiller 4 Password Value 3
Configure Unit » 1-Modbus Slave MSTP off b
Configure Circuits 4 1-State off
Software Update b 2-BACNet MSTP off b
Set-Up » 2-State Off
Option SW » 3-BACNet IP off »
Date/Time/Schedules b~ 3-State off M
e ESC/ oL ESC!

Parametre Aciklama

Sifre Arayiiz/Web Arayiizi ile Yazilabilir

Secenek Adi Secenek Adi

Secenek Segenek etkinlestirildi.

Durumu Secenek devre disi birakildi

Girilen Gegerli Parola segilen segenekleri etkinlegtirir.

Secenek Dizisi ve Parola Fabrikada guincellenir. Misteri Segenek Dizisini degistirmek isterse, Daikin Personeli ile iletisim
kurmasi ve yeni bir parola sormasi gerekir.
Yeni parola bildirildiginde, asagidaki adimlar misterinin Secenek Dizisini kendisi tarafindan degistirmesine izin verir:

1. Devrelerin her ikisinin de KAPALI olmasini bekleyin, ardindan Ana Sayfa'dan
Ana Menii — Devreye Alma Unitesi — Yazilim Segeneklerine gidin

2. Etkinlestirilecek Secenekler'i segin

3. Parolayi Girin

4. Segili segeneklerin Agik durumuna gegmesini bekleyin

5. Degisiklikleri Uygula—Evet (kontrol birimini yeniden baslatacak)

Parola sadece makine giivenli kosullarda galigiyorsa degistirilebilir: her iki devre de Kapali
konumdadir.

7.1 Parolay! Yedek Kontrol Birimine Ekleme

Kontrol birimi bozulmussa ve/veya herhangi bir nedenle degistiriimesi gerekiyorsa, musterinin Segenek Dizisini yeni bir
Parola ile yapilandirmasi gerekir.

Bu degisiklik planlandiysa, musteri Daikin Personeli'nden yeni bir Parola isteyebilir ve bdlim 4.15.1'deki adimlari
tekrarlayabilir.

Daikin Personelinden Parola istemek icin yeterli zaman yoksa (6rnegin, kontrol biriminin beklenen bir arizasi), makinenin
calismasini engellememek igin bir dizi Ucretsiz Sinirli Parola saglanir. Bu Parolalar (icretsiz ve gérsellestirilmistir:
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Ana Menii—Devreye Alma Unitesi—Yapilandirma—Segenek Yazilimi—Gegici Parolalar

Info 1

Software Options 4
I-Energy Monitoring Off P -
4-State Off

5-iCM Standard off b
5-State Off

6-iCM Advanced off b
6-State Off
Temporary Passwords b
Apply Changes Noe b

ESC |

Kullanimlar t¢ aya kadar sinirhdir:

553489691893 — 3 Ay Sireli
411486702597 — 1 Ay Sureli
084430952438 — 1 Ay Sureli

Temporary Passwords 4

1-553489691893 Not Used

2-411486702597 Not Used

3-984430952438 Not Used

Mode Permament

Timer emin
ESC

Musteriye Daikin Servisi ile badlantiya gegme ve yeni bir sinirsiz parola ekleme zamani verir.

Parametre Ozel Durum Aclklama

553489691893 Secenek Ayarini 3 Ay Boyunca Etkinlestirin.

411486702597 Secenek Ayarini 1 Ay Boyunca Etkinlestirin.

084430952438 Secenek Ayarini 1 Ay Boyunca Etkinlestirin.

Mod Kalici Kalici bir parola eklendi. Segenek dizisi sinirsiz bir
sire igin kullanilabilir.

Gegici Gegici bir parola eklendi. Eklenen parolaya bagh

olarak segenek dizisi kullanilabilir.

Zamanlayici Etkinlestirilen Secenek Dizisinin son slresi.
Sadece mod Gegici ise etkindir.

Parola sadece makine giivenli kosullarda calisiyorsa degistirilebilir: her iki devre de Kapal

konumdadir.

7.1.1 Modbus MSTP Yazilim Secenedi

Yazilim segenegi "Modbus MSTP" etkinlestirildiginde ve kontrol birimi yeniden baslatildiginda, iletisim protokoll ayarlar
sayfasina su yoldan erisilebilir:

Ana Menii—Devreye Alma Unitesi—Yazilim Modbus MSTP

B ! [commission Unit

Configuration

Alarm Limits

Manual Control
Input/Output
Sensors Calibration
SW Modbus MSTP
Scheduled Maintenan

ce

ESC|(

¥ ¥ ¥ ¥ ¥V ¥V ¥V |¥

Ayarlanabilen degerler, Modbus MSTP secenek sayfasinda uygun strticu ile birlikte bulunan degerler ile aynidir ve tnitenin
yuklendigi yerdeki sisteme baghdir.
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L ! |Modbus MSTP b
Address 1 b
Baudrate 19288 P
Parity Nene P
2StopBits No P
Delay 1ee P
Response Timeout lee b
[ FAY ESC(

< af &

q Baglantiyi kurmak icin kullanilacak RS485 portu, MT4 kontrol biriminin T14 terminali Gizerindedir.

7.1.2 BACNET MSTP

Yazilim segenegi "BACNet MSTP" etkinlestirildiginde ve kontrol birimi yeniden baslatildiginda, iletisim protokoll ayarlar
sayfasina su yoldan erisilebilir:

Ana Menii—Devreye Alma Unitesi—Yaziim BACNet MSTP

i ! |commission Unit

Configuration

Alarm Limits

Manual Control
Input/Output

Sensors Calibration
SW BACNet MSTP
Scheduled Maintenance

vV vV ¥ ¥ ¥V ¥ Vv |¥

[ YA ESC(

Ayarlanabilen degerler, BACNet MSTP segenek sayfasinda uygun suriicti ile birlikte bulunan degerler ile aynidir ve tnitenin
yuklendigi yerdeki sisteme baghdir.

S ! |BACNet MSTP b
Device Instance 1 P.
Name Value 4
Status NoActivePo
Address e b
Baudrate 38400 )
Max Master 1 b
Max Info Frame 1 b
Unit System e b

€D ESC (

Baglantiy1 kurmak igin kullanilacak RS485 portu, MT4 kontrol biriminin T14 terminali Gzerindedir.
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7.1.3 BACNET IP

Yazilim secenedi "BACNet IP" etkinlestirildiginde ve kontrol birimi yeniden baslatildiginda, iletisim protokoll ayarlar

sayfasina su yoldan erisilebilir:

Ana Menii—Devreye Alma Unitesi—Yaziim BACNet IP

Info

Commission Unit

Configuration
Alarm Limits
Manual Control
Input/Output

SW BACNet IP

Sensors Calibration

Scheduled Maintenance

ESC(

v vV vV v v v v|w

Ayarlanabilen degerler, BACNet MSTP segenek sayfasinda uygun suriict ile birlikte bulunan degerler ile aynidir ve tnitenin

yuklendigi yerdeki sisteme baghdir.

Info

BACNet IP »
Device ID 1 b
Name Value 4
Status oK

UDP Port 47888 b
Unit System 2]

Act IP= 192. 168. @0l. 042

Act Msk= 255. 255. 255. @ee

Act Gwv= 192. 168. 861 . @81 -

ESC{

BACNet IP iletisimi icin kullanilacak LAN portu T-IP Ethernet portudur, aynisi PC Uzerindeki kontrol biriminin uzaktan

kumandasi igin kullanihr.
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8 Devre Fonksiyonlari

8.1 Hesaplamalar

8.1.1 Sogutucu Akiskan Doymus Sicaklidi

Sogutucu akigkan sicaklidi, her devre icin basing sensodr okumalarindan hesaplanir. R134a igin yayinlanan veri
degerleriyle eslesebilmek icin, bir fonksiyon sicakligin dénistirilen degerini sunar

- -0,1°C araliginda, 0 kPa ila 2070 kPa basing girisleri icin,

- -0,2°C araliginda, -80 kPa ila 0 kPa basing girisleri icin.

8.1.2 Evaporatér Yaklasimi

Evaporatdr yaklagimi her devre igin hesaplanir. Denklem asagdidaki gibidir:
Evaporat6r Yaklasimi = CSS — Evaporatdr Doymus Sicaklik

8.1.3 Emis Kizginhgi

Emis kizginh@r asagidaki denklem kullanilarak her devre igin hesaplanir:
Emis kizginhgi = Emis Sicakligi — Evaporatdr Doymus Sicakligi

8.14 Desarj Kizginhgi
Desarj kizginh@1 asagidaki denklem kullanilarak her devre igin hesaplanir:
Desarj kizginhgi = Desarj Sicakhgi — Kondenser Doymus Sicaklidi

8.1.5 Yag Fark Basinci
Yag Fark Basinci, asagidaki denklemle her devre igin hesaplanir:
Yag Fark Basinci = Kondenser Basinci - Yag Basinci

8.1.6 Maksimum Doymus Kondenser Sicaklidi

Maksimum doymus kondenser sicakligi hesaplamasi, kompresor galisma kilifindan sonra modellenir. Temelde degeri
68,3°C'dir, fakat doymus evaporator sicakligi 0°C degerinin altina diserse degisebilir.

8.1.7 Yiksek Doymus Kondenser — Tutma Degeri

Yiksek Kond Tutma Degeri = Maks Doymus Kondenser Degeri — 2,78°C
8.1.8  Yuksek Doymus Kondenser — Bosaltma Degeri

Yuksek Kond Bosaltma Degeri = Maks Doymus Kondenser Degeri — 1,67°C

8.1.9 Kondenser Doymus Sicaklik Hedefi

Doymus kondenser sicaklik hedefi, kompresoérin yaglanmasini ve maksimum devre performansi igin uygun basing oranini
muhafaza eder.

Hesaplanan hedef degeri Kondenser Doymus Sicaklik Hedefi min ve maks ayar noktalari ile tanimlanan aralikla sinirlanir.
Bu ayar noktalari, degeri calisma araliginda keser ve iki ayar noktasi ayni degerde ayarlandiginda bu aralik tek bir degerle
sinirlanir.

8.1.10 Isi Geri Kazanimi Kondenser Doymus Sicaklik Hedefi

Isi Geri Kazanimi modu etkin oldugunda, suyu istenilen sicakliga isitmak icin kondenser bobinlerinde ek isi1 geri verme
olusturmak amaciyla, kondenser doymus sicaklik hedefi hesaplanir. Sogutucu verimliligini arttirmak amaciyla, hedef
evaporator CSS'ye bagimlidir; bdylece CSS ayar noktasina ne kadar yakin olunursa, suya is1 geri kazanimi o kadar ylUksek
olur.

Hedef degeri Isi Geri Kazanimi Doymus Sicaklik Hedefi min ve maks ayar noktalari ile tanimlanan aralikla sinirlanir. Bu
ayar noktalari, de@eri calisma araliginda keser ve iki ayar noktasi ayni degerde ayarlandiginda bu aralik tek bir degerle
sinirlanir.

8.2 Devre Kontrol Mantigi

8.2.1 Devre Kullanilabilirligi

Asagidaki kosullar dogru ise, devrenin ¢alistirimasi mimkindur:

Devre anahtari kapalidir

Devre alarmi aktif degildir

Devre Modu ayar noktasi Etkin olarak ayarhdir

BAS Devre Modu ayar noktasi Otomatik olarak ayarlidir

Dongu zamanlayicilan aktif degildir

Desarj Sicakligi Yag Doymus Sicakligindan en az 5°C daha yuksektir

8.2.2 Baslatma

Asagidaki kosullarin hepsi gercek ise devre baglatilir:

e Evaporator ve kondenserde yeterli basing (bkz. Baslatma Alarminda Basing Yok)
e  Devre Anahtari kapaldir

e Devre Modu ayar noktasi Etkin olarak ayarhdir
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BAS Devre Modu ayar noktasi Otomatik olarak ayarlidir
Dongl zamanlayicilan aktif degildir

Alarm aktif degildir

Kademelendirme mantigi bu devrenin ¢alistirimasini gerektirir
Unite Durumu Otomatik

Evaporatér pompa durumu Calisiyor

8.2.2.1 Devre Calistirma Mantigi

Devre calistirma, bir devrede kompresér galistirma isleminden sonraki zaman periyodudur. Calistirma sirasinda, disuk
evaporatdr basing alarm mantigi yok sayilir. Kompresor en az 20 saniye boyunca ¢alistiginda ve evaporator basinci disiik
evaporatdr basinci bosaltma ayar noktasi lizerine ¢ikarsa, ¢alistirma islemi tamamlanir.

Basincin bogaltma ayar noktasi Uzerine ¢ikmamasi ve devrenin Baslatma Zamani ayar noktasindan daha uzun sire
calismasi halinde, devre kapanir ve alarm baslatilir. Evaporatér basincinin mutlak dusik basing siniri altina dismesi
halinde, devre kapanir ve ayni alarm baslatilir.

8.2.2.2 Diisiik DHS Yeniden Baslatma Mantidi

Diisiik DHS yeniden baslatma mantigi, diistik ortam kosullarinda birden fazla ¢alistirma denemesine izin verir. Kompresor
calistirildiginda kondenser doymus sicakhigi 60°F degerinden daha dislk ise galistirma islemi ‘disiik DHS baslatma’
olarak kabul edilir. Eger diisik DHS baglatma basarili olmaz ise, devre kapanir, fakat giiniin ilk iki denemesinde herhangi
bir alarm baslatiimaz. Uglincii diisiik DHS baslatma denemesi basarisiz olursa, bu durumda devre kapanir ve Diisiik DHS
Yeniden Baglatma Alarmi verilir.

Baslatma islemi basarili olursa yeniden baglatma sayaci sifirlanir, Dugik DHS Yeniden Baslatma Alarmi baslatilir veya
Unite zaman saati yeni bir giiniin basladigini gosterir.

8.2.2.3 Durma

8.2.24 Normal Kapanma

Normal kapanma, devrenin kompresér kapanmadan dnce basincinin azaltiimasini gerektirir. Bu islem ise EXV kapatilarak
ve kompresor ¢alisir durumda iken (eger varsa) sivi hatti solenoidinin kapatiimasi ile yapilir.

Asagidaki islemlerden herhangi biri dogru ise devre normal kapatma (basing azaltma) gercgeklestirir:

o Kademelendirme mantid1 bu devrenin durdurulmasini gerektirir

Unite Durumu Basing Azaltma

Devrede basing azaltma alarmi ortaya gikar

Devre anahtari agiktir

Devre Modu ayar noktasi Devre Disi olarak ayarlidir

BAS Devre Modu ayar noktasi Kapali olarak ayarlidir

Asagidaki durumlarin herhangi biri dogru oldugunda, normal kapanma tamamlanir:

e Evaporatdr Basincl, Basing Azaltma ayar noktasindan daha duguktur

e Servis Basing Azaltma ayar noktasi Evet olarak ayarli ve Evaporatdr Basinci 35 kPa'dan dusuktir
e Devrenin, Basing Azaltma Zamani Sinir ayar noktasindan daha uzun sure basinci azaltilmistir

8.2.2.5 Hizh Kapanma
Hizl kapanma, kompresoérin kapanmasini ve devrenin dogrudan Kapali durumuna gitmesini gerektirir.

Asagidaki kosullardan herhangi biri herhangi bir zamanda ortaya ¢ikarsa, devrede hizl bir kapanma gergeklesir:
e  Unite Durumu Kapalidir

e Devrede hizli durma alarmi ortaya ¢ikar

8.3 Devre Durumu

Goruntllenen devre durumu, asagidaki tablodaki kosullara gére belirlenir:

No Durum Kosullar

0 Kapali:Hazir Gerekmesi durumunda devre galismaya hazirdir.

1 Kapali:Kademe Yukari | Devre kapalidir ve kademe vyukari gecikmesi nedeniyle
Gecikmesi baslatilamaz.

2 Kapali:Déngu Zamanlayici Devre kapalidir ve aktif déngli zamanlayici nedeniyle baslatilamaz.

3 Kapali:Tus Takimi Devre Digi Devre kapalidir ve tus takimi devre disi oldugundan baglatilamaz.

4 Kapali:Devre Anahtari Devre kapalidir ve devre anahtari kapalidir.

5 Kapal:Yag Karterinde Sog. | Devre kapalidir ve Desarj Sicakligi — Gaz sicakhgi <= 5°C
Aks. oldugunda Yag Donmus Sicakligi

6 Kapali:Alarm Devre kapalidir ve aktif devre alarmi nedeniyle baglatilamaz.

7 Kapali:Test Modu Devre test modundadir.

8 EXV Onceden Agik Devre 6nceden agik durumdadir.

9 Calisma:Basing Azaltma Devre basing azaltma durumundadir.

10 Calisma:Normal Devre galisma durumundadir ve normal bir sekilde ¢alismakta.

11 Calisma:Disk SH Dusuk Devre calisiyor ve diisliik desarj kizginhigi nedeniyle yiklenemiyor.
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12 Calisma:Evap Basinci Diisiik D_gvre glall§|yor ve dusik evaporatér basinci nedeniyle
yiklenemiyor.

13 Calisma:Kond Basinci Yiiksek D“evre g_aI|§|yor ve ylksek kondenser basinci nedeniyle
yuklenemiyor.

8.4 Kompresoér Kompresori

Devrenin galismasi veya basin¢g azaltma durumunda olmasi halinde, kompresér c¢alisir. Bunun anlami, devre kapali
oldugunda veya EXV 6n agma sirasinda kompresoriin galismamasi gerektigidir.

8.4.1.1  Déngu Zamanlayicilari

Kompresér baslatmalari arasinda minimum sire ve kompresér kapanma ile calistirma arasinda minimum sire
gerceklestirilir. Zaman degerleri genel devre ayar noktalari ile belirlenir.

Sogutucuya gli¢ déngisu olsa bile, bu déngli zamanlayicilan gergeklestirilir.

Bu zamanlayicilar, kontrol birimindeki ayar ile silinebilir.

8.4.1.2 Kompresor Calisma Zamanlayici

Kompresor calistinildiginda, zamanlayici baslatilir ve kompresoér calistigi middetce calismaya devam eder. Zamanlayici,
alarm gunltginde kullantlir.

8.4.1.3  Kompresor Kapasite Kontroli

Calistirma isleminden sonra, kompresér minimum fiziksel kapasiteye diser ve evaporatér basinci ile yag basinci
arasindaki fark minimum diizeye gelene kadar kompresor kapasitesini arttirmak icin herhangi bir islem yapilmaz.
Minimum fark basinci saglanana kadar, kompresoér kapasitesi %25 diizeyinde kontrol edilir.

Kompresér kapasitesi ¢alisma durumunda minimum %25 ile sinirlanir; fark basinci olusturuldugunda kompresér
calistinimasi bunun disindadir ve Unite kapasite gereksinimlerini sadlamak icin kapasite Uzerinde degisiklikler
gerceklestiriimesi bunun disindadir (bkz. tnite kapasite kontrol bélimu).

Desarj kizginlik en az 30 saniye boyunca en az 12°C olana kadar, kapasite %25 izerine gikmaz.

8.4.1.4  Manuel kapasite kontroli

Kompresor kapasitesi manuel olarak kontrol edilebilir. Manuel kapasite kontroll, otomatik veya manuel tercihleriyle birlikte
ayar noktasi ile etkinlestirilir. Farkli bir ayar noktasi kompresor kapasitesinin %25 ila %100 arasinda ayarlanmasini saglar.
Kompresér kapasitesi manuel kapasite ayar noktasina gore kontrol edilir. Kararli devre calismasina izin verecek
degisiklikler maksimum hiza esit bir sekilde yapilir.

Asagidaki durumlarda kapasite kontrolii otomatik kontrole déner:

e devre herhangi bir nedenle kapandiginda

e kapasite kontrolli dort saat boyunca manuel olarak ayarlandiginda

8.4.1.5  Sirgu Kontrol Solenoidleri (Asimetrik kompresorleri)
Bu bélimde asagidaki kompresor modelleri (asimetrik) ele alinmaktadir:

Model isim plakasi
F3AS HSA192
F3AL HSA204
F3BS HSA215
F3BL HSA232
F4AS HSA241
FAAL HSA263

Gerekli kapasite, bir adet modiilasyonlu siirgi ve bir adet modulasyonsuz sirgl kontrol edilerek saglanir. Modulasyonlu
surgl, sinirsiz bir sekilde degisecek sekilde toplam kompresor kapasitesinin %10 ila %50'sini kontrol edebilir.
Modulasyonsuz surgu, toplam kompresor kapasitesinin %0 ila %50'sini kontrol edebilir.

Moddlasyonsuz surginiin yikleme veya bosaltma islemi, kompresoér ¢alistiginda herhangi bir zamanda olabilir. %10 ila
%50 arasindaki kompresoér kapasitesi i¢in, sirginin bos konumda olmasini saglamak amaciyla modulasyonsuz surgu
bosaltma solenoidi agiktir. %60 ila %100 arasindaki kapasite igin, stirgiiniin yiklii konumda olmasini saglamak amaciyla
modiilasyonsuz surgl yiikleme solenoidi agiktir.

Gerekli kapasiteyi saglamak amaciyla, modulasyonlu siirg( yiikleme ve bosaltma solenoidlerini hareket ettirerek tasinabilir.
Belli kosullarda modiilasyonlu slirgiiyli hareket ettirmeye yardimci olmak amaciyla ek bir solenoid kontrol edilir. Basing
orani (kondenser basinci béli evaporatdér basinci) en az 5 saniye boyunca 1,2'den az veya buna esit oldugunda aktif hale
getirilir. Basing orani 1,2'den daha buyuk oldugunda devre digi kalir.
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8.4.1.6  Surgu Kontrol Solenoidleri (Simetrik kompresorler)
Bu bdlimde asagidaki kompresér modelleri (asimetrik) ele alinmaktadir:

Model isim plakasi
F4221 HSA205
F4222 HSA220
F4223 HSA235
F4224 HSA243
F3216 HSA167
F3218 HSA179
F3220 HSA197
F3221 HSA203
F3118 HSA3118
F3120 HSA3120
F3121 HSA3121
F3122 HSA3122
F3123 HSA3123

Gerekli kapasite, bir modilasyonlu surgu kontrol edilerek saglanir. Modulasyonlu surgl, sinirsiz bir sekilde degisecek
sekilde toplam kompresor kapasitesinin %25 ila %100'UnU kontrol edebilir.
Gerekli kapasiteyi saglamak amaciyla, modulasyonlu stirgQ ylikleme ve bosaltma solenoidlerini hareket ettirerek taginabilir.

8.4.1.7  Kapasite Gegersiz Kilma — Calisma Sinirlan

Sogutucu SOGUTMA modunda iken asagidaki kosullar otomatik kapasite kontroliinii gecersiz kilar. Bu gegersiz kilma
islemleri sayesinde, devrenin ¢alismak Uzere tasarlanmadigi kosullara girmesi énlenir.

8.4.1.8 Duslk Evaporator Basinci

Dusuk Evaporatoér Basinci Tutma olayi baslatildiginda, kompresdériin kapasitesini arttirmasina izin veriimez.
Dusuk Evaporator Basinci Bosaltma olayi baslatildiginda, kompresoér kapasitesini azaltmaya baslar.

Dusuk Evaporatér Basinci Tutma olay! silinene kadar, kompresoérin kapasitesini arttirmasina izin verilmez.
Baslatma, sifirlama ve bosaltma islemleri hakkinda ayrintilar icin Devre Olaylari bélimine bakiniz.

8.4.1.9 Yuiksek Kondenser Basinci

Yiksek Kondenser Basinci Tutma olayi bagslatildiginda, kompresoérin kapasitesini arttirmasina izin verilmez.
Yuksek Kondenser Basinci Bosaltma olayi baslatildiginda, kompresér kapasitesini azaltmaya baslar.
Yuksek Kondenser Basinci Tutma olayi silinene kadar, kompresdriin kapasitesini arttirmasina izin verilmez.
Baslatma, sifirlama ve bosaltma islemleri hakkinda ayrintilar igin Devre Olaylari bélimine bakiniz.

8.5 Kondenser Fan Kontroll

Fanlarin kademelendirmesini agmak igin, kompresoriin galismasi gerekir. Kompresoér kapali duruma gelene kadar tim
calisan fanlar kapanacaktir.

8.5.1 Kondenser Doymus Sicaklik Hedefi

Kondenser fan kontrol mantigi, doymus kondenser sicakhigini hesaplanan bir hedefe gore kontrol etmeye caligir.
Evaporatér doyma sicakhgina gore, temel kondenser hedefi hesaplanir

Ardindan bu deger, Kondenser Hedef Maksimum ve Minimum ayar noktalari tarafindan belilenen maksimum ve minimum
degerlere goére sinirlandirilir. E§ger bu ayar noktalarinin her ikisi ayni degere ayarlanirsa, bu durumda kondenser doymus
sicaklik hedefi bu degere kilitlenir.

8.5.2 Isi Geri Kazanimi Doymus Kondenser Sicaklik Hedefi
Is1 Geri Kazanimi islemi baglatildiginda, kondenser sicaklik hedefi normal calismaya gére degisir. CSS Hatasi 2 ve 8°C

arasinda degistiginde, kondenser sicaklik hedefi Isi Geri Kazanimi Doymus Kondenser Sicakligi Maks ve Min arasinda
siraslyla degisir. Bdylece, CSS sicaklik hedefi yakin oldugunda devrenin daha fazla geri kazanmasini saglar.

8.5.2.1 Fan Kademelendirme

Fan kademesi 1 fan adimlariyla diizenlenir. Buradaki tek istisna kompresér galistirmasinda zorlamali fan kademelendirme
icin uygun hale getirmektir.
Fan kademelendirme, asagidaki tabloya gére 5 ila 12 fan bulundurabilir:
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Cikis Sayilari fan
1 2 3 4 5 6 sayisl
%* %* ¥ % * 5
%* %* ¥ % %* % 6
%* %* ¥ % %* % * 7
%* %* % % %* % %* % 8
%* %* ¥ % %* % ¥ % % 9
%* %* ¥ % %* % ¥ % ¥ %* 10
%* %* ¥ % %* % ¥ % ¥ %* ¥ 11
%* %* ¥ % %* % ¥ % ¥ % % % 12

8.5.2.2 Kademe Yukari

Alti farkli kademe yukari 6li bandi kullanilir. Birden bese kadar kademeler ilgili 61t bantlari kullanir. Altidan on ikiye kadar
kademeler altinci kademe yukari 6l bandini kullanir.

Doymus kondenser sicakhgi Hedef + aktif 61U bant tGzerinde ise, Kademe Yukar hatasi olusturulur.

Kademe Yukari Hatasi Adimi Kademe Yukar Biriktiricisine eklenir. Kademe Yukari Hatasi Biriktirici siniri gegerse, baska
bir kademe eklenir.

Belli kosullar altinda, Biriktirici doygunlugunu énlemek amaciyla Biriktirici sifirlanir.

8.5.2.3 Kademe Asagi

Bes farkli kademe asag 6lii bandi kullanilir. ikiden bese kadar kademeler ilgili 6lii bantlari kullanir. Altidan on ikiye kadar
kademeler altinci kademe 6l bandini kullanir.

Doymus kondenser sogutucu akiskan sicakligi Hedef - aktif 61U bant altinda ise, Kademe Asagi hatasi olusturulur.
Kademe Agagi Hatasi Adimi Kademe Agag Biriktiricisine eklenir. Kademe Asagi Hatasi siniri gegerse, farkli bir kondenser
fan asamasi ¢ikarilir.

Bir fan calistirildiginda, 6li bant yerine sabit bir nokta kullanilir.

Belli kosullar altinda, Biriktirici doygunlugunu énlemek amaciyla Biriktirici sifirlanir.

8524 VFD

Kondenser basing azaltma kontrold, ilk fan Gzerinde opsiyonel VFD kullanilarak saglanir. Bu VFD kontroli fan hizini
degistirerek doymus kondenser sicakhgini hedef degerine ayarlar. Hedef deder normalde doymus kondenser sicakligi
hedefi ile aynidir.

8.5.25 VFD Durumu

Fan kademesi 0 iken VFD hizi her zaman 0'dir.
Fan kademesi 0'dan blyuk oldugunda, VFD hiz sinyali etkinlestirilir ve gerektigi sekilde hizi kontrol eder.

8.5.2.6  Kademe Yukari Dengeleme

Farkli bir fanin kademesi devre iken daha sorunsuz bir gegis temin etmek amaciyla, VFD baslangigta yavaslayarak
dengelenir. Bu ise, yeni fan kademe yukari 6lu bandini VFD hedefine ekleyerek saglanir. Daha yiksek hedefler VFD
mantiginin fan hizini azaltmasina neden olur. Ardindan, her 5 saniyede bir, doymus kondenser sicakhgi hedef ayar
noktasina esit olana kadar 0,1°F degeri VFD hedefinden gikarilir. Boylece, VFD'nin doymus kondenser sicakligini tekrar
asag! indirmesini sagdlar.

8.6 EXV Kontrolii (sogutucu liniteleri igin)

Kontrol iglemi farkh saticilara ait farkli vana modellerini destekleyebilmektedir. Bir model secildiginde, bu vanaya ait faz ve
tutma akimlari, toplam adim, motor hizi ve ekstra adim gibi tim ¢alisma verileri ayarlanir.

EXV, toplam adim araliginda vana modeline bagh olarak tasinir. Toplam araligin %0,1 artislarla yapilan ayarlamalar ile,
konumlandirma islemi asagidaki bélimlerde tarif edildigi sekilde belirlenir.

8.6.1.1  Onceden Agma islemi

EXV kontroll, tnitenin sadece opsiyonel sivi hat solenoidlerine sahip olmasi durumunda kullanilan bir énceden agma
islemini igerir. Unite, bir ayar noktasi ile sivi hatti solenoidleri ile veya bunlar olmaksizin kullanim igin yapilandirilir.

Devre baslatma iglemi gerekli oldugunda, kompresér ¢alismadan énce EXV agilir. Onceden agilma konumu bir ayar
noktasi ile belirlenir. Bu dnceden agilma islemi igin izin verilen zaman, EXV'nin programlanmis hareket hizina baglh olarak
onceden agcma konumunu agmak icin EXV'ye yeterli siire verir.

8.6.1.2  Calistirma iglemi

Kompresér calistiriidiginda (herhangi bir sivi hat solenoid vanasi kurulu degilse), EXV glvenli calistirmaya olanak verecek
bir baslangi¢c konumunu agmak i¢in calistirilir. CSS degeri, normal ¢alismaya girmenin mimkun olup olmadigini belirler.
Eger 20°C degerinden daha buylk ise, sabit basing kontroli kompresérin kilifta durmasini sadlayacak sekilde caligir.
Emis kizginh@r emis kizginhk ayar noktasina esit bir dederin altina disene kadar, normal calismaya devam eder.

8.6.1.3  Normal Calisma

EXV normal ¢alismasi devrenin EXV c¢alistirma islemini tamamladiginda ve surgi gegis kosullarinda olmadiginda kullanilir.
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Normal galisma sirasinda, EXV, 6n taniml bir aralikta deg@isebilen bir hedefe emis kizginligini kontrol eder

EXV kararli kosullar altinda (kararli su dongusi, statik kompresor kapasitesi ve kararli yogunlasma sicakligi) emis
kizginligini 0,55°C aralikta kontrol eder.

Desarj kizginh@ini 15°C ila 25°C arasinda muhafaza etmek igin, hedef dederi gerektigi sekilde ayarlanir.

8.6.14 Maksimum Calisma Basinci

EXV kontroli maksimum g¢alisma basincinda tanimli aralikta evaporator basincini saglar.

Cikan su sicakhgr baslangigta 20°C degerinden daha yliksek ise veya normal galisma sirasinda basing 350 kPa
degerinden daha ylksek hale gelirse, kompresoéri kilifta tutmak igin sabit basingli bir kontrol yapilir.

Maksimum c¢alisma basinci 350 kPa degerindedir. Emis kizginligi 6n taniml bir degerin altina diiserse normal ¢alisma
degerine duser.

8.6.1.5 Kompresor Kapasite Degisikligine Yanit

Buradaki mantik %50'den %60 degerine gegisi ve 6zel kosullarda %60'dan %50'ye gegisi dikkate alir. Bir gegis girildiginde,
vana acikligi yeni kapasiteye uyum saglamak amaciyla degisir, bu yeni hesaplanan konum 60 saniye boyunca muhafaza
edilir. Vana agikhdi %50'den %60 gegisine kadar artar ve %60'tan %50 gecisine kadar azalir.

Bu mantigin amaci, kapasitenin stirgu hareketi nedeniyle %60'tan yukari ¢cikmasi halinde %50'den %60'a degistiginde sivi
akisinin geri gelmesini énlemektir.

8.6.1.6 Manuel Kontrol

EXV konumu manuel olarak ayarlanabilir. EXV durumu Basing veya Kizginlik kontroli oldugunda ancak manuel kontrol
secilebilir. Diger zamanlarda, EXV kontroll ayar noktasi otomatik olarak zorlanir.

EXV kontroli manuel olarak ayarlandiginda, EXV konumu manuel EXV konum ayarina esit olur. Devre durumu gegislerinin
¢alisma durumunda bagka bir duruma ge¢mesi halinde manuel olarak ayarlanmasi durumunda, kontrol ayari otomatik
olarak tekrar ayarlanir. Devre durumu ¢alisir durumda iken, EXV kontroliiniin manuelden otomatige dénmesi halinde, EXV
durumu eger mumkuinse normal ¢alismaya déner veya maksimum c¢alisma basincini sinirlamak i¢in basing kontroliine
doner.

8.6.1.7  Kontrol Durumlari Arasinda Gegigler

EXV kontrolii Baslangig Calistirma, Normal Calisma veya Manuel Kontrol arasinda degistiginde, gegis islemi timini ayni
anda degistirmek yerine EXV konumunu asamali bir sekilde degistirerek sorunsuz hale getirilir. Bu gegis islemi, devrenin
kararsiz hale gelmesini veya alarm agmasi nedeniyle kapanma ile sonuglanmasini énler.

8.7 Ekonomizér Kontroli

Devrenin calisma durumunda olmasi ve kapasitenin %95'i gegmesi halinde, ekonomizor aktif hale getirilir.

YUkin %60'in altina dismesi veya devrenin artik galisir durumda olmamasi halinde kapanir.

8.8 Alt Sogutucu Kontrolii

Is1 geri kazanimi iglemi sirasinda gerekli eger varsa kompresér emis beslemesi verebilmek igin, devre calisma durumunda
oldugunda ve ekonomizér kurulu olmadiginda, alt sogutucu her zaman aktif hale gelir.

8.9 Sivi Enjeksiyonu

Devre galisma durumunda oldugunda ve desarj sicakliyi Sivi Enjeksiyonu Etkinlestirme ayar noktasi (zerine ¢iktiginda,
sivi enjeksiyonu aktif hale gelir.
Desarj sicaklidi etkinlestirme ayar noktasi altina 10°C'lik bir farkla inmesi halinde sivi enjeksiyonu kapanir.
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9 Alarmlar ve Olaylar

Sogutucu tarafindan islem yapilmasi gereken veya gelecekte referans olmasi igin kaydedilmesi gereken bazi durumlar
ortaya gikabilir. Kapanma ve/veya kilitleme gerektiren bir durum alarm olarak adlandirilir. Alarmlar normal kapanma (basing
azalmasiyla) veya hizli bir durmaya neden olabilir. Cogu alarm manuel sifirlama gerektirir, fakat alarm kosullari
dizeltildiginde bazilari otomatik olarak sifirlanir. Diger kosullar ise olay olarak bilinen durumlar baglatabilir; bunlar
sogutucunun belli bir yanit vermesine sebep olabilir veya olmayabilir. Tum alarm ve olaylar kaydedilir.

9.1 Alarmlan Sinyalleme
Asagidaki islemler bir alarmin ortaya ¢iktigi sinyalini verir:

Unite veya devre hizli veya basing azaltma kapanmasi gergeklestirir.

Bir alarm zili simgesi & tim kontrol birimi ekranlarinin sag Ust kdsesinde ve opsiyonel uzak kullanici araylizii panel
ekraninda géruntulenir.

Alan tarafindan sunulan opsiyonel ve kablolu uzak alarm cihaz aktif hale getirilir.

9.2 Alarmlan Temizleme

Aktif alarmlar tus takimi/ekran veya BAS agi ile temizlenebilir. Alarmlar, kontrol birimi glict devridaim oldugunda otomatik
olarak temizlenir. Alarmi baglatmak icin gerekli kosullar artik mevcut olmadiginda alarmlar temizlenir. Tim alarmlar veya
alarm gruplari, nviClearAlarms kullanarak LON ile veya ClearAlarms nesnesi kullanarak BACnet ile tug takimi veya agi
kullanilarak temizlenebilir

Tus takimini kullanabilmek icin, Alarm ekranina giden Alarm baglantilarini takip edin, bdylece Aktif Alarmlari ve Alarm
GUnlaginu gosterecektir. Aktif Alarmi segin ve Alarm Listesini (mevcut aktif alarmlar listesini) goriintiilemek igin tekerlege
basin. En yenisi en Ustte olmak Uzere, ortaya ¢gikma sirasindadirlar. Ekrandaki ikinci satir Alm Cnt (o an igin aktif alarm
sayisi) ve alarm temizleme fonksiyonu durumunu gésterir. Kapali Temizleme fonksiyonunun kapal oldugunu ve alarmin
temizlenmedigini gosterir. Dizenleme moduna gitmek igin tekerlege basin. Alm Clir (alarm temizleme) parametresi KAPALI
gOsterilerek vurgulanir. Tim alarmlari temizlemek igin, ACIK'I segmek igin tekerlegdi dondurlin veya tekerlege basarak girin.
Aktif parola alarmlarin temizlenmesi igin gerekli degildir.

Alarma sebep olan sorunlar dizeltildiginde, alarmlar temizlenir, Aktif Alarm listesinden kaybolur ve Alarm Ginliglnde
yayinlanir. Eger duzeltiimezse, A¢ik durumu hemen KAPALI olarak dénustur ve Unite alarm durumunda kalir.

9.2.1  Uzak Alarm Sinyali
Unite, alarm cihazlarinin sahada kablolanmasini saglayacak sekilde yapilandiriimistir.

9.3 Alarmlarin Agiklamasi

9.3.1 Faz Volt Kaybi/GFP Arizasi

Alarm acgiklamasi (ekranda goésterildigi gibi): Unit PVM/GFP Fault

Baslatma: PVM ayar noktasi Tek Nokta olarak ayarlanir ve PVM/GFP girisi disuktir

Yapilan iglem: Tiim devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: PVM girisi yliksek oldugunda veya PVM ayar noktasi en az 5 saniye boyunca tek noktaya esit olmadiginda.

9.3.2 Evaporatér Akis Kaybi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Evap Water Flow Loss

Baslatma:

1: Evaporatér Pompa Durumu = Calisma VE Evaporator Akis Dijital Girisi = Akis yok slresi > Akis Deneme Ayar Noktasi
VE en az bir kompresor ¢aligiyor

2: Evaporatér Pompa Durumu = Baglatma zamani Devridaim Zaman Asimi Ayar Noktasindan buyuk ve tim pompalar
denenmis

Yapilan iglem: Tiim devreleri hizlica durdurma

Sifirlama:

Bu alarm, tus takimi veya BAS temizleme alarm sinyali ile manuel olarak herhangi bir zaman temizlenebilir.

Baslatma kosulu 1 ile aktif ise:

Bu baslatma nedeniyle alarm ortaya ¢ikarsa, ilkini glinde iki kez otomatik sifirlar, iglinciisi manuel sifirlama olur.
Otomatik sifilama durumlari igin, evaporatér durumu tekrar Calisma olunca alarm otomatik olarak sifirlanir. Bunun anlami
Unite akis igin hazir oldugunda ve ardindan akis tespit ettiinde devridaim siirecine bittiinde alarmin aktif kalmasidir.
Devridaim iglemi tamamlandiginda, evaporatér Calisma durumuna geger ve bu da alarmi temizler. U¢ kez ortaya
ciktiginda, ortaya ¢ikma sayisi sifirlanir ve manuel sifirlama akis kayip alarmi temizlendiginde déngu baslar.

Baslatma kosulu 2 ile aktif ise:

Bu baslatma nedeniyle herhangi bir akis kaybi alarmi ortaya ¢ikarsa, her zaman manuel sifirlama alarmi olur.

9.3.3 Evaporatér Su Donma Korumasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Evap Water Freeze

Baslatma: Evaporatdr CSS veya GSS evaporatér donma koruma ayar noktasi altina diiser. Sensoér arizasi CSS veya
GSS i¢in aktif ise, bu durumda sensor degeri alarm baslatamaz.

Yapilan islem: Tiim devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: Bu alarm tus takimi veya BAS temizleme alarm sinyali ile manuel olarak temizlenebilir, fakat alarm baslatma
kosullari ancak mevcut degilse olabilir.
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9.34 Evaporatdér No 1 Su Donma Korumasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Evap#1 Water Freeze

Basglatma: Evaporatdr No 1 CSS probundan evaporatér CSS okumasi evaporatér donma koruma ayar noktasi altina diser
VE sensor arizasi aktif degil.

Yapilan islem: Devre no 1 ve no 2 hizli durdurma

Sifirlama: Bu alarm tus takimi veya BAS temizleme alarm sinyali ile manuel olarak temizlenebilir, fakat alarm baslatma
kosullari ancak mevcut degilse olabilir.

9.35 Evaporatér No 2 Su Donma Korumasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Evap#2 Water Freeze

Baslatma: Evaporatér No 2 CSS probundan evaporatér CSS okumasi evaporatdér donma koruma ayar noktasi altina diiser
VE sensor arizasi aktif degil

Yapilan iglem: Devre no 3 ve no 4 hizli durdurma

Sifirlama: Bu alarm tus takimi veya BAS temizleme alarm sinyali ile manuel olarak temizlenebilir, fakat alarm baglatma
kosullari ancak mevcut degilse olabilir.

9.3.6 Evaporatdr Su Sicakliklari Ters Cevrilmis

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Evap Water Inverted

Baslatma: Evap GSS < Evap CSS - 1 santigrat derece VE en az bir devre galisiyor VE GSS sensor arizas aktif degil VE
CSS sensor arizasi 30 saniye boyunca aktif degil

Yapilan iglem: Tim devrelerde basing azaltma durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak tug takimiyla temizlenebilir.

9.3.7 Cikan Evaporatdr Su Sicakli§i Sensor Arizasi

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Evap LWT Sens Fault

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik

Yapilan iglem: Tiim devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensor aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.3.8 Evaporatér Cikis Suyu Sicakhdi Sensoér Arizasi No 1

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Evap LWT Sens#1 Fault

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik

Yapilan islem: Devre 1 ve 2 hizli durdurma

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensor aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.3.9 Evaporatér Cikis Suyu Sicakligi Sensoér Arizasi No 2

Alarm acgiklamasi (ekranda gésterildigi gibi): Evap LWT Sens#2 Fault

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya acik

Yapilan iglem: Devre 3 ve 4 hizli durdurma

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tug takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensor aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.3.10 Klima Iletisim Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): AC Comm. Arizasi

Baslatma: I/0 uzatma moddilii ile iletisim basarisiz. B6lim 3.1 beklenen modiil tiirine ve her moddil igin adrese isaret eder.
Yapilan iglem: Tiim galisan devreleri hizlica durdurma.

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modulli arasindaki iletisim 5 saniye boyunca galistiginda, bu alarm manuel olarak
temizlenehbilir.

9.3.11 Dis Hava Sicaklik Sensoéri Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): OAT Sensor Fault

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis ve Disiik Ortam Kilitleme etkin.

Yapilan islem: Tiim devrelerin normal kapanmasi.

Sifirlama: Bu alarm, sensoér aralik iginde oldugunda veya Dusuk Ortam Kilitleme devre disi oldugunda manuel olarak tus
takimi ile temizlenebilir.

9.3.12 Harici Alarm

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Harici Alarm

Baslatma: Harici Alarm/Olay girisi en az 5 saniye boyunca agiktir ve harici ariza girisi alarm olarak yapilandiriimistir.
Yapilan iglem: Tim devreleri hizlica durdurma.

Sifirlama: Dijital giris kapandiginda otomatik temizleme.

9.3.13 Acil Durdurma Alarmi

Alarm agiklamasi (ekranda goésterildigi gibi): Emergency Stop Switch

Basglatma: Acil Durdurma girigi agiktir.

Yapilan iglem: Tim devreleri hizlica durdurma.

Sifirlama: Bu alarm, anahtar kapal oldugunda manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir.

9.4 Unite Olaylan
Asagidaki tnite olaylar olay gunligiinde zaman damgasi ile kaydedilir.
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9.4.1 Evaporatér Giris Suyu Sicakhdi Sensor Arizasi

Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): EWT Sensor Falil
Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik

Yapilan islem: Déniis suyu sifirlama kullanilamaz.

Sifirlama: Sensor tekrar aralik icinde oldugunda otomatik sifirlama.

9.4.2  Unite Gii¢ Tekrar Yiikleme

Olay agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Unite Giig Tekrar Yiikleme
Baslatma: Unite kontrol birimine gii¢ verilmis.

Yapilan islem: yok

Sifirlama: yok

9.4.3  Harici Olay

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Harici Olay

Baglatma: Harici Alarm/Olay girisi en az 5 saniye boyunca agiktir ve harici ariza girigi olay olarak yapilandirimigtir.
Yapilan Islem: Yok

Sifirlama: Dijital giris kapandiginda otomatik temizleme.

9.4.4  Disuk Ortam Kilidi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Disik Ortam Kilidi

Baslatma: DHS diisiik ortam kilitteme ayar noktasi altina diser ve disuk ortam kilitleme etkindir.

Yapilan islem: Tiim calisan devrelerin normal kapanmasi.

Sifirlama: DHS kilitteme ayar noktasi arti 2,5°C sicakliga yikseldiginde veya diisiik ortam kilitteme devre disi oldugunda,
kilitteme iglemi temizlenir.

9.5 Opsiyon Alarmlari

95.1 Isi Geri Kazanimi Su Donma Korumasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): HeatRecFrz

Baslatma: Isi Geri Kazanimi CSS veya GSS evaporatér donma koruma ayar noktasi altina diser. Sensor arizasi CSS
veya GSS icin aktif ise, bu durumda sensor dederi alarm baglatamaz.

Yapilan iglem: Isi Geri Kazanimi devre disidir, Isi Geri Kazanimi su pompasi kontag akiftir.

Sifirlama: Bu alarm tus takimi veya BAS temizleme alarm sinyali ile manuel olarak temizlenebilir, fakat alarm baglatma
kosullari ancak mevcut degilse olabilir.

9.5.2 Ist Geri Kazanimi Cikis Suyu Sicaklik Sensér Arizasi

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): HeatRecLwtSenf

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik

Yapilan islem: Isi Geri Kazanimi devre disi.

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tug takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensor aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.5.3 Opsiyon letisim Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): OptionExtFault

Baslatma: I/0 uzatma moddilii ile iletisim basarisiz. B6lim 3.1 beklenen modiil tiirine ve her modil igin adrese isaret eder.
Yapilan iglem: Isi Geri Kazanimi devre disi.

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modili arasindaki iletisim 5 saniye boyunca calistiginda, bu alarm manuel olarak
temizlenebilir.

9.6 Opsiyon Olaylar

9.6.1 Isi Geri Kazanimi Giris Suyu Sicaklik Sensoér Arizasi

Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): HeatRecEwtSenf
Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya acik

Yapilan iglem: Yok.

Sifirlama: Sensor tekrar aralik icinde oldugunda otomatik sifirlama.

9.6.2 Distk Is1 Geri Kazanimi Giris Suyu Sicaklidi Kilitleme

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): HeatRecEwtLow

Baslatma: Isi1 Geri Kazanimi GSS Isi1 Geri Kazanimi kilitteme ayar noktasi altina duger.

Yapilan islem: Yok.

Sifirlama: Is1 Geri Kazanimi GSS kilitleme ayar noktasi arti 0,5°C sicakliga yukseldiginde kilitleme temizlenir.

9.7 Devre Durdurma Alarmlari

Tum devre durdurma alarmlari ortaya ¢ikan devrenin kapanmasini gerektirir. Hizli durdurma alarmlari, kapatma isleminden
once basing azaltma yapmaz. Diger tim alarmlar basing azaltma yapar.

Bir veya daha fazla devre alarmi aktif oldugunda ve herhangi bir Unite alarmi aktif olmadiginda, alarm cikisi 5 saniyelik
araliklarla acilir ve kapanir.

Alarm acgiklamasi tim devreler icin gecerlidir, devre numarasi aciklamada "N" ile temsil edilir.
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9.7.1 Faz Volt Kaybi/GFP Arizasi

Alarm acgiklamasi (ekranda goésterildigi gibi): PVM/GFP Fault N

Baglatma: PVM girisi diisiik ve PVM ayar noktasi = Coklu Nokta

Yapilan islem: Devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: PVM girisi ylksek oldugunda veya PVM ayar noktasi en az 5 saniye boyunca birden fazla noktaya esit
olmadidinda.

9.7.2 Dusuk Evaporatdr Basinci

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Evap Press Low N

Baslatma: [Freezestat agma VE Devre Durumu = Calisma] VEYA Evaporator Basinci < -70 kPa

Freezestat mantigi devrenin farkli zamanlarda disik basingta galismasina izin verir. Basing ne kadar disuk olursa,
kompresorun calisma suresi o kadar kisa olur. Zaman asagidaki sekilde hesaplanir:

Donma hatasi = Dusik Evaporatér Basinci Bosaltma — Evaporator Basinci

Donma zamani = 70 — 6.25 x donma hatasi, 20-70 saniye aralikla sinirhdir

Evaporatér basinci, Diglk Evaporatdr Basinci Bogsaltma ayar noktasi altina inerse, zamanlayici ¢aligir. Bu zamanlayici
donma suresini gegerse, bu durumda freezestat agmasi gergeklesir. Evaporatér basincinin bosaltma ayar noktasina
yukselmesi veya agsmasi ve donma siiresinin agsilmamasi halinde, zamanlayici sifirlanir.

Evaporatér basinci sensor arizasi aktif ise, alarm baglatilamaz.

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, evaporator basinci —69 kPa Ustiinde oldugunda manuel olarak temizlenebilir.

9.7.3 Dustik Basing Baslatma Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): LowPressStartFail N

Baslatma: Devre durumu = Baglatma Zaman ayar noktasindan daha bulyUlk sure i¢in baglatma.
Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir

9.7.4 Mekanik Distk Basing Anahtari

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Mech Low Pressure Sw N

Baslatma: Mekanik DUguk Basing anahtar girisi dusuktur

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, MLP anahtar girisi yiiksek oldugunda manuel olarak Unite Kontrol Birimi ile temizlenebilir.

9.75 Yiksek Kondenser Basinci

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Cond Pressure High N

Baslatma: Doymus Kondenser Sicakhigi > Zaman igin Maks Doymus Kondenser Degeri > Yiksek Kondenser Gecikme
ayar noktasi.

Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tug takimiyla temizlenebilir

9.7.6 Distk Basing Orani

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Low Pressure Ratio N

Baslatma: Basing orani < belli bir siire i¢in hesaplanmis sinir > Devre baglatma tamamlandiktan sonra Disik Basing
Orani Gecikmesi ayar noktasi. Kompresor kapasitesi %25 ila %100 arasinda degistikge hesaplanan sinir 1,4 ila 1,8
arasinda degisir.

Yapilan iglem: Devrenin normal kapanmasi

Sifirlama: alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir

9.7.7 Mekanik Yiksek Basing Anahtari

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Mech High Pressure Sw N

Baslatma: Mekanik Yiksek Basing anahtar girisi dUsuktir VE Acil Durdurma Alarmi aktif degildir.

(acil durdurma anahtarinin agilmasi MHP anahtarlarina giden enerjiyi keser)

Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, MHP anahtar girisi yliksek oldugunda manuel olarak Unite Kontrol Birimi ile temizlenebilir.

9.7.8 Yiksek Tahliye Sicaklidi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Disc Temp High N

Baslatma: Desarj Sicakligi > Yuksek Desarj Sicakligi ayar noktasi VE kompresor caligiyor. Desarj sicakligi sensér arizasi
aktif ise, alarm baslatilamaz.

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tug takimiyla temizlenebilir.

9.7.9 Yiksek Yag Basinci Farki

Alarm aciklamasi (ekranda goésterildigi gibi): Oil Pres Diff High N

Baslatma: Yag Basinci Farki > Yag Basinci Farki Gecikmesinden daha ylksek bir stirede Yiksek Yag Basinci Farki ayar
noktasi.

Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tug takimiyla temizlenebilir.
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9.7.10 Yag Diizeyi Anahtari

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Oil Level Low N

Baslatma: Kompresér Calisir durumda iken, yag diizeyi anahtari Yag diizeyi anahtar Gecikmesinden daha uzun bir sire
aciktir.

Yapilan Iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

9.7.11 Kompresoér Starter Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Starter Fault N

Baglatma:

PVM ayar noktasi = Higbiri (SSS) ise: herhangi bir zamanda starter ariza girisi agiktir

PVM ayar noktasi = Tek Nokta veya Cok Nokta: kompresor en az 14 saniye boyunca caligiyor ve starter ariza girisi agiktir
Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tug takimiyla temizlenebilir.

9.7.12 Yiksek Motor Sicakligi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Motor Temp High

Baglatma:

Motor sicakhdi icin giris dederi 4500 ohm veya ustidur.

Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Motor sicakhdi igin giris dederi en az 5 dakika boyunca 200 ohm veya daha disuk olduktan sonra, bu alarm
manuel olarak Unite Kontrol Birimi tug takimi ile temizlenebilir.

9.7.13 Disiik DHS Yeniden Baslatma Arizasi

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): LowOATRestart Fail N

Baslatma: Devre, Ug farkli disik DHS baslatma denemesinde basarisiz olmustur
Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

9.7.14 Baslatma Isleminden Sonra Basing Dedisikligi Yok

Alarm agiklamasi (ekranda goésterildigi gibi): NoPressChgAtStrt N

Baslatma: Kompresor baslatildiktan sonra, 15 saniye sonra evaporatér basincinda en az 6 kPa'lik diisiis VEYA kondenser
basincindaki 35 kPa'lik artis gerceklesmedi

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tus takimiyla temizlenebilir.

9.7.15 Baslatmada Basin¢ Yok

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): No Press At Start N

Baslatma: [Evap Basinci < 35 kPa VEYA Kond Basinci < 35 kPa] VE Kompresor baslatma talep ediliyor VE devrenin fan
VFD'si yok

Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm, manuel olarak Unite Kontrol Birimi tug takimiyla temizlenebilir.

9.7.16 CC lletisim Arizasi N

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): CC Comm. Fail N

Baslatma: I/0 uzatma moduilii ile iletisim basarisiz. B6lim 3.1 beklenen modiil tiirine ve her modil igin adrese isaret eder.
Yapilan iglem: Etkilenen devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma moddll arasindaki iletisim 5 saniye boyunca galistiginda, bu alarm manuel olarak
temizlenebilir.

9.7.17 FEC lletisim Ariza Devresi 1/2

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): FC Comm Fail Cir 1/2

Basglatma: [Devre 1 veya Devre 2 Fan Sayisi > 6 VEYA PVM Konfig = Cok Noktali] ve 1/0 uzatma moduli ile iletisim
basarisiz. Bélim 3.1 beklenen modiil tirine ve her moddl igin adrese isaret eder.

Yapilan iglem: Devre 1 ve 2 hizl durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modull arasindaki iletisim 5 saniye boyunca galistiginda, bu alarm manuel olarak
temizlenebilir.

9.7.18 FC lletisim Ariza Devresi 3

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): FC Comm Fail Cir 3

Baslatma: Devre Sayisi ayar noktasi 2'den biiyik ve I/O uzatma moduli ile iletisim basarisiz. Bolim 3.1 beklenen modill
tirine ve her modil igin adrese isaret eder.

Yapilan islem: Devre 3 hizli durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modull arasindaki iletisim 5 saniye boyunca ¢alistiginda, bu alarm manuel olarak
temizlenebilir.

9.7.19 FC lletisim Ariza Devresi 4
Alarm aciklamasi (ekranda goésterildigi gibi): FC Comm. Fail Cir 4
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Baslatma: Devre Sayisi ayar noktasi 3'den buiyiik ve I/O uzatma moduli ile iletisim basarisiz. Bolim 3.1 beklenen moddil
turdne ve her modul igin adrese isaret eder.

Yapilan islem: Devre 4 hizli durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modiili arasindaki iletisim 5 saniye boyunca galistiginda, bu alarm manuel olarak
temizlenebilir.

9.7.20 FC lletisim Ariza Devresi 3/4

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): FC Comm. Fail Cir 3/4

Baslatma: Devre 3 veya devre 4 Fan Sayisi > 6. Devre sayisi ayar noktasi > 2 ve I/O uzatma modiili ile iletisim basarisiz.
Boluim 3.1 beklenen modiil tiriine ve her modiil igin adrese isaret eder.

Yapilan iglem: Devre 3 ve 4 hizli durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma moduli arasindaki iletisim 5 saniye boyunca g¢alistiginda, bu alarm manuel olarak
temizlenebilir.

9.7.21 EEXV lletisim Arizasi N

Alarm aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): EEXV Comm. Fail N

Baslatma: I/O uzatma modiili ile iletisim basarisiz. Bolim 3.1 beklenen modil tiirline ve her moddl igin adrese isaret eder.
Devre Sayisi ayar noktasi > 2 ise Devre No 3'teki alarm etkinlestirilir;, Devre Sayisi ayar noktasi > 3 ise Devre No 4
Uzerindeki alarm etkinlestirilir.

Yapilan islem: Etkilenen devreleri hizlica durdurma

Sifirlama: Ana kontrol birimi ve uzatma modiili arasindaki iletisim 5 saniye boyunca galistiginda, bu alarm manuel olarak
temizlenebilir.

9.7.22 Evaporatdr Basinci Sensor Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): EvapPressSensFault N

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya acik

Yapilan islem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensoér aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.7.23 Kondenser Basinci Sensor Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): CondPressSensFault N

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya acik

Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tug takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensoér aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.7.24 Yag Basinci Sensér Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): OilPressSensFault N

Basglatma: Sensor kisa devre yapmis veya acik

Yapilan iglem: Devrenin normal kapanmasi

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tug takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensor aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.7.25 Emis Sicakligi Sensor Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): SuctTempSensFault N

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik

Yapilan iglem: Devrenin normal kapanmasi

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tug takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensoér aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.7.26 Desarj Sicakligi Sensoér Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): DiscTempSensFault N

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik

Yapilan iglem: Devrenin normal kapanmasi

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensor aralik icinde oldugunda yapilabilir.

9.7.27 Motor Sicakli§i Sensor Arizasi

Alarm agiklamasi (ekranda goésterildigi gibi): MotorTempSensFault N

Baslatma: Sensor kisa devre yapmis veya agik

Yapilan iglem: Hizli devre durdurma

Sifirlama: Bu alarm manuel olarak tus takimi ile temizlenebilir, fakat ancak sensor aralik iginde oldugunda yapilabilir.

9.8 Devre Olaylan

Asagidaki olaylar, Yapilan iglem siitununda tarif edildi§i sekilde devrenin galismasini sinirlar. Devre olayinin ortaya
cikmasi, sadece ortaya gikan devreyi etkiler. Devre olaylari, tnite kontrol biriminde olay ginliguine kaydedilir.

9.8.1 Dustuk Evaporatdr Basinci - Tutma

Olay agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): EvapPress Low Hold N

Baslatma: Devre baslatma tamamlanana ve Unite modu Sogutma olana kadar, bu olay etkinlestiriimez. Ardindan, calisma
sirasinda eger evaporator basinci <= Diisik Evaporatér Basinci Tutma ayar noktasi ise, olay baslatilir. Kompresordeki
kapasite degisikliginin %50'den %60'a kadar degismesinden sonra, olay 90 saniye boyunca baglatiimamalidir.

Yapilan islem: Yiiklemeyi engelleme.
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Sifirlama: Hala calisir durumda iken, evaporatér basinci > (Dislik Evaporatér Basinci Tutma SP + 14 kPa) ise olay

sifirlanir. Unite modu Buz olarak degistiginde veya devre artik calisir durumda olmadiginda, olay ayrica sifirlanir.

9.8.2 Dustik Evaporator Basinci - Bosaltma

Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): EvapPressLowUnload N

Baslatma: Devre baslatma tamamlanana ve Unite modu Sogutma olana kadar, bu olay etkinlestiriimez. Ardindan, galisma
sirasinda eger evaporator basinci <= Dusuk Evaporatér Basinci Bogaltma ayar noktasi ise, olay baslatilir. Kompresdrdeki
kapasite degisikliginin %50'den %60'a kadar degismesinden sonra, olay 90 saniye boyunca baslatiimamaldir (sadece
asimetrik kompresdrler igin).

Yapilan iglem: Yapilan iglem: Evaporatér basincinin Diigilk Evaporatér Basinci Bosaltma ayar noktasi iizerine ¢ikana
kadar, kapasiteyi her 5 saniyede bir adim azaltarak kompresori bosaltin.

Sifirlama: Hala galisir durumda iken, evaporatér basinci > (DislUk Evaporatér Basinci Tutma SP + 14 kPa) ise olay

sifirlanir. Unite modu Buz olarak degistiginde veya devre artik calisir durumda olmadiginda, olay ayrica sifirlanir.

9.8.3 Yuiksek Kondenser Basinci - Tutma

Olay agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): CondPressHigh Hold N

Basglatma: Kompresor ¢alisir durumda iken ve Unite modu Sogutma iken, doymus kondenser sicakligi >= Yiksek Doymus
Kondenser Tutma Degeri ise, olay baslatilir.

Yapilan islem: Yiklemeyi engelleme.

Sifirlama: Calisir durumda iken, doymus kondenser sicakligi < (Yiuksek Doymus Kondenser Tutma Degeri — 5,5 °C) ise

olay sifirlanir. Unite modu Buz olarak degistiginde veya devre artik galisir durumda olmadiginda, olay ayrica sifirlanir.

9.8.4 Yiksek Kondenser Basinci - Bosaltma

Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): CondPressHighUnloadN

Baslatma: Kompresor ¢alisir durumda iken ve lnite modu Sogutma iken, doymus kondenser sicakligi >= Yiksek Doymus
Kondenser Bosaltma Degeri ise, olay baslatilir.

Yapilan islem: Evaporatér basincinin Yiiksek Kondenser Basinci Bosaltma ayar noktasi lizerine gikana kadar, kapasiteyi
her 5 saniyede bir adim azaltarak kompresoru bosaltin.

Sifirlama: Calisir durumda iken, doymus kondenser sicakligi < (Yiksek Doymus Kondenser Bosaltma Degeri — 5,5 °C)

ise olay sifirlanir. Unite modu Buz olarak degistiginde veya devre artik galigir durumda olmadidinda, olay ayrica sifirlanir.

9.85 Basarisiz Basin¢c Azaltma

Olay aciklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Pumpdown Fail Cir N

Baglatma: Devre durumu = basing azaltma suresi > Basing Azaltma Zamani ayar noktasi
Yapilan iglem: Kapatma devresi

Sifirlama: yok

9.8.6 Calisma Sirasinda Gii¢ Kaybi

Olay agiklamasi (ekranda gosterildigi gibi): Run Power Loss Cir N

Baslatma: Kompresor galigirken, glic kaybi olduktan sonra devre kontrol birimine gii¢ verilmistir
Yapilan islem: yok

Sifirlama: yok

9.9 Alarm Kaydi

Bir alarm ortaya ciktiginda, alarm tird, tarih ve saat bu alarma karsilik gelen aktif alarm arabellegine (Alarm Aktif
ekranindan gorulir) ve ayrica alarm gegmisi arabellegine (Alarm Ginligi ekranlarinda goérinir) kaydedilir. Aktif alarm
arabellegi tum mevcut alarmlarin kaydini tutar.

Farkli bir alarm guinltgu, ortaya ¢ikacak en az 25 alarmi kaydeder. Bir alarm ortaya ¢iktiginda, alarm gunligunde ilk yuvaya
yerlegtirilir ve diger tim alarmlar bir adim asagi iner, son alarm da silinir. Alarm gunluginde, alarmin ortaya ¢iktigi tarih ve
saat, buna ek olarak diger parametre listesi kaydedilir. Bu parametreler tim alarmlar i¢cin DHS, CSS ve GSS iinite
durumunu igerir. Alarmin devre alarmi olmasi halinde, bu durumda devre durumu, sogutucu akigkan basinci ve sicakligi,
EXV konumu, kompresor yiki, agik fan sayisi ve kompresor galisma siresi de kaydedilir.
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10 Kontrol Birimini Kullanma

10.1Unite Kontrol Birimi Galismasi

Sekil 6, Unite Kontrol Birimi

T
|

¥ 10

TCP/IP Portu

Menu Dugmesi
Gezinme Tekerlegi

Geri Digmesi fe) 5

1
1
1
]
1
1
)
A

ﬁ"%ﬂﬁ"'}ﬁi\ R ﬁéa?%z

\}\ Ekran

Tus takimi/ekran, 5 satirli 22 karakterli ekran, g digmeli (tuslar) ve “bastir ve déndur” gezinme tekerlegdi icerir. Alarm
Diigmesi, Meni (Giris) Digmesi ve Geri Digmesi vardir. Tekerlek, ekran (sayfa) lizerinde satirlar arasinda gezinmek ve
dizenleme sirasinda degistirilebilir degerleri arttirmak ve azaltmak i¢in kullanilir. Tekerlege basildiginda Enter Digmesi
islevi gorur ve bir baglanti Gzerinden sonraki parametre grubuna atlar.

Sekil 7, Tipik Ekran
+6 | Uniteyi Géruntiile/Ayarla 3

Durum/Ayarlar >

Kurulum

>
| >
Tarih/Saat/Program >

Genel olarak, her satir bir menu bashgi, parametre (deger veya ayar noktasi gibi) veya farkli bir mentye baglanti (satirin
saginda ok simgesi yer alir) igerir.

Yukaridaki 3 numarali durumda gésterildigi Uzere, ekranda gérinen ilk satir menu bashgdini ve imlecin o an igin "isaret
ettigi" satir sayisini igerir. Baglik satirinin en sol konumunda o an i¢in gosterilen satirin "lizerinde" satirlar (parametreler)
oldugunu gosteren “yukari” oku vardir; ve/veya “asagi” yonli ok o an igin gdsterilen 6genin "altinda" satirlar (parametreler)
olduguna isaret eder veya “yukari/asagi” oku o an i¢in gosterilen satirin “Ustiinde ve altinda” satirlar olduguna isaret eder.
Secilen satir vurgulanir.

Sayfadaki her satir, sadece durum verisini icerir veya degistirilebilir veri alanlarini (ayar noktalarini) igerir. Bir satirin sadece
durum bilgilerini icermesi ve imlecin bu satir Gzerinde yer almasi halinde, bu satirin deger alani disindaki tim alanlar
vurgulanir, yani metin beyaz ve etrafinda siyah kutucuk vardir. Satirin degistirilebilir deger icermesi ve imlecin bu satirda
bulunmasi halinde, tim satir vurgulanir.
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Veya menudeki bir satir diger menilere baglanti igerebilir. Bu islem genellikle satir atlama olarak adlandirilir, bunun anlami
gezinme tekerleginin itilmesi yeni bir meniye "tasinmasi”"na sebep olur. Satirin en sag kisminda bir ok (>) g0sterilerek,
“atlama” satiri olduguna ve tiim satirin imle¢ bu satirda oldugunda vurgulanacagina isaret eder.

NOT - Belli tnite konfiglrasyonlarina 6zel menu ve 6geler gosterilir.

Bu kilavuz, sogutucunun ginlik caligsmasi icin gerekli parametre, veri ve ayar noktalarinin operatoér dizeyinde yer alan
bilgileri icerir. Servis teknisyenlerinin kullanimi i¢cin daha kapsamli meniler vardir.

10.2Gezinme

Kontrol devresine gli¢ uygulandiginda, kontrol birimi ekrani aktif olur ve Girig ekranini gosterir. Girig ekranina Meni
Diigmesine basilarak erisilebilir. MENU, ALARM ve GERI digmeleri ileride agiklanacagi sekilde kisayollar sunmakla
birlikte, gezinme tekerlegi tek gerekli gezinme cihazidir.

10.2.1 Parolalar

Giris ekraninda on bir satir vardir:

Giris ekraniyla baglantili Parola Girme, diizenlenebilir bir ekrandir. Tekerlege basildiginda, diizenleme
moduna gider burada parola (5321) girilebilir. ilk (*) vurgulanir, tekerlegi saat yéniine dogru ilk sayiya
déndurin ve tekerlege basarak ayarlayin. Geri kalan g sayi i¢in islemi tekrar edin.

Parola 10 dakika sonra zaman asimina ugrar ve yeni bir parola girildiginde veya kontrol glici distigiinde
iptal olur.

Kullanim kolayligi igin diger temel bilgiler Ana Menu sayfasinda gdsterilir. Buna, Aktif ayar noktasi,
Evaporatér Cikis Suyu Sicakhgi, vb. dahildir. Sogutucu Hakkinda baglantisi yazilim striiminu gorebileceginiz
bir sayfaya baglanir.

Sekil 8, Parola Menisi
| AnaMent  1/11

Parola Girin >
Unite Durumu=

Otomatik

Aktif AyarN= xx.x°C

Evap CSS= xXX.X°C
Unite Kapasitesi=  %xxx,x
Unite Modu= Sogutma
Yen. Bas. Kadar Sire >
Alarmlar >

Programli Bakim >
Sogutucu Hakkinda >

Sekil 9, Parola Girig Sayfasi
| Parola Girin 11

Girin ko

Gegersiz bir parola girildiginde, parolasiz isleme devam edilmesi ile ayni sonuglar dogurur.

Gecerli bir parola girildiginde, parola suresi dolana veya farkli bir parola girilene kadar kullanicinin parola girmesine gerek
kalmaksizin kontrol birimi degisiklik ve erisim islemlerine izin verir. Bu parola zamanlayici i¢in varsayilan deger 10
dakikadir. Genigletilmis Menuler'de Zamanlayici Ayarlari ile 3 ila 30 dakika arasinda degistirilebilir.

10.2.2 Gezinme Modu

Gezinme tekerlegi saat yoninde déndurildiginde, imle¢ sayfadaki sonraki satira (asagi) hareket eder. Tekerlek saat
yénunuln tersine donduruldiginde, imle¢ sayfadaki énceki satira (yukari) hareket eder. Tekerlek ne kadar hizli dénerse,
imle¢ o kadar hizli hareket eder. Tekerlegin bastiriimasi "Enter" digmesi vazifesi gorur.
Ug farkli satir tiirii vardir:

e  Menu basligi, Sekil 9 6rneginde goérildigu gibi ilk satirda gésteriimektedir.

e Baglanti (ayrica Atlama olarak da adlandirilir) satirin sag kisminda bir ok (>) olarak gdsterilir ve sonraki menuyle

baglanti kurmak icin kullanilir.

o Deger veya ayarlanabilir ayar noktasina sahip parametreler.

Ornegin, “Yeniden Baglatmaya Kadar Siire” diizey 1'den diizey 2'ye atlar ve burada durur.
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Geri Digmesine basildijinda, ekran daha 6nce gosterilen sayfaya geri doner. Geri diigmesine tekrar basilirsa, "ana
meni"ye ulasilana kadar ekranda mevcut gezinme yolu boyunca bir sayfa geriye ddnmeye devam eder.

Menii (Giris) Digmesine basildiginda, ekran "ana sayfa"ya geri doner.

Alarm Dugmesine basildiginda, Alarm Listeleri menlsi goésterilir.

10.2.3 Dizenleme Modu

Diizenleme Moduna, imle¢ dizenlenebilir bir alani iceren satira isaret ederken gezinme tekerlegine basilarak girilir.
Duzenleme modunda iken, tekerlege tekrar basiimasi dizenlenebilir alanin vurgulanmasina neden olur. Duzenlenebilir
alan vurgulanirken tekerlek saat yoéninde déndurilduginde, deder artar. Dizenlenebilir alan vurgulanirken tekerlek saat
yénindn tersine déndurildiginde, dederin azalir. Tekerlek ne kadar hizli donerse, deder o kadar hizl artar veya azalir.
Tekerlege tekrar basildijinda, yeni degerin kaydedilmesi saglanir ve tus takimi/ekranin diizenleme modundan ¢ikmasi ve
gezinme moduna dénmesi saglanir.

“R”ye sahip bir parametre salt okunur 6zelliktedir; bununla bir kosula deger veya aciklama verilir. “R/W" okuma ve/veya
yazma olanagina isaret eder; bir deger okunabilir veya degistirilebilir (gerekli parolanin girilmesi sartiyla).

Ornek 1: Durumu Kontrol Edin, érnegin (inite yerel olarak mi veya harici bir ag ile mi kontrol edilmektedir? Unite Kontrol
Kaynagini ariyoruz. Bu durum parametresi oldugundan, Ana Menii'den baslayin, Uniteyi Gériintiile/Ayarla'y! segin ve
sonraki menu grubuna atlamak igin tekerlege basin. Kutucugun sag tarafinda bir ok bulunur, sonraki diizeye atlamanin
gerekli olduguna isaret eder. Atlama islemini gerceklestirmek icin, tekerlege basin.

Durum/ Ayarlar baglantisina ulasacaksiniz. Bu satirin baska bir mentye baglanti olduguna isaret eden bir ok vardir.
Sonraki meniiye, Unite Durum/Ayarlar'a atlamak igin diigmeye tekrar basin.

Kontrol Kaynagina gitmek igin tekerlegi déndiriin ve sonucu okuyun.

Ornek 2; Ayar noktasini degistirin (6rnegin sogutulmus su ayar noktasi). Bu parametre Soguk CSS Ayar noktasi 1 olarak
tasarlanmistir ve Unite ayar parametresidir. Ana Meniiden, Uniteyi Gériintiile/Ayarla'y1 segin. Bu ok, bagka bir meniiye
baglanti olduguna isaret eder.

Bu tekerlege basin ve sonraki menii Uniteyi Gériintiile/Ayarla'ya atlayin ve Sicakliklar kismina gitmek icin tekerlegi
kullanin. Bunun da bir oku vardir ve diger mendlere baglanti sunar. Tekerlege basin ve Sicakliklar menusine atlayin,
burada alti satirlik sicaklik ayar noktasi bulunur. Sogutma CSS 1'e inin ve 6ge degistirme sayfasina atlamak igin tekerlege
basin. Ayar noktasini istenilen dedere ayarlamak igin tekerlegi donduiriin. Bu islem bittiginde, tekerlege tekrar basin ve
yeni degeri onaylayin. Geri tusu ile, yeni degerin gosterildigi Sicakliklar menusiine atlamak mimkiin olacaktir.

Ornek 3; Bir Alarm Silme,. Yeni bir alarmin varli§i, ekranin sag tist kisminda calan bir Zil ile gésterilir. Zil donmus ise, bir
veya daha fazla alarm onaylanmis, fakat yine de aktif demektir. Ana Meniiden Alarm menusuni goriintilemek icin, Alarmlar
satirina inin veya ekrandaki Alarm digmesine basin. Satirin bir baglanti olduguna isaret eden oka dikkat edin. Sonraki
menl Alarmlara atlamak icin tekerlege basin. Burada iki satir vardir; Alarm Aktif ve Alarm Gunligu. Alarmlar Aktif Alarm
baglantisindan temizlenir. Sonraki ekrana atlamak icin tekerlege basin. Aktif Alarm listesine girildiginde, varsayilan olarak
ayarlanan AImClIr 6gesine inin. Alarmlari onaylamak igin bu degeri acik hale getirin. Alarmlar silinebiliyorsa, alarm sayaci
0 degerini gosterir. Aksi halde halen aktif alarm sayisini gosterir. Alarmlar kabul edildiginde, alarmlardan bazilari halen
aktif ise veya tim alarmlar silindiginde kayboluyor ise, ekranin sag ust kismindaki Zil galmay keser.
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Sekil 10, Girig Sayfasi, Ana Menii Parametreleri ve Baglantilar

Home Page

Enter Password
Continue W/O Password

Main Menu

D E——

View/Set - Unit

View/Set - Circuit

Unit Status *

Active Setpoint *

Evap Leaving Water Temp *
Evap Entering Water Temp *
Unit Capacity *

Unit Current

Softload Limit Value
Network Limit Value
Demand Limit Value

Unit Mode *

Control Source *

Current Limit Setpoint

AV VXVAOXVAODUDOAONV N

L3
=

Time Until Restart

vV

Scheduled Maintenance

vV

Alarms

/

About This Chiller

Not: “*” isaretli parametreler parola girmeden kullanilabilir.
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View/Set Unit

Status/Settings

Set-Up

Temperatures

Date/Time/Schedules

Power Conservation

LON Setup

BACnet IP Setup

BACnet MSTP Setup

Modbus Setup

AWM Setup

Design Conditions

Alarm Limits

Menu Password

View/Set Circuit

Status/Settings

Compressor

Vv

Time Until Restart

Compressor 1 Cycle Time Remaining *
Compressor 2 Cycle Time Remaining *
Compressor 3 Cycle Time Remaining *
Compressor 4 Cycle Time Remaining *

000D

Alarms

v

Alarm Active

Vv

Alarm Log

Scheduled Maintenance

Next Maintenance Month/Year *
Service Support Reference *

R/W

About This Chiller

Model Number *

G. O. Number *

Unit Serial Number *
Starter Model Number(s) *
Starter Serial Number(s) *
Firmware Version *
Application Version *
Application GUID *

HMI GUID *

AXVDOVDAOVIVDOVDODAIOD




Sekil 11, Gezinme, Bolim A

View/Set Unit /_H»Status/Settinqs (view/set unit)
Status/Settings > Unit Status R
Set-Up > Chiller Enable R
Temperatures > Control Source R
Date/Time/Schedules > Next Circuit On R
Power Conservation > Chiller Enable Setpoint - Network R
LON Setup > Chiller Mode Setpoint - Network R
BACnet IP Setup > Cool Setpoint - Network R
BACnet MSTP Setup > Capacity Limit Setpoint - Network R
Modbus Setup > Stage Up Delay Remaining R
AWM Setup > Stage Down Delay Remaining R
Clear Stage Delays R/W
Design Conditions > Ice Setpoint - Network R
Alarm Limits > Ice Cycle Time Remaining R
Evaporator Pump 1 Run Hours R
Evaporator Pump 2 Run Hours R
Menu Password > Remote Service Enable R/W
View/Set Circuit > Set-Up (view/set unit)
Available Modes R
Status/Settings > Start Up DT R
Compressor > Shut Down DT R
Stage Up DT R
Stage Down DT R
Time Until Restart Max Pulldown Rate R
Compressor 1 Cycle Time Remaining R Stage Up Delay R
Compressor 2 Cycle Time Remaining R Chiller Status After Power Failure R
Compressor 3 Cycle Time Remaining R Ice Cycle Delay R
Compressor 4 Cycle Time Remaining R
Temperatures (view/set unit)
Alarms Evap Leaving Water Temp R
Alarm Active > Evap Entering Water Temp R
Alarm Log > Evaporator Delta T R
Active Set Point R
Scheduled Maintenance Outside Air Temperature R
Next Maintenance Month/Year R/W Cool LWT Setpoint 1 R/W
Service Support Reference R Cool LWT Setpoint 2 R/W
Ice LWT Setpoint R/W
About This Chiller Date/Time/Schedules (view/set unit)
Model Number R Actual Time R/W
G. O. Number R Actual Date R/W
Unit Serial Number R Time Zone R/W
Starter Model Number(s) R DLS Enable R/W
Starter Serial Number(s) R DLS Start Month R/W
Firmware Version R DLS Start Week R/W
Application Version R DLS End Month R/W
Application GUID R DLS End Week R/W
HMI GUID R Enable Quiet Mode R/W
OBH GUID R Quiet Mode Start Hr R/W
Quiet Mode Start Min R/W
Quiet Mode End Hr R/W
Quiet Mode End Min R/W
Quiet Mode Cond Offset R/W

Not: “*” isaretli parametreler parola girmeden kullanilabilir.
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View/Set Unit

Status/Settinas >
Set-Up

Temperatures >
Date/Time/Schedules >
Power Conservation

LON Setup

BACnet IP Setup

BACnet MSTP Setup >
Modbus Setup >
AWM Setup >
Desian Conditions >
Alarm Limits >

Menu Password

View/Set Circuit

Status/Settinas >
Ccompressor >
Time Until Restart >
Compressor 1 Cvycle Time Remaining R
Compressor 2 Cycle Time Remaining R
Compressor 3 Cycle Time Remaining R
Compressor 4 Cycle Time Remaining R
Alarms >
Alarm Active >
Alarm Loqg >

Scheduled Maintenance

Next Maintenance Month/Year R/W

Service Support Reference R

About This Chiller

Model Number

G. O. Number

Unit Serial Number
Starter Model Number(s)
Starter Serial Number(s)
Firmware Version
Application Version
Application GUID

HMI GUID

OBH GUID

DAOVVIOODODOIOADOD
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Sekil 12, Gezinme, Bolim B

Power Conservation (view/set unit)

Unit Capacity R
Unit Current R
Demand Limit Enable R/W
Demand Limit Value R
Current @ 20mA R
Current Limit Setpoint R
Setpoint Reset R/W
Max Reset R/W
Start Reset DT R/W
Max Reset OAT R/W
Start Reset OAT R/W
Soft Load Enable R/W
Soft Load Ramp R/W
Starting Capacity R/W
LON Setup (view/set unit)

Neuron ID R
Max Send Time R/W
Min Send Time R/W
Receive Heartbeat R/W
LON BSP R
LON App Version R
BACnet IP Setup (view/set unit)

Applv Chanaes R/W
Name R/W
Dev Instance R/W
UDP Port R/W
DHCP R/W
Actual IP Address R
Actual Mask R
Actual Gatewav R
Given IP Address R/W
Given Mask R/W
Given Gateway R/W
Unit Support R/W
NC Dev 1 R/W
NC Dev 2 R/W
NC Dev 3 R/W
BACnet BSP R
BACnet MSTP Setup (view/set unit)

Apply Chanaes R/W
Name R/W
Dev Instance R/W
MSTP Address R/W
Baud Rate R/W
Max Master R/W
Max Info Frm R/W
Unit Support R/W
Term Resistor R/W
NC Dev 1 R/W
NC Dev 2 R/W
NC Dev 3 R/W
BACnet BSP R
Modbus Setup (view/set unit)

Apply Changes R/W
Address R/W
Parity R/W
Two Stop Bits R/W
Baud Rate R/W
Load Resistor R/W
Response Delay R/W
Comm LED Time Out R/W




Sekil 13, Gezinme, Bolim C

View/Set Unit

AWM Setup (view/set unit)

Status/Settinas > Applv Chanaes R/W
Set-Up DHCP R/W
Temperatures > Actual IP Address R
Date/Time/Schedules > Actual Mask R
Power Conservation Actual Gateway R
LON Setup Given IP Address R/W
BACnet IP_Setup Given Mask R/W
BACnet MSTP Setup > Given Gatewav R/W
Modbus Setup > AWM BSP R
AWM Setup >
/—iDesiqn Conditions (view/set unit)
Desian Conditions > Evap Enterina Water Temp @ Desian R
Alarm Limits >  * Evap Leaving Water Temp @ Desigan R
Alarm Limits (view/set unit)
Menu Password Low Pressure Hold Setpoint R
Low Pressure Unload Setpoint R
View/Set Circuit
Menu Password (view/set unit)
Status/Settings > Password Disable R/W
Compressor >
Status/Settings (view/set circuit)
Status Circuit 1
Time Until Restart > Circuit Status R
Compressor 1 Cvcle Time Remainina R Circuit Mode R/W
Compressor 2 Cycle Time Remaining R Circuit Capacity R
Compressor 3 Cycle Time Remaining R
Compressor 4 Cycle Time Remaining R Status Circuit 2
Status Circuit 3
Alarms > Status Cricuit 4
Alarm Active >
Alarm Lod > Compressor (view/set circuit)
Compressor 1 Circuit 1
Scheduled Maintenance
Next Maintenance Month/Year R/W Run Hours R
Service Support Reference R Number Of Starts R
Alarm Active (Alarms)
About This Chiller Active Alarm 1 R
Model Number R R
G. O. Number R Active Alar R
Unit Serial Number R Acknowledge All R/W
Starter Model Number(s) R
Starter Serial Number(s) R Alarm Log (Alarms)
Firmware Version R Alarm Entry 1 R
Application Version R R
Application GUID R Alarm Entry 50 R
HMI GUID R
OBH GUID R

Not: “*” isaretli parametreler parola girmeden kullanilabilir.
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11 Opsiyonel Uzak Kullanici Arayiizii

Opsiyonel uzak kullanici araylizd, lnite Uzerinde yer alan kontrol biriminin ¢aligmasini taklit eden uzak kontrol panelidir.
Sekiz adede kadar AWS (nitesi buna baglanabilir ve ekran tizerinden segilebilir. Uniteye gitmek Uzere bina digina ¢ikmaya
gerek kalmaksizin bina igerisinde (6rnegin bina mihendis ofisinde) HMI (Insan Makine Araylizi) sunar.

Uniteyle birlikte siparig verilebilir ve sahada kurulacak opsiyon olarak demonte bir sekilde sevk edilebilir. Ayrica sogutucu
sevkiyatl sonrasinda istenildigi zaman siparig verilebilir ve 6numuzdeki sayfalarda aciklandigi Uzere is basinda
baglanabilir. Uzak panele Uniteden eneriji verilir ve herhangi bir ek gii¢ kaynagi gerekmez.

Unite kontrol birimi lizerinde yer alan tim gériintiileme ve ayar noktasi ayarlamalari uzak panelde bulunur. Gezinme iglemi,
bu kilavuzda tarif edildigi sekilde tnite kontrol birimi ile aynidir.

Uzak birim agildiginda gésterilen ilk ekranda bagli tiniteler gésterilir. istenilen Uiniteyi vurgulayin ve erismek igin tekerlege
basin. Uzak birim otomatik olarak bagli Gniteleri gdsterecektir, herhangi bir girise gerek yoktur.

Menl Dagmesi

INTCY

vwwwywvw

\ Ok

/

Geri Dugmesi
Alarm Dugmesi,
Yanip Sénen Gezinme J
Kirmizi Alarm Isigi Tekerlegine Basin
ve DOndiriin
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Technical Specifications

Interface
Process Bus  Up o eight interface s per remote
Bus connedion CE+, CE., mot interchange able
Tenminal 2scewconnedor
Max length 700 m
Cable type _ Tuicted pair cable; 05,25 mn@
Display
LCDtwe  FS™N
Dimensions 5.7 W 3.8 Hx 15D inches (144 x96 x38 mm
Resoluion _ Dobmatiixdh X 200 piets
Backight __Bhue or white, user-corfiguratle
Environmental Conditions
Operaton  IECT2-3-3
Temperstire -40t0 70°C
Restricion LCD -0t060°C
Humidity <90% rh, [no condensation}
Sirpressure_ Wi, 700 hPa, comesponding fo Nax. 3,000 mabove sea level

e
Cover Removal

Process Bus Wiring Cannections

TRTRTRICE
: % ﬁ @
of i Bk Wi olx  wht ok W

Daisy-chain up to 8 unitsto a
single remote interface

oo

© o ® ® .

E@@D =) CE+ and CE-
s —— Termimals

11.1Gémult Web Arayuzi

Microtech 4 kontrol birimi, yerel bir aga baglandiginda Uniteyi izlemek icin kullanilabilecek géomili bir web arayiziine
sahiptir. Microtech 4'lin IP adresini ag yapilandirmasina bagl olarak sabit bir DHCP IP'si olarak yapilandirmak mimkindr.
Bir PC yaygin bir web tarayicisi ile unite kontrol biriminin IP adresini ya da sunucu adini (her ikisi de sifre girmeden
erigilebilen "Sogutucu Hakkinda" sayfasinda gorilebilir) girerek tinite kontrol birimine baglanabilir.

Baglandiginda, kullanici adi ve parola girmeniz gerekecektir. Web araytzine erismek icin asagidaki kimlik bilgilerini girin:
Kullanici Adi: ADMIN

Parola: SBTAdmin!

Autenticazione richiesta

Il server http://192.168.1.42:80 richiede un nome utente &
una password, Il server dichiara: Embedded WEB Server,

Meome utente: |m

s

Password:

Accedi Annulla

Ana MenU sayfasi gosterilecektir. Bu sayfa cihazin tizerindeki HMI'nin bir kopyasidir ve erisim seviyeleri ve yapi1 anlaminda
ayni kurallar takip eder.
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; * Setpoint X Evaporator EWT
@ o 4 |main Menu

Enter Password

View/Set Unit

View/Set Circuit

Unit status

off: uUnit switch

Setpoint 7.8°C
Evaporator LWT 7.8°C
Unit Capacity 0.0%

Online trend

VvV V¥V VvV VvV Vv|w

08:58:45 08:38:50 08:58:35 08:39 08:39:05 08:59:10 08:59:15 08:59:20 08:59:25 08:39:30 08:39:35

[ YA ESC ( [Ih tﬂ

Date

Buna ek olarak maksimum 5 farkli miktarin trendlerinin giinliigiiniin tutulmasina izin verir. Izlemek igin miktarin degerine
tiklanir ve agagdidaki ek ekran goérinur olacaktir:

Web tarayicisina ve sirimine bagh olarak trend gunlugu o6zelligi gérunmeyebilir. Web tarayicinin HTML 5 vb.
desteklemesi gerekir:

e  Microsoft Internet Explorer v.11,
e Google Chrome v.37,
e Mozilla Firefox v.32.

Bunla yazilimin destekledigi tarayicilara yalnizca érnektir, belirtilen versiyonlar ise minimum versiyonlar olarak gérilmelidir.
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12 Baslatma ve Durdurma

NOT

Daikin servis personeli veya fabrika tarafindan yetki verilmis acente
garantinin gecerli olabilmesi i¢in ilk galigtirma islemini
gerceklestirmelidir.

/\ DIKKAT

S1 kapali oldugunda ve kontrol devresi baglantisi kesik oldugunda, Unite kontrol merkezindeki ¢odu role ve
terminale gug¢ verilir. Bu nedenle, baslatma islemine hazir olana kadar S1'i kapatmayin, aksi halde Unite
yanlislkla galisabilir ve ekipmanin hasar gérmesine neden olabilir.

12.1.1 Ddénemsel Baslatma
1. Desarj kapatma vanasinin ve opsiyonel emis kelebek vanasinin agik oldugunu iyice kontrol edin.

2. Alt sogutucu bobinleri ve yag separatdr yag dénus hatti kapatma vanalari ¢ikisinda yer alan manuel sivi hatti kapatma
vanalarinin agik oldugunu kontrol edin.

3. MicroTech kontrol birimi tizerindeki sogutulmus ¢ikis suyu sicakligi ayar noktasini kontrol ederek, istenilen sogutulmus
su sicakhginda ayarlandigini kontrol edin.

4. Saati velveya uzak agma/kapama anahtarini ve sogutulmus su pompasini agarak yardimci ekipmani kurulum igin
cahstirin.

5. Basing azaltma anahtarlan Q1 ve Q2 (ve Q3)'Un "Basing Azaltma ve Durdurma" (agik) konumda oldugunu kontrol
edin. S1 anahtarini "otomatik" konuma getirin.

6. Tus takiminin "Kontrol Modu" menisuiinde, Uniteyi otomatik sogutma moduna getirin.
7. Basing azaltma anahtari Q1'i "otomatik” konuma tagiyarak sistemi ¢alistirin.
8. Q2 (ve Q3)igin 7. adimi tekrar edin.
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13 Temel Kontrol Sistemi Ariza Teshisi

MicroTech kontrol birimi, uzatma moddilleri ve iletisim modiilleri iki durumlu LED (BSP ve BUS) ile donatilarak cihazlarin
¢alisma durumuna isaret eder. Iki durumlu LED anlami agagdida belirtiimigtir.

Kontrol Birimi LED

BSP LED BUS LED Mod
Surekli Yesil KAPALI Uygulama c¢aligiyor
Surekli Sari KAPALI Uygulama yiiklendi, fakat calismiyor (*)
Surekli Kirmizi KAPALI Donanim Hatasi (*)
Yanip Sénen Sari KAPALI Uygulama ylklenmedi (*)
Yanip Sénen Kirmizi KAPALI BSP Hatasi (*)
Yanip Sénen | KAPALI Uygulama/BSP guncelleme
Kirmizi/Yesil
(*) Servisle iletisime gegin.
Uzatma Modull LED'i
BSP LED BUS LED Mod
Surekli Yesil BSP ¢alisiyor
Surekli Kirmizi Donanim Hatasi (*)
Yanip Sénen Kirmizi BSP Hatasi (*)
Sirekli Yesil iletisim devam ediyor, I/O galigiyor
Sirekli Sari iletisim devam ediyor, parametre eksik (*)
Siirekli Kirmizi | iletisim arizasi (*)

(*) Servisle iletisime gegin.

iletisim Moduli LED'i

BSP LED

Mod

Surekli Yesil

BPS caligiyor, kontrol birimi ile iletigsim

Strekli Sari

BPS caligiyor, kontrol birimi ile iletisim yok (*)

Sirekli Kirmizi

Donanim Hatasi (*)

Yanip Sénen Kirmizi

BSP Hatasi (*)

Yanip Sonen

Kirmizi/Yesil

Uygulama/BSP gtincelleme

(*) Servisle iletisime gegin.

BARA LED durumu modiile gore degisir.

LON moduli:
Bara LED'i Mod
Sarekli Yesil iletisim igin Hazir. (Tim Parametreler yiiklendi, Néron yapilandirildi). Diger cihazlarla
iletisime isaret etmez.
Surekli Sari Baslatma

Strekli Kirmizi

Néron ile Iletisim Yok (i¢ hata, yeni bir LON uygulamasi indirilerek ¢éziilebilir)

Yanip Sénen Sari

Noéron ile iletisim mUmkin degil. Néron, LON Araci Uzerinden c¢evrimici olarak

yapilandiriimali ve ayarlanmalidir.

Bacnet MSTP:

Bara LED'i

Mod

Surekli Yesil

iletisim icin Hazir. BACnet Sunucusu baslatildi. Aktif bir iletisime isaret etmez
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Surekli San

Basglatma

Surekli Kirmizi

BACnet Sunucusu arizali. 3 saniye sonra otomatik olarak baslatma yapilir.

Bacnet IP:
Bara LED'i Mod
Sirekli Yesil iletisim icin Hazir. BACnet Sunucusu baslatildi. Aktif bir iletisime isaret etmez
Siirekli Sari Baslatma. Modul bir IP Adresi alana kadar LED sari olarak kalir, bu nedenle bir baglantinin

kurulmasi gerekir.

Strekli Kirmizi

BACnet Sunucusu arizali. 3 saniye sonra otomatik olarak baslatma yapilr.

Modbus
Bara LED'i Mod
Sirekli Yesil Tim lletisim devrede
Surekli Sari Baslatma veya yapilandirilan bir kanal Ana Birim ile iletisim kurmuyor.

Sirekli Kirmizi

Yapilandirilan tiim iletigsimler arizali. Ana Birim ile iletisim yok. Zaman agimi yapilandirilabilir.
Zaman asimi sifir ise, zaman asimi devre disi kalir.
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14 Kontrol birimi bakimi

Kontrol birimi kurulu bir batarya olmasini gerektirir. iki yilda bir bataryanin degistiriimesi gerekir. Batarya modeli: BR2032
ve bu Urlin ¢ok sayida sirket tarafindan Uretilmektedir.

Bataryay! degistirmek icin, asagidaki resimde gosterildigi Gzere bir tornavida kullanarak kontrol birimi ekraninin plastik
kapagini ¢ikarin:

Plastik kapagdin hasar gdrmemesine dikkat edin. Tutucu kisimdaki polaritelere dikkat ederek, yeni bataryanin asagidaki
resimde vurgulanan uygun batarya tutucularina yerlestiriimesi gerekir.
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15 Serbest sogutma kontrolii (eger varsa)

Hava sogutmali vidal sogutucular, ortam sicaklidi disuk ise sogutucu akiskan miktarini azaltmak icin Serbest sogutma
opsiyonu ile donatilabilir.

Bu durumdaki kontrol mimarisi, HR etiketi ve adresi ile belirtilen ek uzatma modulu gerektirir. Bu modl i¢in /O mimarisi
soyledir:

Kanal Tar Fonksiyon Aralik

X3 NTC Serbest sogutma bobinleri antifiriz sens6ri (gelecekte
kullanim igin)

X5 V Serbest sogutma vanasi pozisyon geri bildirimi 0-10V

X7 DI Serbest Sogutma Etkinlestirme Anahtari

X8 AO Serbest Sogutma Ug Yollu Vana 0-10V

DO3 DO Serbest Sogutma Kelebek Vana

DO4 DO Serbest Sogutma Pompasi (sadece Glikolsuz)

Unite segimine bagl olarak, iki farkli mantik vardir:
e Serbest Sogutma Onceligi
e Yogunlagma Onceligi

15.1Serbest Sogutma Onceligi

Bu opsiyon serbest sogutma islemi sirasinda yogunlasmayi (6zellikle kondenser bobinlerinde sogutucu akiskan diizeyini
kontrol etmek igin sabit basingli vanayi) kontrol etmek igin ek ekipman kurulumunu gerektirir. Serbest sogutma islemi
sirasinda, ortam sicakhgi yeterince soguk olana kadar fanlar maksimum hizda ¢alismaya devam eder. Yeterli kompresor
galismasina izin vermek ve yogunlasma isleminin soguk havayla yeterince ylksek olmasini saglamak igin, kondenser
bobin alani bobinlerin tagan kismindan azaltilir, bdylece alarmlari énlemek igin yogunlagsma basincinin yeterince yuksek
olmasi saglanir.

15.2Yogunlagma Onceligi

Sogutucu akiskan sogutmasi gerektiginde, devrenin yogunlasma sicaklik kontroli igin fan kontroli serbest birakilir.
Serbest sogutma etkisini arttirmak igin, soguk hava etkisini maksimum diizeye ¢ikarmak icin yogunlasma hedefi sogutucu
akigskan sogutma sirasinda azaltihr. Kontrol islemi, dogru sogutucu islemleri icin gerekli minimum basing oranini temin
etmek icin gerekli islemleri yapacaktir.

Serbest sogutma fonksiyonunu diizenleme

Serbest sogutma fonksiyonu kontrol aracihdiyla etkinlestiriimelidir. Sayfa: Uniteyi Gériintiile/Ayarla > Ayar noktasi
konfiglrasyonu:

Serbest sogutma Krim:  Evet/Hayir

serbest sogutmanin diger ayar noktasi ve islevselliklerini etkinlestirmek icin kullanilir; bu islem yapildiginda kontrol birimi
yeniden baslatma gerekir.

Serbest sogutma islemleri

Tum kosullar Serbest sogutma vana anahtarinin etkin oldugunu dogruladiginda, hava sogutmali bobinler ve ana pompa
galistirilir. Buradaki mantik fanlar calistirimadan 6nce akis olmasi igin beklemektir. Yani disuk akis oldugunda, serbest
akis baslatilmaz ve akis alarmlari tnite guvenligi Uzerinde herhangi bir potansiyel etki olmaksizin diizenlenir (dUsuk akis
nedeniyle donma ve bobinler Uizerinden soguk hava zorlanmasi).

Vanalar tam kapali durumdan tam agik duruma gegmek igin 2,5 dakika gerektirir. Bu sekilde, ancak bu siure gegtiginde fan
calismasi baslatilir.

Serbest sogutma islemleri baslatildiginda, fanlar ¢alisir. Fan sayisi ve fan hizi su sicakligina ve sogutucu akiskan sogutma
birlesik eylemine baghdir.

Kompresor calistiginda ve serbest sogutma kosullari dogrulandidinda, fanlar maksimum hizda calisir. Bu hiz serbest
sogutma tlrtine, Serbest Sogutma veya Yogunlastirma onceligine baglidir. Birincisinde maksimum tiim fanlar agik ve VFD
“FC Max VFD sp” konumunda anlamina gelir; ikincisinde yogunlagsma hedefi hesaplanarak minimum basing orani
saglanir.
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